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A lire au préalable

Avertissement et sécurité

Merci d’avoir opté pour ce démarreur progressif ABB PSTX.

Lisez attentivement ces instructions et soyez slr d’en avoir
compris la teneur avant de procéder a I'installation, au
raccordement et a la configuration du démarreur progressif.

Ce document est destiné a permettre I'installation et
I'utilisation avancée du démarreur progressif PSTX. Pour une
installation rapide et facile, consultez 1SFC132082M9901 —
Notice utilisateur succincte des démarreurs progressifs de
type PSTX30...PSTX1250. Le manuel est disponible sur :
http://www.abb.com/lowvoltage

Lorsque ce manuel fait référence a http://www.abb.com/
lowvoltage : cliquez sur le lien Produits de controle, sélectionnez
Démarreurs progressifs et saisissez la référence spécifiée dans le
champ de recherche.

e Seuls des techniciens autorisés et correctement formés
peuvent installer et effectuer le raccordement électrique
du démarreur progressif. Respectez toutes les lois et
réglementations.

e |’entretien et la réparation du démarreur progressif ne
doivent étre effectués que par le personnel autorisé.

e Toute réparation non autorisée aura une incidence sur
la garantie.

e | e personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

e Ce manuel fait partie du démarreur progressif PSTX.
Gardez toujours ce manuel a portée de main lorsque vous
travaillez sur le démarreur progressif PSTX.

e |ors du déballage de votre nouveau démarreur progressif
PSTX, examinez le matériel et son emballage. En présence
de dommages, contactez immédiatement la société de
transport ou le revendeur/bureau ABB.

e Ne soulevez pas le démarreur progressif avec les barres
de connexion car vous risqueriez de I'endommager.

Notes de sécurité
Ce manuel utilise les symboles suivants

A ATTENTION
Le symbole Attention fait référence a un danger pouvant
générer des blessures.

A AVERTISSEMENT

Le symbole Avertissement fait référence a un danger
pouvant générer des dommages aux équipements
Ou aux biens.

m INFORMATION

L’icone Informations avise le lecteur de situations et
faits importants.

Les informations contenues dans le présent manuel peuvent
faire I'objet de modifications sans préavis.

Informations générales sur la sécurité

A ATTENTION

Le montage et les connexions électriques du
démarreur progressif ne peuvent étre réalisés que
par du personnel autorisé et correctement forme,
conformément aux lois et réglementations existantes.

A AVERTISSEMENT

Lors du déballage de votre nouveau démarreur
progressif PSTX, examinez le matériel et son emballage.
En présence de dommages, contactez immédiatement
la société de transport ou le revendeur/bureau ABB.

A AVERTISSEMENT

Ne soulevez pas le démarreur progressif avec les barres
de connexion car vous risqueriez de I'endommager.

A AVERTISSEMENT

L'entretien et la réparation du démarreur progressif ne
doivent étre effectués que par le personnel autorisé
et correctement formé. Note : toute réparation non
autorisée aura une incidence sur la garantie.
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1 Introduction

1.1 Documentation pour le démarreur progressif PSTX30...PSTX12500

1.1.1 Manuel d’installation et de mise en serviceDocumentation pour
le démarreur progressif PSTX30...PSTX1250

1.2 Public ciblé

1.3 Notes de révision et autres documents

1.4 Acronymes et abréviations
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Ce chapitre sert d’introduction aux manuels de documentation
du démarreur progressif ; il indique ses chapitres, ses versions,
le public visé et précise certains concepts.

1.1 Documentation pour le démarreur

progressif PSTX30...PSTX1250

Le démarreur progressif de type PSTX30...PSTX1250 est
accompagné des manuels et catalogues suivants :

1SFC132081M0301

Ce document. Manuel d’installation et de mise en service
(version frangaise). Consultez le chapitre 1.1.1 Manuel
d’installation et de mise en service pour plus d’informations.

1SFC132082M9901

Manuel d’installation et de mise en service — Notice succincte.
Pour plus d’informations, consultez le chapitre 1.1.2 Manuel
d’installation et de mise en service — Notice succincte.

1SFC132009C0201
Démarreurs progressifs sur catalogue du type PSTX et PSTB.

Ces documents sont disponibles en ligne au format PDF. Une

version imprimée du « Manuel d’installation et de mise en service —
Notice succincte » est livrée avec le démarreur progressif.

Ces manuels sont disponibles en ligne au format PDF :

Tableau1 Langues

ID du document Langue
1SFC132081M1301 AR Arabe
i1SFCis208M2001 | ZH  Chinois
i1SFCi32081M4601 | CS  Teheque
iSFC132081MO101 || DE  Alemand
i1SFCiszo81mMO20t | EN  Anglais
isFciszosimorol 'ES  Espagnol
1SFC132081M1801 | Fl  Finnois
iSFCiszo8imMazot FR Francais
1SFC132081M0901 | T ltalien
i1SFC132081M3101 'NL  Néerlandais
iSFCis2081Ma001 | PL  Polonals
i1SFC132081Mi601 PT  Portugais
1SFC132081M1101 | RU Russe
i1SFCiszosimadot | SV Suédois
i1SFC132081M1901 | TR Tuc

Ces documents peuvent étre trouvés sur :
www.abb.com/lowvoltage. Cliquez sur le lien Produits de
contrble sur le site, puis sélectionnez Démarreurs progressifs.
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1.1.1 Manuel d’installation et de mise en

service

Ce document « Manuel d’installation et de mise en service des
démarreurs progressifs de type PSTX30...PSTX1250 » contient
des instructions sur I'installation et la mise en service du
démarreur progressif. Il présente les procédures d’installation
mécanique et électrique, et décrit I'installation des périphériques
de communication. Il donne aussi des informations sur la mise
sous tension, les réglages et la configuration.

Pour démarrer rapidement, consultez le chapitre 2 Démarrage
rapide ou utilisez la notice succincte (1SFC132082M9901).
Pour connaitre le contenu du chapitre, consultez

le tableau 2 Contenu des chapitres ci-dessous :

Tableau 2 Contenu des chapitres

Chapitres Description

1. Introduction

Contient des informations permettant d’installer
et de mettre en service rapidement le démarreur
progressif.

2. Démarrage rapide

Donne une description du démarreur progressif
avec ses caractéristiques et une liste des fonctions.

3. Description

4. Installation Contient des instructions sur la livraison, la maniere

de déballer et I'installation du démarreur progressif.

Contient des informations sur les connexions
électriques, ainsi que sur les connexions des
périphériques de communication.

5. Connexion

Décrit I'interface homme-machine Décrit tous
les parameétres et la navigation dans le systéeme
de menus.

6. Interface
homme-machine

Donne une description de toutes les fonctions
du démarreur progressif avec leurs valeurs
minimales, maximales et par défaut. Ce chapitre
est destiné aux utilisateurs expérimentés.

7. Fonctions

Donne une description des ports de
communication du démarreur progressif.

8. Communication

9. Maintenance Donne une description de la maintenance

nécessaire et des procédures associées.

10. Dépannage Contient des instructions pour trouver et corriger

les erreurs les plus communes.

11. Schémas

Contient des schémas électriques et des
de céablage applications pour le démarreur progressif.
12. Révision Indique toutes les révisions du manuel
13. Index Index du contenu de ce manuel.
1.1.2 Manuel d’installation et de mise

en service — Notice succincte

Le document « Manuel d’installation et de mise en service —
Notice succincte des démarreurs progressifs de type
PSTX30...PSTX1250 » contient des informations bréves sur
le démarreur progressif :

— Installation

— Connexions électriques
— Fonctions de base

— Dépannage

La notice succincte contient les langues indiquées dans
le tableau 1 Langues. Le n° de document de la notice
succincte est 1SFC132082M9901.
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1.2  Public ciblé

1.2.1 Généralités

Le manuel d’installation et de mise en service est destiné
au personnel autorisé chargé de I'installation, de la mise
en service et de la maintenance.

1.2.2 Exigences pour le personnel

Le personnel chargé de I'installation doit disposer de
connaissances de base sur la manipulation d’équipements
électriques. Le personnel chargé de la mise en service et de
la maintenance doit avoir une bonne expérience de I'utilisation
des équipements électriques. Le personnel d’ABB doit
respecter les instructions ABB CISE 15.4.

1.3 Notes de révision et autres
documents

Pour connaitre les derniéres informations sur les révisions

et les autres documents relatifs aux démarreurs progressifs
PSTX, veuillez consulter www.abb.com/lowvoltage. Cliquez
sur le lien Produits de contrdle sur le site, puis sélectionnez
Démarreurs progressifs.

1.4 Acronymes et abréviations

Tableau 3 Acronymes et abréviations

Acronyme/ Description
Abréviation

ByP By-pass

Dol DirectEnLigne

EOL Surcharge électronique

FB Bus de terrain

FBP Prise du bus de terrain

IHM Interface homme-machine

le Courant nominal de fonctionnement

IT Technologie de I'information
DEL Diode électroluminescente

PCBA Ensemble carte de circuit imprimé
Automate Automate programmable
programmable

PTC Coefficient positif de température

CC Court-circuit

THY Redresseur de courant au silicium (thyristor)

FdR Fin de rampe (pleine tension/pleine fonction)

Ue Tension nominale du circuit de contrdle, utilisée
pour contrbler le démarreur progressif. *

Ue Tension nominale de fonctionnement du moteur
(tension principale triphasée pour I'alimentation
du moteur). *

Ug Tension nominale du circuit de controle, qui
alimente I'électronique du démarreur progressif. *

*) Pour la définition, consultez la norme CEI 60947-1 édition 5.0
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2 Démarrage rapide

2.1 Connexion

2.2 Configuration

2.2.1 Config. de base :
2.2.2 Config. de I'appli. 14

2.3 Comment démarrer/arréter le moteur
15

1SFC132081M0301 | Manuel d'installation et de mise en service | Démarrage rapide 11



Ce court chapitre vous permet de cébler, configurer et démarrer
le démarreur progressif de fagon simple.

Ce produit a été soigneusement fabriqué et testé, mais des
dommages ont pu survenir en cours de transport. Vous devez
donc respecter ces instructions :

A\

21

12

ATTENTION

Tension dangereuse : Danger de mort ou de blessure
grave. Coupez et consignez toujours toutes les sources
d’alimentation électrique de cet appareil avant de
commencer les opérations.

AVERTISSEMENT !

Les connexions électriques doivent étre effectuées
par le personnel autorisé uniquement. Respectez
toutes les lois et réglementations.

AVERTISSEMENT !

Avant d’appliquer la tension de fonctionnement sur
les démarreurs progressifs PSTX30...PSTX170 pour
la premiére fois, appliquez la tension d’alimentation
de contrble pour ouvrir les relais de by-pass.

(voir 2.1 Connexion). Ceci est nécessaire pour éviter
un démarrage accidentel de I'équipement lorsqu'il
recoit la tension de fonctionnement.

INFORMATION

Le personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

Connexion

Pour installer le démarreur progressif, consultez
le chapitre 4 Installation.

INFORMATION

Vous pouvez connecter les démarreurs progressifs PSTX
En ligne QouDansle triangle 9 voir lllustration 2.1.

Céblez le circuit principal : raccordez I'alimentation aux
bornes 1.1 - 3L2 - 5L.3 0 et le moteur aux bornes
2T1 - 472 - 6T3 9 Pour un raccordement sur serre-
fils, consultez l'illustration 2.2 (PSTX30...105).

Pour un raccordement par barres/cosses, consultez
I'illustration 2.3 (PSTX142...1250).

Raccordez I'alimentation aux bornes 1L1, 3.2, 5L.3. Voir
(1) et lllustration 2.2. Raccordez le moteur aux bornes
2T1, 4T2, BT3 coté moteur, voir @ llustration 2.2 et
lllustration 2.3.

INFORMATION

Utilisez uniquement des fils de dimensions équivalentes
lorsque vous branchez deux fils sur chaque borne.
(Possible pour PSTX30...105 seulement).

PSTX

OH‘ Q||

PSTX

1SFC132081M0301

lllustration 2.1

Connexion En ligne (1) et Dans le triangle (2)

Coté ligne

Co6té moteur

1SFC132081M0301

Illustration 2.2

Cages serre-fils

1SFC132081M0301
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Illustration 2.3

Barres de raccordement
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10.

11.

12.

Connectez la tension d’alimentation de contrble
(100 — 250 V 50/60 Hz) aux bornes 1 et 2.

Raccordez la prise de terre fonctionnelle (borne 22)
a une terre située a proximité du démarreur progressif,
voir lllustration 2.4.

INFORMATION

La mise a la terre n’est pas une terre de protection,

mais une terre fonctionnelle. La longueur maximale

du céble de terre est de 0,5 m. Raccordez le céble

de terre a la platine d’installation sur laquelle est fixé
le démarreur progressif. La platine de montage doit
également étre raccordée a la terre.

INFORMATION

N’utilisez pas la prise de terre fonctionnelle des
réseaux informatiques (on en trouve fréquemment
une dans les applications marines par exemple).

Consultez le schéma, voir Plllustration 4.5, et cablez
les circuits de démarrage/d’arrét : bornes 13, 14, 18, 19
et 20/21 avec une tension interne de 24 V CC. Lorsque
vous utilisez une tension interne de 24 V CC (bornes

20 ou 21), les bornes 18 et 19 doivent étre reliées entre
elles. Pour la tension du circuit de contrle externe, voir
le chapitre 5.1.2.3 Démar. et arrét — bornes 13, 14, 18,
19, 20, 21.

AVERTISSEMENT

Utilisez uniqguement une tension de 24 V CC lorsque
vous branchez les bornes 13, 14, 15, 16 et 17. Les
autres tensions peuvent endommager le démarreur
progressif. Dans ce cas, la garantie ne sera plus
valide. Pour plus d’informations sur les bornes 15,
16 et 17, consultez le chapitre 5.1.2.4 Entrées
programmables - bornes 15, 16 et 17.

Branchez les bornes 4, 5, 6, 7, 8,9, 10, 11 et 12 pour
utiliser les relais de signaux de sortie. Ces bornes sont
des contacts secs pour 250 V CA, 1,5 A AC-15 et 30
V CC, 5 A DC-12. Voir lllustration 2.6.

Veérifiez que la tension de fonctionnement et la tension
d’alimentation de contrble correspondent aux valeurs
nominales du démarreur progressif.

Basculez I'interrupteur de la tension d’alimentation
de contréle sur MARCHE.

La DEL verte « Prét » clignote sur I'lHM, voir
lllustration 2.7.

Les parametres de langue s’affichent a I'écran.
Sélectionnez votre langue et appuyez sur la touche
programmable de sélection « OK ». L'IHM télécharge
alors les informations sur la langue a partir du démarreur
progressif. Cela peut prendre quelques minutes.
Lorsque c’est terminé, I'HM affiche la page d’accueil.

Configurez les parametres applicables selon les
indications du chapitre 7 Fonctions ou utilisez
les assistants indiqués dans le chapitre 2.2
Configuration.

1SFC132081M0301
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lllustration 2.4

Terre fonctionnelle, borne 22
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DEL clignotante « Prét »
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2.2 Configuration

Pour une configuration rapide du démarreur progressif, utilisez

le menu Assistants.
Le menu Assistants est divisé en :

e Config. de base
— Le menu de configuration de base comporte quatre étapes :
1. Langue
2. Date et heure
3. Données moteur
4. Configuration systeme

e Config. de I'appli.
— La configuration de I'application comporte trois étapes :
1. Config. de I'appli.
2. Garder/changer les valeurs
3. Réglages

2.2.1 Config. de base

Vous voyez cette configuration lorsque vous démarrez le
démarreur progressif. Pour désactiver cette configuration,
consultez I'étape 6 ci-dessous.

1. Repérez le menu Assistants en appuyant sur
I « Menu ». Faites défiler jusqu’a Assistants
avec les touches de navigation. Appuyez sur <J
« Sélectionner » pour entrer dans le menu Assistants.

2. Faites défiler jusqu’au menu Config. de base
avec les touches de navigation. Appuyez sur <J
« Sélectionner » pour entrer dans le menu.

3. La configuration de base démarre avec I'étape
1 sur 5, Langue. Appuyez sur <_J « Modifier » pour
changer la langue. Utilisez les touches de navigation
pour sélectionner la langue, puis appuyez sur <J
« Enregistrer ».

4, Appuyez sur @ pour aller a I'étape 2(5), Date et heure.
Appuyez sur <J « Modifier » et utilisez les touches
de navigation pour modifier la date et I'heure, puis
appuyez sur < « Enregistrer ».

5. Appuyez sur @ pour aller a I'étape 3(5), Données
moteur. Appuyez sur <_J « Modifier » pour changer le
Courant nominal du moteur le. Utilisez les touches de
navigation pour changer la valeur, puis appuyez sur
< « Enregistrer ».

6. Appuyez sur @ pour aller a I'étape 4(5), Configuration
systeme. Ici, vous pouvez définir si le démarreur
progressif intégre la configuration de base a la mise
sous tension ou pas. Utilisez les touches de navigation
pour sélectionner Oui ou Non, puis appuyez sur <_J
« Enregistrer ».

7. Appuyez sur @ pour aller a I'étape 5(5), puis appuyez
sur T « Exécuté » pour terminer la configuration de
base. Pour accéder a d’autres parametres, allez dans
la Config. de I'appli.
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2.2.2 Config. de I'appli.

1. Repérez le menu Assistants dans la page d’accueil
en appuyant sur <J « Menu ». Faites défiler jusqu’a
Assistants avec les touches de navigation. Appuyez
sur J « Sélectionner » pour entrer dans le menu
Assistants.

2. Faites défiler jusqu’au menu Config. de I'appli. avec les
touches de navigation, puis entrez dans le menu en
appuyant sur SJ « Sélectionner ».

3. LLa configuration de 'application démarre avec
I'étape 1, Type d’application. Faites défiler jusqu’au
type d’application approprié, puis appuyez sur <J
« Sélectionner ». Pour la liste compléte des applications,
voir le chapitre 7.22 Liste compléte des paramétres.

4. Appuyez sur@ pour aller a I'étape 2, Valeurs. Vous
pouvez sélectionner « Garder les valeurs en cours » ou
« Appliquer les valeurs recommandées ». Faites défiler
jusqu’a la sélection de votre choix, puis appuyez sur <J
« Sélectionner » pour I'appliquer.

AVERTISSEMENT !

Notez que les valeurs de vos parametres enregistrés
sont perdues si vous sélectionnez « Appliquer les
valeurs recommandées ».

5. Appuyez sur @ pour aller a I'étape 3, Réglages.
Dans la plupart des cas, les valeurs recommandées
sont suffisantes, mais un réglage fin est quelquefois
nécessaire. Pour un réglage fin, appuyez sur <J
« Modifier », puis utilisez les touches de navigation
pour régler :
— Durée de la rampe de démarrage : 1 - 120 s
—Durée de larampe d’'arrét : 1 - 120 s
— Niveau initial de la rampe de démarrage : 10 — 99 %
— Niveau final de la rampe d’arrét : 10 — 99 %
— Niveau de limitation du courant : 1,5-7,5x le
— Mode de démarrage : Rampe de tension, Rampe de
couple ou Démarrage pleine tension
— Mode d’arrét : Pas de rampe, Rampe de tension,
Rampe de couple, Freinage dynamique

6. Appuyez sur @ puis appuyez sur <J « Exécuté »
pour terminer la configuration de I'application.
Si besoin, un réglage fin peut aussi étre effectué
dans le menu Parametres.

1SFC132081M0301



2.3

Comment démarrer/arréter le moteur

ATTENTION

Tension dangereuse : Danger de mort ou de blessure
grave. Coupez et consignez toujours toutes les
sources d’alimentation électrique de cet appareil
avant de commencer les opérations.

AVERTISSEMENT !

Les connexions électriques doivent étre effectuées
par le personnel autorisé uniquement. Respectez
toutes les lois et réglementations.

AVERTISSEMENT !

Avant d’appliquer la tension de fonctionnement sur
les démarreurs progressifs PSTX30...PSTX170 pour
la premiere fois, appliquez la tension d’alimentation
de contrble pour ouvrir les relais de by-pass. (voir

2.1 Connexion). Ceci est nécessaire pour éviter un
démarrage accidentel de I'équipement lorsqu’il regoit
la tension de fonctionnement.

INFORMATION

Le personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

Basculez I'interrupteur de la tension de fonctionnement
sur MARCHE.

Pour démarrer le démarreur progressif a partir du
clavier, appuyez sur la touche D/L pour sélectionner
la commande locale, puis appuyez sur la touche
Démarrage sur le clavier. Appuyez sur Arrét pour
arréter le démarreur progressif.

Pour démarrer avec une commande cablée, appuyez sur
la touche D/L pour sélectionner la commande céblée,
puis appuyez sur la touche Démarrage a distance.
Appuyez sur Arrét pour arréter le démarreur progressif.

1SFC132081M0301
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Ce chapitre fournit une description générale du démarreur
progressif, des spécifications, ainsi que des composants
et pieces détachées disponibles.

3.1 Présentation

Le démarreur progressif PSTX est congu avec les évolutions
technologiques les plus récentes pour le démarrage et 'arrét
progressifs de moteurs asynchrones a cage. Le démarreur
progressif possede plusieurs fonctions de protection
avancees, disponibles en série.

AVERTISSEMENT

Si vous utilisez la tension de fonctionnement nominale
Ue (phase/N) en tant que source pour la tension
d’alimentation de contréle Us, assurez-vous de ne
pas dépasser Us 250 V CA, 50/60 Hz.

By-pass
La gamme de démarreurs progressifs PSTX30...1250 a des
composants de by-pass intégrés.

Interface utilisateur

Le clavier sur I'avant dispose de touches de navigation, de
touches programmables de sélection, de touches Démar. et
Arrét, de touches de commande locale ou a distance, d’une
touche d’informations et d’un écran d’informations clair. Vous
pouvez sélectionner 15 langues utilisateur.

Vous pouvez contrOler le démarreur progressif de trois
manieres différentes :

e Contrble avec des entrées cablées

e Contrble avec le clavier (soit fixé a I'avant du démarreur
progressif, soit retiré et connecté avec le cable inclus)

e |nterface de communication du bus de terrain (avec le
Modbus intégré, le module Anybus ou la prise du bus de
terrain avec adaptateur)

Vous ne pouvez utiliser qu’un seul type de contréle a la fois.
Le contrdle via les bornes d’entrées est sélectionné par défaut.

E INFORMATION

Le contrble par le clavier est prioritaire par rapport
aux autres méthodes de contrdle.

Ventilateurs

Les ventilateurs intégrés sont activés pendant les phases de
rampe (démarrage/arrét) et lorsque la température du dissipateur
thermique est excessive. Un thermistor surveille la température.

18 Description | Manuel d'installation et de mise en service |

3.1.1 Fonctions opérationnelles

Les fonctions disponibles sont listées ci-dessous :
e Rampe de démarrage de la tension
e Rampe d’arrét de la tension

e Rampe de démarrage du couple

e Rampe d’arrét du couple

e Démarrage pleine tension

e Pas de rampe

e Freinage

e Limitation de courant

e Kick start

* Basse vitesse

e (Chauffage moteur

e Démarrage de séquence

e Redémarrage automatique

3.1.2 Fonctions de protection

Le démarreur progressif PSTX dispose de fonctions de
protection pour le démarreur progressif, le moteur et les
autres équipements. Toutes les protections peuvent étre
réinitialisées automatiquement ou manuellement. Vous pouvez
activer ou désactiver la protection.

Les protections disponibles sont listées ci-dessous :

e Protection EOL

e Protection rotor bloqué

e Protection contre les inversions de phase

e Protection contre les déséquilibres de courant

e Protection contre les surtensions

e Protection contre les sous-tensions

e Protection contre les défauts de terre

e Protection contre les déséquilibres de tension

e Protection des sorties de tension

e (Capteur thermique externe — Protection PT100
Capteur thermique externe — Protection PTC

e Protection contre la sous-charge du facteur de puissance

e Protection contre la sous-charge de courant

e Protection définie par I'utilisateur

e Protection contre la limitation de courant trop longue

e Protection contre I'ouverture de by-pass

e Protection contre les défaillances du bus de terrain

e Protection contre les défaillances d’extension E/S

e Protection contre les défaillances de I'lHM

e Nbre de démar. max

1SFC132081M0301



e Protection plage de fréquences
e Protection contre les inversions de phase
e Protection contre le temps de démarrage trop long

e Protection contre le redémarrage auto

3.1.2.1 Protection définie par I'utilisateur

Vous pouvez utiliser votre propre protection personnalisée a
I'aide de I'entrée numérique programmable et d’un dispositif/
capteur externe. La protection fonctionne lorsque le signal
d’entrée est éleve (bus de terrain ou E/S physique).

3.1.3 Fonctions d’avertissement

Le démarreur progressif a des fonctions d’avertissement
pour les risques potentiels ; celles-ci se déclenchent avant
la protection.

Un avertissement ne peut pas arréter le démarreur progressif.
Une réinitialisation de I'avertissement n’est pas nécessaire.

Vous pouvez modifier le niveau et les autres parameétres
d’avertissement pour les fonctions d’avertissement. Les
avertissements sont enregistrés dans la liste des événements.

Les avertissements disponibles sont listés ci-dessous :
e Avertissement de déséquilibre de courant

* Avertissement de surtension

* Avertissement de sous-tension

e Avertissement du délai avant déclenchement EOL

e Avertissement EOL

e Avertissement en cas de distorsion harmonique totale (DHT)
e Avertissement de déséquilibre de tension

e Avertissement de sous-charge du facteur de puissance

e Avertissement de sous-charge de courant

e Avertissement de défaillance des ventilateurs

e Avertissement rotor bloqué

e Avertissement de surcharge du thyristor

e Avertissement de court-circuit

e Avertissement Nbre de démar.

e Avertissement de configuration Modbus

e Avertissement de perte phase

e Avertissement temps de fonctionnement du moteur

1SFC132081M0301 |

3.1.4 Fonctions de détection de défauts

Le démarreur progressif a plusieurs fonctions de détection de
défaut pour signaler un mauvais fonctionnement du démarreur
progressif, du moteur ou du réseau d’alimentation électrique.

Le démarreur progressif identifie les défauts externes et internes.
L'utilisateur ne peut pas désactiver les fonctions de détection de
défaut, sauf pour le mode Urgence, chapitre 7.20.1.

Les défauts disponibles sont listés ci-dessous :
e Défaut de perte de phase

e Défaut courant fort

e Défaut faible tension d’alimentation
e Défaut Mauvaise qualité réseau

e Défaut de surcharge du thyristor

e Défaut de court-circuit

e Défaut en parallele

e Défaut non spécifié

e Défaut Surchauffe dissip. thermique
e Défaut thyristor en circuit ouvert

e Utilisation non conforme

e Défaut de connexion
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3.1.5 Présentation du démarreur progressif

Modifiez la configuration avec le clavier et la communication
du bus de terrain.

Le clavier vous permet d’effectuer le réglage de chaque
parametre ou de sélectionner les parameétres par défaut

pour les différentes applications.

La plupart des parametres n’ont qu’un seul réglage possible,
mais certains parametres ont plusieurs réglages pour le
démarrage en séquence. Les valeurs de paramétres par
défaut sont stockées dans I'unité afin de permettre leur
réinitialisation.

Lorsque la communication de bus de terrain est sélectionnée,
la plupart des parameétres peuvent aussi étre modifiés a partir
de cette interface. Présentation, voir lllustration 3.1.

Marquage des bornes
des circuits de contrOle

Tension d’alimentation Us

i 3L2

Ih T 5 6 7 8 0 10 1 12 13141516 17 18 1920 21 22 ,
& DR REETE|
(A PsY] ‘

Référence de commande

Prét (vert) — \Q%)ﬁ] Protection (jaune)
1l et ] O Pltection

Marche (vert)— D \ o Défaut (rouge)
‘ @ Clavier
[oznares
\ = .
Caractéristiques Mini USB
techniques selon la N\ PsTxs0-600-70 © Pays d’origine
norme CEI 60 947-4-2 o
Caractéristiques \\ Code d'utilisation
techniques selon la norme ‘e >
UL 508 Com 3 Entrée temp Sortie analog Hom0|ogations
60606060
Connexion § %
Anybus I —

(Com1)

N
Symbole concernant

le contrble de couple
P Marquage des bornes

) ) des circuits de contrdle
Connexion du bus de terrain (Com?2)

Connexion cb6té moteur
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Illustration 3.1

Présentation du démarreur progressif
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3.1.6 Désignation du type 3.1.8 Spécifications
Tableau 1 Désignation du type Tableau 2 Spécifications
Désignation Description Données générales Description
_(p. ex. PSTX370-600-70) | Degré de protection : | PSTX30...105 : PSTX142...1250 :
PSTX Type de démarreur progressif Circuit principal IP10 IPOO
370 Courant nominal Degré de protection : PSTX30...105 : PSTX1 42 1250
370 =370 A Circuit de controle et P20 P20
"""""""""""""" ) e d’alimentation
600 Tension principale e s
600 = 208 — 600 V 50/60 Hz Position de Verticale & + 30
fonctlonnement
690 =400 — 690 V 50/B0 Hz v s
""""""""""""""""""""""" Temperature amblante Stockage : -40 °C a +7O °C
70 Tension d’alimentation (-104 °F a 140 °F)
70 =100 - 250V 50/60 Hz Fonctionnement : -25 °C a +60 °C

Désignation du type, voir lllustration 3.2.

PSTX 370 600 70
‘Y’

Tension d’alimentation
70 =100 - 250 V 50/60 Hz

Tension principale
600 =208 - 600 V 50/60 Hz

(-77 °F 2104 °F)

Déclassement + 40 °C a + 60 °C
(104 °F a 140 °F) avec déclassement
0,6 %/1 °C (0,33 %/1 °F)

Altitude

1000 m (3281 pi) au- dessus du niveau de o
la mer sans déclassement. 1000 — 4000 m
(8281 — 13123 pi) avec déclassement

0,7 %/100 m (0,22 %/1 OO pl)

690 = 400 - 690 V 50/60 Hz Degré de pollution s
. Humidité relative de 5295 % (sans condensatlon)
Courant nominal - OSSO SO
370 =370 A Normes CEI 60529
g EI 60947-1
Plage du démarreur E CE1609
progressif S CEI 60947-4-2
E Normes UL Norme UL508
Illustration 3.2 Entrée PTC Détecteurs de marque A CEI 60947 8
Désignation du type DIN 44081 et DIN 44082
CEM CEl 60947-4-2 Classe A 0
Approbations des Contactez votre representant ABB

3.1.7 Effets sur I’environnement

Le produit est congu pour minimiser les effets sur I'environnement
lors de la fabrication et de I'utilisation du produit.

La plupart des matériaux utilisés sont recyclables. Respectez
la réglementation locale lorsque vous manipulez et recyclez
les matériaux.

Pour plus d’informations sur les matériaux et le recyclage
du produit, consultez le site :

www.abb.com/lowvoltage

1SFC132081M0301 |

autorités maritimes

0 Le démarreur progressif est congu pour les équipements

de classe A. Lutilisation du produit dans des environnements
domestiques peut causer des interférences radios. En présence
d’interférences, il peut étre nécessaire d'Utiliser plus de procédures

d’atténuation.
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3.2 Caractéristiques techniques 3.2.3 Fusibles semi-conducteurs
551 Gencralic A\ AVERTISSEMENT!
L. nerall ) ) . N S
eneralites Des fusibles semi-conducteurs doivent étre utilisés
pour conserver la garantie sur les thyristors.
Tableau 3 Généralités
Données générales Description F\ INFORMATION
) R S 1
0,
Sortie 24 V . 24VESHm20mA Des fusibles semi-conducteurs doivent étre utilisés
Lensmn nominale d'isolation, | 600 V / 690 V pour obtenir la coordination de type 2.
i T I —
Tenspn nominale de 208 - 600/690 V, 50/60 Hz Tableau 5 Fusibles semi-conducteurs
fonctionnement, Ue
s Fusibles B Knife (DIN43 620)
Tension d'alimentation 100 = 250 V, 50/60 Hz Type Ue V) le (A) ”s'es Bussman Knife (DIN43 620 )
nominale, U, |, . Taille | A vpe
Tolérances de tension De +10 % a-15 % PSTX30 500-690 |30 000 100 170M1567
Fréquence nominale soe0 4. T PSTX37 | 500-690 |37 | 000 125 170M1568
Tolérances de fréquence +10% PSTX45 500-690 | 45 000 160 170M1569
Tension nominale Circuit d’exploitation 6 kV PSTXGO ...... 500 - 690" 60 000 160 170M1569 .........
de tenue aux choosﬂ Cir{:{g'i‘t d’alimentation thde contrdle 4 kv PST><72 ...... 500-690 | 72 000 250 17OM1571 .........
Sorties de relais 3programmables PSTX85 500-690 | 85 000 315 170M1572
Nombre de phases 3 PSTX105 |500-690 | 106 | 1* 400 170M3819
tolées | LR . e
s PSTX142 | 500-690 | 143 |2 500 170M5810
Entrées Démarrage, arrét, 3 entrées programmables e - R R ] R
(E/S numériques : In0, In1, In2), entrée du PSTXﬂO 500- 690,‘ 171 2 630 170M5812 ..........
capteur de température. PSTX210 500 - 690 210 2 630 170M5812
Sorties Sorties de relais : K4 K5 K6. PSTX250 500-690 | 250 2 700 170M5813
Performance du relais 250V CA, Ith=5A,le=1,5 A (AC-15) PSTX300 500 - 690 300 3 800 170M6812
g6 SOt PSTX370 | 500-690 |370 |3 900 170M6813
Sortie analogique 4-20mA,0-20mA 0-10V, 0-10mA = pgrx370 | 500 370 |3 2000 | 170M6021
Entrée PTC Rgs!stance a I'arljet 2825 ohms + 20 % PSTX370 690 370 3 1600 170MB019
Résistance au démarrage 1200 ohms + 20 %
Systeme de Ventilateur
refroidissement
Fusible recommandé 6 A a retardement 3 24 Poi
- 2. oids
Circuit d’alimentation Disjoncteur courbe C.
de contrble
Communication 3 ports de bus de terrain, extension E/S Tableau6 Poids
Protooolels d‘e DeviceNet / Profibus DP / Modbu.s/ Type Poids en kg Poids en livres
communication EtherNET/IP / Modbus TCP/ Profinet e - e e
PSTX30...105 6,1 13,5
PSTX142...170 9,6 21,2
PSTX210...370 12,7 27,9
3.2.2 Caractéristiques techniques PSTX470 25,5 55,1
du clavier externe PSTX570 ers 895
PSTX720...840 46,2 101,4
Tableau4  Caractéristiques techniques du clavier externe PSTX1 050 6'{}‘,5 '''''''' 1 a1
Ecran Type d’écran PSTX1250 65 143,3
DEL de signalisation de statut Prét : Vert
Marche : Vert
Protection : Jaune
Défaut : Rouge
Température ambiante Stockage : De -25 °C a +70 °C
Fonctionnement : -25 °C a +60 °C
Degré de protection P66
Approbation UL Type 1
Type 4X
Type 12
Approbations des autorités Contactez votre représentant ABB
maritimes
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3.2.5 Valeurs nominales du démarreur progressif
PSTX30...370 Temp.<+40°C (104 °F), 4*leen10s.
Puissance moteur Puissance moteur Courant nominal
C EI lorsqu’il est connecté En ligne lorsqu’il est connecté Dans le triangle le
220 - 380 - 220 - 380 - Dans le
Type de 230V | 400V | so0ov | esov | 230v | 400v | s00v | 60v | Enligne | triangle
démarreur Référence de
progressif commande Plage le kW kW kW kW kW kW kW kW A A
PSTX30-600-70 | 1SFA898103R7000 9-30A 12,5 | 25 30 30 52
| ' 9-30A 25 30 45 30 52
MA-37A 115 37 37 64
'PSTX37-690-70 11-37A 30 37 55 37 64
13,5~ 45A s 45 45 76
R 8205R7000 | 135-45A 37 45 59 45 76
o 8106R7000 18-60A B 75 60 105
2 [Psteossoro | israscrioenzcos |18 60A = G B B
9 |'PSTX72-600-70 | 1SFA898107R7000 21,6-72A 37 80 72 124
3 216-72A 59 80 110 72 124
255-85A 1 a0 75 90
255-85A s | 75 90 132
PSTX105-600-70 | 1SFA898109R7000 | 31,8— 106 A 1ss | 90 110
'PSTX105-690-70 | 1SFA898209R7000 | 31,8106 A o | 9 110 | 160
S | PSTX142-600-70 | 1SFA898110R7000 | 42,9-143A | 37 75 90 75 132 | 160
: 'PSTX142-690-70 | 1SFA898210R7000 | 42.9-143A | | 75 | o0 |1z || 132|160 | 220
= | PSTX170-600-70 | 1SFA898111R7000 | 51.3-171A | 45 90 | 110 90 160 | 200
o |'BsTX170-690-70 | 18FABSE211R7000 | B1a s 71 A T a0 e T 160 | 200 | 257
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 63-210 A 59 | 110 | 132 102 | 184 | 250
e3—210Aa || 110 | e | e | 184 | 250 | 315
5 75-250A | 75 | 132 | 160 182 | 220 | 20
g 75-250A | 132 | He0 | 220 || 220 | 295 | 400
8 90-300A 160
'é 90~ 300 A 257: .... 257 | 355 | 500
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 | 111-370A | 110 | 200 | 257 200 | 355 | 450
'PSTX370-690-70 | 1SFA898215R7000 111-370A | 200 | 257 | ass || 355 | 450 | 600
S | PSTX470-600-70 | 1SFAB98116R7000 | 141-470A | 132 | 250 | 315 250 | 450 | 600
: PSTX470-690-70 | 1SFA898216R7000 141470 | 250 | 315 | 450 450 | 600 | 800
S | PSTX5702600-70 | 1SFA898117R7000 171-570A | 7160 | 315 | 400 | 205 | 540 | 700
o | psTxs70-690-70 | 18Fases2i7R7000 | 171 s70A | a5 | 400 | se0 540 | 700 | 960
< | PSTX720-600-70 | 1SFAB98118R7000 | 216-720A | 200 | 400 | 500 355 | 710 | 880
: PSTX720-690-70 3 216-720 A 710 71200
& | PSTX840-600-70 2520-840A | 250 | 450 | 600 450 | "800 | 1000
2 | psTx840-690-70 | 15FAB98219R7000 | 252 - 840 A 450 | 600 | 800 800 | 1000 | 1400
g | PsTx1050-600-70 | 1SFA898120R7000 [ 315-1050A [ 315 [ 860 [ 730 500 | 1000 | 1250
% | PsTx1050-690-70 | 1sFas9s220R7000 | 815-1050A | | 860 | 730 | 1000 1000 | 1250 | 1700
§ PSTX1250-600-70 | 1SFAS98121R7000 | 375-1250A | 400 | 710 | sso0 | 670 | 1200 | 1500
% | PSTX1250-690-70 | 1SFAB98221R7000 | 375 - 1250 A 710 | 880 | 1200 1200 | 1500 | 2000

1) Toutes les données correspondent a une température ambiante de
40 °C. Pour les températures comprises entre 40 °C et 50 °C, réduire

le courant nominal de 0,8 % par degré Celsius.
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PSTX30...370 Temp. < + 40 °C (104 °F), 4 *leen 10 s.

c“s Puissance moteur Puissance moteur Courant nominal
lorsqu’il est connecté En ligne lorsqu’il est connecté Dans le triangle le
Type de 208V :ig v :gg v ggg\_/ 208V gg\_/ :gg v ggg\_/ Enli bianele
n ligne triangle
démarreur Référence de
progressif commande hp hp hp hp hp hp hp hp A A
PSTX30-600-70 1SFA898103R7000 75 10 20 25 10 15 30 40 28 48
"""""""" 30 40 28 48
15 40 50 34 58
40 50 34 58
20 | 25 50 60 42 72
= |PsTxas-690-70 | 1sFasgszosr7oo0 || |0 | a0 || 5 | 60 42 72
o 30 75 100 60 103
X 757100 | 0 108
L 30 75 100 68 117
75 100 68 117
40 100 | 125 80 138
100 | 125 80 138
60 | 60 150 | 150 104 180
PSTX105-690-70 | 1SFA898209R7000 75 0 | 150 | 150 104 180
S | PSTX142-600-70 | 1SFA898110R7000 40 50 | 100 125 75 75 150 | 200 130 225
o | Pstxaaz-600-70 | 18FABSE210R7000 | Moo P I 150 | 200 130 225
% |'PsTx170-600-70 | TSFAgesiiTR7000 | 50 | 60 | 125 | 150 75 | 100 | 200 | 250 169 292
o |Pstxi70-690-70 | 18FARgEz11R7000 | s w0 | 200 | 250 169 292
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 60 75 | 150 200 100 | 125 | 250 | 300 192 332
"""""""" 250 | 800 | 192 332
S 150 350 | 450 248 429
o 350 | 450|248 429
8 150 450 | 500 | g02 | s23
p Pemancesaro [ismscesianiooo | 1Tl o N R N 400 | s00 | 8o | ez
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 125 | 150 | 300 350 200 | 250 | 500 | 600 361 625
'PSTX370-690-70 | 1SFAs9s215R7000 | || 300 | ss0 | 500 | 600 | 361 | 625
S | PSTX470-600-70 | 1SFAB98116R7000 150 | 200 | 400 500 250 | 300 | 600 | 700 480 830
: 'PSTX470-690-70 | 1SFAs9s2i6R7000 | || 400 | so0 | 600 | 700 | as0 | 830
S | PSTX570-600-70 | 1SFA898117R7000 | 200 | 200 | 500 | 600 300 | 350 | 700 | 800 | s90 | 1020
o |'PsTx570-690-70 | isFaggszizR7ooo | 500 | eoo || 700 | 800 | 590 | 1020
S | PSTX720-600-70 | 1SFA898118R7000 300 700 400 | 500 1200
: 17 8218R7000 700 e 1200
g 8119R7000 350 800 | 500 | 600 1500
% | PSTX840-690-70 | 1SFA898219R7000 800 e 1500 | 840 | 1450
S | PSTX1050-600-70 | 1SFA898120R7000 400 | 450 | 900 1000 600 | 700 | 1500 | 1900 | 1062 1830
"! PSTX1050-690-70 | 1SFA898220R7000 900 1000 1500 | 1900 | 1062 1830
2 | PSTX1250-600-70 | 1SFA898121R7000 400 | 500 | 1000 | 1200 800 | 900 | 1800 | 2000 | 1250 | 2160
é PSTX1250-690-70 | 1SFA898221R7000 1000 | 1200 1800 | 2000 | 1250 | 2160
o
4*leen10s
Caractéristiques de la commande selon I'UL (40 °C temp. ambiante)
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3.2.6 Dimensions
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lllustration 3.4
Dimensions PSTX142...170
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PSTX210...370

19,6 mm (0,8 po) 6x
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Illustration 3.5
Dimensions PSTX210...370
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Dimensions PSTX470...570

26

Description | Manuel d'installation et de mise en service |

1SFC132081M0301



PSTX720...PSTX840
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IR oy 435 mm (17,126 po)

@ 13 (4x)
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408,9 mm (16,1 po)

lllustration 3.7
Dimensions PSTX720...840
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lllustration 3.8
Dimensions PSTX1050...1250
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Ce chapitre contient des instructions sur la réception et
I'installation du démarreur progressif.

A AVERTISSEMENT

Le non-respect de ces instructions peut provoquer
une surchauffe du démarreur progressif ainsi que des
dysfonctionnements.

4.1 Réception, déballage et inspection

A AVERTISSEMENT

Ne soulevez pas le démarreur progressif avec les
barres de raccordement car vous risqueriez de
I’endommager.

A AVERTISSEMENT

Risque de dommage matériel. Assurez-vous que
les liquides, poussieres ou matieres conductrices ne
peuvent pénétrer a l'intérieur du démarreur progressif.

Veillez a poser 'emballage du bon cété, voir lllustration 4.1.

e Retirez I'enveloppe utilisée a cet effet.

e Assurez-vous que la référence de commande correspond
aux documents de livraison.

e \frifiez que tous les éléments sont inclus, conformément
au bon de livraison. Voir le tableau 1 Bon de livraison.

e Inspectez le démarreur progressif et son emballage.
En présence de dommages, contactez immeédiatement
la société de transport ou le revendeur/bureau ABB.

1SFC132081M0301

e Conservez le démarreur progressif dans son emballage lllustration 4.1
jusqu’a son utilisation. Réception, déballage et inspection

Tableau 1 Bon de livraison

[T)'{g(gerggs?femarreur Eléments inclus avec le démarreur progressif.
PSTX30...105 e 1SFB262001D1000 - Kit de montage de I'HM

e 1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX
PSTX14217O N e 1SFB262001 D1000— Kit de montage de I’IHM """""

e 1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX

e 1SFA899221R1002 - Kit de bornes # PSLE-185
PSTX21037O : e 1SFB262001 D1000— Kit de montage de I’IHM """""

e  1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX

e 1SFA899221R1003 - Kit de bornes # PSLE-300
PSTX470570 : e 1SFB262001 D1000— Kit de montage de I’IHM """""

e 1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX

e 1SFA899221R1004 - Kit de bornes # PSLE-460
PSTX72084O : e 11SFB262001 D1000— Kit de montage de I’IHM """"

e  1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX

e 1SFA899221R1005 - Kit de bornes # PSLE-750

e 2191323-A - Kit de montage

o 11SF8262001b O— Kit de montage de I’IHM """"

e  1SFC132082M9901 — Notice succincte du PSTX

e 1SFA899221R1005 - Kit de bornes # PSLE-750

e 2191323-A - Kit de montage
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4.2 Installation

Les démarreurs progressifs existent en différentes tailles,
toutes congues pour étre montées avec une visserie M6
ou une visserie de taille et résistance équivalentes.

4.2.1 Levage du démarreur progressif

Utilisez un équipement de levage pour installer les modeles
PSTX470...1250. Voir le chapitre 3.2.4 Poids pour connaitre
les poids. Vous pouvez installer le PSTX30...370 sans
équipement de levage

4.2.2 Distance minimale jusqu’a la paroi/
face avant

1SFC132081M0301

lllustration 4.2

Circulation d’air pour le refroidissement

A AVERTISSEMENT
Risque de dommage matériel. Assurez-vous que des
liquides, des poussieres ou des pieces conductrices ne
peuvent pénétrer a I'intérieur du démarreur progressif.

A AVERTISSEMENT

LLe non-respect de ces instructions peut provoquer
une surchauffe du démarreur progressif ainsi que des
dysfonctionnements.

Pour que le refroidissement soit suffisant, montez le démarreur
progressif verticalement. Assurez-vous que les voies d’air ne
sont pas obstruées, voir lllustration 4.2.

E INFORMATION

Assurez-vous que les distances par rapport aux

murs environnants sont suffisantes. Pour connaitre la
distance minimale entre I'avant de I'appareil et le mur, %
voir lllustration 4.3 lllustration 4.4 ¢t le tableau 2.

1SFC132081M0301

Illustration 4.3

Distances minimales par rapport au mur

Tableau 2 Distance minimale jusqu’a la paroi/face avant

Type d‘e”d.ér‘narreur A B C A B 1 C
progressif (mm) | (mm) | (mm) | (po)
S T T B o
e e
e e P
P >ele Glo 0

1SFC132081M0301

lllustration 4.4

Distances minimales par rapport a I’'avant
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4.2.3 Dimensions d’enceinte minimales

Si le démarreur progressif est installé dans une enceinte, il est
recommandé d’utiliser les dimensions d’enceinte minimales
suivantes. Voir Figure 4.5 et les tableaux 3 et 4.

Tableau 3 Dimensions d’enceinte minimales (CEl)

CE' Dimensions d’enceinte minimales

progressif
_PSTX8
PSTX142..

PSTX1050,.1250° | ot4 | 1524 | 405
*Capacité recommandée pour le ventilateur du PSTX1250 : 230 m3/h

Tableau 4 Dimensions d’enceinte minimales (UL)
GUS Dimensions d’enceinte minimales

Type de démarreur | L (po) | H (po) | P (po) | Nombre minimal
progressif de verrous

PSTX30...105 20 1.
PSTX142...170 20|
PSTX210...370 30
PSTX470...570 36

PSTX720...840 36
PSTX1050...1250* 36 |

4.2.4  Angle d’installation maximal

H Assurez-vous que les distances par rapport aux murs
sont suffisantes. Utilisez I'angle d’installation donné
dans I'lllustration.

4.2.5 Dimensions et plan de pergage

Pour les dimensions et le plan de pergage, voir le
chapitre 3.2.6 Dimensions. Le plan de percage
se trouve également sur la boite.

A AVERTISSEMENT

Risque de dommage matériel. Assurez-vous que
les liquides, copeaux de percage, poussieres ou
pieces conductrices ne peuvent pas pénétrer dans
le démarreur progressif.

A AVERTISSEMENT

Lutilisation d’une enceinte trop petite et/ou le non-respect
de ces instructions peut provoquer une surchauffe du
démarreur progressif et des dysfonctionnements.

4.2.6 Clavier portable

Si vous retirez le clavier PSTX, raccordez-le avec le cable
inclus de 3 m pour la communication en série et I'alimentation
électrique. Raccordez le cable a un port du réseau a I'avant
du démarreur progressif. Pour retirer le clavier, poussez le

Verrou avec un tournevis, voir 0 et 9 dans lllustration 4.8.

1SFC132081M0301

Illustration 4.5

Dimensions d’enceinte minimales

1SFC132081M0301

lllustration 4.6
Débit d’air

1SFC132081M0301

lllustration 4.7

Angle de montage maximal

Jb\

1SFC132081M0301

lllustration 4.8

Retirez le clavier
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4.2.6.1 Installation de I'lHM portable

E INFORMATION
N’utilisez pas de cables blindés RJ45. Utilisez un
céable de longueur maximale 3 m pour réduire la
distorsion de la communication.

E INFORMATION

L'IHM du démarreur progressif est homologuée IP66
lorsqu’elle est installée sur la porte de I’enceinte.

Vous pouvez utiliser I'lHM portable pour copier les parameétres
d’un démarreur progressif a I'autre lors de la mise en service
(en la tenant provisoirement a la main).

Eléments inclus avec le démarreur progressif :

e Joint caoutchouc

e Vis-écrous en plastique

Céble réseau RJ45

1. Pour retirer I'lHM du démarreur progressif, desserrez
le verrou en plastique sous I'lHM portable, voir @ et @
dans lllustration 4.9.

2. Percez un trou a I’endroit ou vous voulez installer
I'lHM. La dimension maximale du trou est de @ 26 mm
(@ 1,02 po), voir @ dans lllustration 4.9. Placez la
garniture en caoutchouc autour du connecteur réseau
fileté sur I'lHM portable, voir @ dans lllustration 4.9.
Poussez le connecteur réseau fileté a travers le trou
percé.
Voir ® dans lllustration 4.9. Vissez I'ensemble vis-
écrou sur le connecteur réseau fileté avec un couple
de 2 Nm.m (17,7 Ib.po).

3. Retirez la prise RJ45, voir @. Raccordez une extrémité
du céble réseau sur le port réseau a I’avant du
démarreur progressif @ dans lllustration 4.10.

4, Raccordez I'autre extrémité du cable réseau sur le
port réseau a 'arriere de I''HM portable, voir ® dans
lllustration 4.11.

5. Assurez-vous que le cable réseau est correctement
inséré dans les deux ports. Surveillez que le cable
libre ne soit pas coincé par la porte, voir @ dans
lllustration 4.12. Fermez la porte de I'enceinte et
basculez 'interrupteur de la tension de fonctionnement
sur MARCHE. Assurez-vous que I'lHM externe
fonctionne.

|

|
3255 (

| N““‘?@za

$ Max!

2 N.m (17,7 Ib.po)

1SFC132081M0301

D 26 (@ 1,02 po)

lllustration 4.9

Percez un trou pour le clavier amovible

1SFC132081M0301

lllustration 4.10

Raccordez une extrémité du cable réseau

1SFC132081M0301

lllustration 4.11

Raccordez I'autre extrémité du cable réseau

1SFC132081M0301

lllustration 4.12

Enroulez la partie libre du cable
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5 Connexion

5.1 Connexion électrique
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5.1.2.3 Démar. et arrét — bornes 13, 14, 18, 19, 20, 21 39
5.1.2.4 Entrées programmables — bornes 15, 16 et 17 41
5.1.2.5 Entrées programmables (démarrage en séquence) 42

5.1.2.6 Relais de sortie programmable — K4, bornes 4, 5 et 6

5.1.2.7 Relais de sortie programmable — K5, bornes 7, 8 et 9

5.1.2.8 Relais de sortie programmable — K6, bornes 10, 11 et 12

5.1.2.9 Modbus RTU
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46

1SFC132081M0301 | Manuel d'installation et de mise en service | Connexion

35



Ce chapitre décrit les connexions électriques et les
connexions des périphériques de communication.

A AVERTISSEMENT

Les connexions électriques doivent étre effectuées
par le personnel autorisé uniquement. Respectez
toutes les lois et réglementations.

A ATTENTION

Tension dangereuse. Danger de mort ou de blessure
grave. Coupez et consignez toujours toutes les
sources d’alimentation électrique de cet appareil
avant de commencer les opérations.

A AVERTISSEMENT !

Avant d’appliquer la tension de fonctionnement sur
les démarreurs progressifs PSTX30...PSTX170 pour
la premiere fois, appliquez la tension d’alimentation
de contrble pour ouvrir les relais de by-pass. (voir 2.1
Connexion). Ceci est nécessaire pour éviter un
démarrage accidentel de I’équipement lorsqu’il regoit
la tension de fonctionnement.

"1l ok

PSTX PS

X

1SFC132081M0301

lllustration 5.1

Connexion En ligne (1) et Dans le triangle (2)

H INFORMATION

Le personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

Pour les connexions de base, voir le chapitre 2 Démarrage rapide.

Pour les schémas des connexions, voir le chapitre 11
Schémas de raccordement.

5.1 Connexion électrique

A AVERTISSEMENT

Les condensateurs de compensation du facteur de
puissance ne doivent pas étre placés entre le démarreur
progressif et le moteur, car les pics de courants
pourraient brdler les thyristors du démarreur progressif.
Si vous utilisez ces condensateurs, vous devez les
brancher sur le c6té ligne du démarreur progressif.

51.1 Circuit principal

H INFORMATION

La chute de tension maximale entre le démarreur
progressif et le moteur est de 5 %. La longueur du
cable n’a pas d'influence.

Les démarreurs progressifs PSTX30...PSTX1250 peuvent
étre raccordés En ligne, voir I'@) lllustration 5.1, et Dans
le triangle, voir I'@ lllustration 5.1.

Utilisez une connexion par fils pour PSTX30...105, voir
I'llustration 5.2 et un raccordement par barres pour
PSTX142...570, voir I'lllustration 5.3.

e Raccordez I'alimentation aux bornes 11, 3L2, 5L3, voir
0 dans lllustration 5.2 et lllustration 5.3.

e Raccordez le moteur aux bornes 2T1, 472, 6T3 coté
moteur, voir 9 dans lllustration 5.2 et lllustration 5.3.

Le marquage des bornes est imprimé a 'avant du démarreur
progressif. Pour connaitre les couples de serrage et la section
des cébles, voir le chapitre 5.1.1.1 Couples de serrage et
dimensions des cables.

Coté ligne

Co6té moteur

1SFC132081M0301

lllustration 5.2

Cages serre-fils

1SFC132081M0301

Illustration 5.3

Barres de raccordement
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5.1.1.1 Couples de serrage et dimensions des
cables
—[PSTX30...105_]
L1 3L2 5.3
M8 AWGS .. 2/0
Cu 75 °C seulement
\-) Rigide : 10 ... 95 mm?
Flexible : 10 ... 70 mm?
2T1 472 6T3 8 N.m - 71 Ib.po Rigide/flexible : 2 x 6 ... 2 x 35 mm?
PSTX142...170 Utilisation d'un module Utilisation de barres de connexion
1L1_3L2 5.3 11/6-16 UNF-2A de connexion M8 .
0 . maxi
ATK185 : AWG4 300 komil @ e 22 mm
\-) Al Cu 75 °C seulement (an;l;wpo (0,866 po)
275 Ib.po c us 18 N.m - 160 Ib.po
2T1 472 613
PSTX210...370 Utilisation d’un module Utilisation de barres de connexion
s 3/4-16 UNF-2A de connexion M10 _
0 ATK300 : AWG4 & 400 kemil 0 maxi 30 mm
\-) ATK300/2 : AWG4‘a 500 kemil ou \-) 0mm § (1,181 po)
2xAWG4 a 2x500 kemil V/A% (1,181 po)—©
375 Ib.po c@us Al Cu 75 °C seulement 28 N.m - 240 Ib.po
2T1 4T2 613
5/8-18 UNF-2A Utilisation d’un. module Utilisation de barres de connexion
PSTX470...570 o a6 connexion M10 .
i1 3L2 5.3 ATK580/2 : me
275 Ib.po 2XAWG2/0 & 2x500 kemi | ) mm
———————————————————————————————————— \-) maxi ' (1,850 po)
3/4-16 UNF-2A | ATK750/3 : i 47mm  § >
3xAWG2/0 & 3x500 kemi | 35 N.m - 310 Ib (1185 po) =)
271 472 613 375 Ib.po Al Cu 75 °C seulement  © us ‘m- -Po
PSTX720...840 5/8-18 UNF-2A Utilisjtion d’un_ module M12 Utilisation de barres de connexion
T e 53 (o) ATK580/2 € connexion .
275 1b.po 2x500 kemi | _ maxi
" 341§ UNF-2A | ATK7SOB: \_) Som 1968 po)
- - - ~ mm  § B po
3xAWG2/0 & 3x500 kemi | 45N l%% (1,969 po
o ¢ us .m - 398 Ib.po
2T1 412 613 375 Ib.po Al Cu 75 °C seulement
PSTX1050...125Q Utilisation de barres de connexion
L1 3L2 5.3 M12 40 mm 2x 50 mm M12 .
@ (1,57 po) = (1,96 po) \Q) maxi 50 mm
50 mm (1,969 po)
5 mm 6 mm (1,969 po
>T1 412 673 45 Nm - 398 Ib.po (0,19 po) © US (0,23 po) | | 45 N.m - 398 Ib.po

1SFC132081M0301 |
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Circuit de controle et d’alimentation
de contrdle

5.1.2

Dans les applications de contréle industriel, les fils sont divisés
en trois groupes : alimentation secteur, alimentation de controle
et circuit de controle.

Alimentation secteur (1L1, 3L2, 5L3, 2T1, 4T2, 6T3) Tension
d’alimentation de contréle (bornes 1 et 2) Circuit de contréle
(bornes 13 — 21).

Tension d’alimentation de controle —
bornes 1 et 2

5.1.2.1

Raccordez le neutre et la phase aux bornes 1 et 2.
Voir lllustration 5.4.

INFORMATION

Vérifiez que la tension d’alimentation U_ est
appropriée. Voir le chapitre 3.2.1 Généralités.

H

La tension d’alimentation de contréle pour tous
les démarreurs progressifs PSTX est Us de
100 - 250 V CA, 50/60 Hz.

Si vous utilisez la tension de fonctionnement
(phase/N) en tant que source pour la tension de
contréle, assurez-vous de ne pas dépasser Us
250 V CA, 50/60 Hz.

Couples de serrage et dimensions des cables.

1SFC132081M0301

lllustration 5.4

Tension d’alimentation et circuit de contréle

10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22

OO0 OO0 OO0 ‘
YT TYF TYT 317078

K5 K6 Démarrage Arrét In0 In1 In2 DGND GND +24V/

M3,5 3,5x 0,6 mm
(0,138 x 0,024 po)
\)
0,5 Nm %
4,3 |b.po

2
2x0,2..1,5 mm?
2
2

AWG 12 ... 2
0,2..2,5mm

1SFC132081M0301

5.1.2.2 Terre fonctionnelle — borne 22

Les démarreurs progressifs doivent étre mis a la terre par
des bornes, comme indiqué dans lllustration 5.5 (une
connexion suffit). Raccordez le cable a un point de connexion
a la terre situé a proximité du démarreur progressif. Un point
de connexion a la terre adapté se trouve a proximité du
démarreur progressif sur la platine de montage. Raccordez

a la terre la platine de montage.

INFORMATION

Il ne s’agit pas d’une terre de protection, mais d'une
terre fonctionnelle. Le cable de mise a la terre doit étre
le plus court possible. Longueur maximale : 0,5 m.

i

INFORMATION

N’utilisez pas la prise de terre fonctionnelle des
réseaux informatiques (on en trouve fréquemment
une dans les applications marines par exemple).

H

Couples de serrage et dimensions des cébles.

1SFC132081M0301

lllustration 5.5

Terre fonctionnelle, borne 22

M3 3,5x0,6 mm AWG 12 ... 24
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 (0,138 x 0,024 po) 02 25mmd
QQ QOO OQO OO PPOOOE OO0 " e 02-25mm2
1 7 l T 7 l 7 ! 2x0,2..1,5mm
o2 l \ \ \ NN YY) Tl e 05N 0,2 ..2,5 mm?
Démarrage Arét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0 Nm & == ! ’ 5
50/60 Hz Ka K5 K6 43 bpo 2%02 . 1.5mm
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5.1.2.3 Démar. et arrét — bornes 13, 14, 18, 19, 20, 21

Tension de contréle interne

Le démarreur progressif PSTX possede un circuit
d’automaintien intégré et ne nécessite pas de signaux
maintenus sur I'entrée de démarrage. Utilisez la tension

d’alimentation de contrdle interne a partir des bornes 20 ou 21.

Raccordez les bornes Démar. et arrét a I'aide d’un circuit
conventionnel et de boutons-poussoirs. Voir lllustration 5.6

et lllustration 5.7. §
g
%)
&
Illustration 5.6
. . R Démar. et arrét, bornes 13, 14, 18, 19, 20, 21
Couples de serrage et dimensions des céables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 3 8,6 x 0,6 mm AWG 12... 24 §
(0,138 x 0,024 po) 02.25mm? |2
00 QPQ QOO peoooesees | ) = Nk
LN ) ) ) ATV P iiA 02.25mm? | %
150()9"5205&\/ K4 K5 K6  Démarrage Arét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5Nm =] o mmolo
ik ge Aret g 431bpo 2x0,2..1,5mm? | 5
| -} Démarrage ‘
. Arrét T :
J Y[
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314151617 18 19 20 21 22 ‘5
[Ye) 2
?;? CEQ? CEQ? CEQ? ?%QQ?’:’ i g
e m = o ode s
o
ABB PSTX @
(&)
(L/L)
Illustration 5.7
Circuit d’automaintien (une impulsion est suffisante pour le démarrage)
Couples de serrage et dimensions des cables.
12 % 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 o 3,5 x 0,6 mm AWG 12 ... 24 §
(0,138 x 0,024 po) 02.25mmz| 2
05 ORIy ey | W o>l
LN \ \ \ AT NS - 02.25mm |2
105001 g?_‘ozv K4 K5 K6 Démarage Amét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5Nm f—— ) 5
4,3 Ib.po 2x0,2..1,5mm? %
Il est également possible d’utiliser un circuit conventionnel FTTTT T L
. - . . ! Arrét !
avec un relais auxiliaire. Voir lllustration 5.8. | :
3 Démarragei
3 B
| N !
)
ﬂ — ﬁAUXILIAIRE
AN
Jd J [ld]]:
12 % 4 5 8 7 8 9 101 12 131415161718 192021 22 Py
o 0 000 8
o TOYTTY Uy MO -
ey 7 5 s T 2
ABB PSTX ‘!'_>
o
'8
2
lllustration 5.8
Couples de serrage et dimensions des cables. Circuit conventionnel (activation du signal de démarrage exigée)
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 " 8,5 x 0,6 mm AWG12"'24§
(0,138 x 0,024 po) 02.25mm? |2
00" PO 000 OO0 secoceseey | () e
LN \ ) ) NN e 0,2..25mm?|¥
358?6653\/ K4 K5 K6 Démarrage Arrét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5Nm @ ’ ' 18]
‘ i 43 1b.po 2x0,2..15mm? &
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Tension de controle externe

Le cas échéant, vous pouvez controler le démarreur progressif
avec une source externe 24 V CC provenant d’un automate
programmable ou d’un systeme similaire.

Connectez les cables. Voir lllustration 5.9 pour utiliser le
circuit d’automaintien interne, ou lllustration 5.10 pour utiliser
un circuit d’automaintien externe.

I

o

d

5
A AVERTISSEMENT g
o
Utilisez uniquement une tension de 24 V CC lorsque 8
vous branchez les bornes 13, 14, 15, 16 et 17. Les £
autres tensions peuvent endommager le démarreur =
progressif. Dans ce cas, la garantie risque de ne plus lllustration 5.9
étre applicable. Circuit d’automaintien avec tension de contrdle externe (impulsion
suffisante pour le démarrage)
L A 1
' ARRET !
' DEFAUT E }
| N |
dJd J |
2 % oés 769 méwz 13wus<s<7:58622 b=
52}
ABB PSTX ©
2
2
lllustration 5.10
Circuit conventionnel avec tension de contréle externe (activation du
signal de démarrage exigée)
Couples de serrage et dimensions des cables.
M3 3,5%0,6 mm AWG 12 .. 24| 8
12 % 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 (0,138 X 0,024 po) 02 25mm2 |2
QO YOG OV QOO 88008 000 @ o, 02-28mm |2
T T T T 2x02..1,5mm° |
A R AL AR R 02, 25mm? |2
%%?G%SSV Ka K5 K6  Démarrage Aét In0 In In2 DGND GND +24V 0,5Nm = ! S [&]
‘ ) “ 4,3 1b.po 2x02..15mm? | &
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5.1.2.4 Entrées programmables - bornes 15, 16
et17

A AVERTISSEMENT

Utilisez uniguement une tension de 24 V CC lorsque
vous branchez les bornes 13, 14, 15, 16 et 17. Les
autres tensions peuvent endommager le démarreur
progressif. Dans ce cas, la garantie risque de ne plus

étre applicable. 3
o
=
Le démarreur progressif dispose de trois entrées 8
programmables. 2
[2)
e |n0, événement réinitialisé par défaut. lllustration 5.11
e In1, aucun défaut. Bornes 16 et 17
e |n2, aucun défaut.
Pour programmer les entrées du démarreur progressif, voir
le chapitre 7.14 Entrées/sorties. R ‘
Raccordez les cébles, voir lllustration 5.11, lllustration 5.12 1 m—
et pour utiliser la tension d’alimentation de contréle interne, ou | !
lllustration 5.11 et lllustration 5.13 pour utiliser une source A
externe. ﬂ — i
o o Wl
i INFORMATION o i e e man munennoana S
) ) . Q PRPPP LT Leere ey 3
Raccordement pour Démarrage en sequence, voir o T S e z
5.1.2.5 Entrées programmables (démarrage en a8 e 8
séquence) T £
Illustration 5.12
Entrées programmables, bornes 15, 16 et 17
Couples de serrage et dimensions des cables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 1 3,5 0,6 mm AWG 12... 24 §
(0,138 x 0,024 po) 02.25mm|=
00" POPLR000 (FH90R4REL | G o)
LN ) ) ) TN o 02.25mm|%
}v%losésb-?zv K4 K5 K6  DémarrageAmét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5 Nm ES ’ , O
4,3 Ib.po 2x02..15mm?|%

@
@

S
8
=
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22 8
efiiaiichitvindin I
0 5
g - L B Y rd
Illustration 5.13
. . A Tension de contrble externe
Couples de serrage et dimensions des cables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13141516 17 18 19 20 21 22 " 3,6 x 0,6 mm AWG 12.. 24 §
(0,138 x 0,024 po) 02 25mm?|2
00" PO OO0 OO0 00eese 000y | () =
LN \ \ AFYYY ot 02..25mm’ |2
]5%(/)6(2’5’_(‘12\/ K4 K5 K6  Démarrage Armét In0 Int In2 DGND GND +24V 0,5 Nm 5 =S D mmz &)
o 43 Ib.po 2x02..15mm* &
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5.1.2.5 Entrées programmables (démarrage en
séquence)

Le démarreur progressif peut démarrer jusqu’a trois moteurs
différents dans des applications différentes avec des jeux de
parametres différents. Le jeu de parametres est choisi par

I'intermédiaire des signaux d’entrée sur le démarreur progressif.

Voir lllustration 5.14, Démarrage séquentiel des moteurs
a I'aide d’un démarreur progressif.

Si le démarreur progressif déclenche pour une raison
quelconque et que le déclenchement doit arréter le moteur,
tous les moteurs sont alors arrétés.

Lorsque vous utilisez le Démarrage en séquence, Consultez
lllustration 5.15 ou lllustration 5.16 pour le raccordement.

La commande de démarrage (bornes 13, 14, 16 et 17) doit
étre maintenue pendant le fonctionnement, sinon un arrét
direct est effectué.

Un arrét progressif ne peut étre réalisé que pour le moteur
alimenté par le démarreur progressif, en envoyant une
commande d’arrét (borne 14).

KM 1

K 25, 27, 29
K 26, 28, 30
FR1,2,3
Q1

Contacteur principal
Contacteur de démarrage
Contacteur de fonctionnement
Relais de surcharge
Démarreur progressif

Q1

K28 K30

|
K27\

K29\

FR1 FR2 FR3

1SFC132081M0301

lllustration 5.14

Démarrage séquentiel des moteurs a I’'aide d’un démarreur progressif

©

@]

D
ééx 465 769 méu 614151517:258622 b=
@
s T T AN
ABB PSTX )
jo]
w
2
lllustration 5.15
Tension de contréle externe
Couples de serrage et dimensions des cables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 3 3,5 x 0,6 mm AWG 12... 24 §
(0,138 x 0,024 po) 02 25mm? |2
00 POyttt | @ | | et
1 2™
100-250 V e T 0 T T DoND o o 0,5 Nm 0,2.. 25mm 5
50160 Hz Ka K5 Démarrage Arét In0 Int In2 DGND GND +24V 45 10,00 :SZXOZ 1,5 mm? iz
[ ””””“‘
! |
! |
! J |
] |
d gl
QQX 466 76 mﬂ 2 131415151715152u622 b=
(52}
; 3
g
ABB PSTX «
O
w
2
lllustration 5.16
Couples de serrage et dimensions des cables. Tension de contrdle interne
M3 3,5x0,6 mm AWG 12....24 | 3
1 X 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 (0,138 x 0,024 po) 02 25mm|S
Q O Q Q Q @@@@@@ - 022 g
2x02..1,5mm?|Q
1%025’5‘v \ \ \ \ ------ = 0.5 Nm 0,2.. 25mm28
50/60 Hz Demarraqure« 1n0 In1 In2 DGND GND +24v 4’,3 Ib.po =] 2x0.2..1.5 mm? %
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5.1.2.6 Relais de sortie programmable — K4, bornes
4,5et6

Voir le chapitre 7.14 Entrées/sorties pour définir la fonction du
relais de sortie.

Par défaut : Marche

Raccordez les cables aux bornes 4, 5 et 6.

Voir lllustration 5.17.

Recommandé pour contrbler le contacteur de ligne. ]
=
5
s
c los q q bl lllustration 5.17
ouples de serrage et dimensions des cables.
P 9 Relais de sortie programmable K4, bornes 4, 5 et 6
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 M35 3,5 x 0,6 mm %
(0,138 x 0,024 po) =
0 999 000 00 0000000000 | ()
LN \ R RN AR RN RN 8
50/60 Hz K4 K5 K6 Démarrage Arrét In0 In1 In2 DGND GND +24V 0’5 Nm 8
[}
5.1.2.7 Relais de sortie programmable - K5,
bornes 7,8 et 9
Voir le chapitre 7.14 Entrées/sorties pour définir la fonction du
relais de sortie.
Par défaut : Fin de rampe
Raccordez les cables aux bornes 7, 8 et 9.
Voir lllustration 5.18. 5
s
5
s
lllustration 5.18
Couples de serrage et dimensions des cables. Relais de sortie programmable K5, bornes 7, 8 et 9
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 M35 3,5 x 0,6 mm AWG12.... 24 %
(0,138 x 0,024 po) s
RN/ :
AR RS A RO S CACLESAE
100250 V - — e = == =2 (T 0.5 Nm S
50/60 Hz K4 K5 Ké Démarrage Arrét In0 In1 In2 DGND GND +24V i
4,3 Ib.po %
5.1.2.8 Relais de sortie programmable - K6,
bornes 10, 11 et 12
Voir le chapitre 7.14 Entrées/sorties pour définir la fonction du
relais de sortie.
Par défaut : Evénement
Raccordez les cébles aux bornes 10, 11 et 12.
Voir lllustration 5.19. 3
s
5
%
lllustration 5.19
Relais de sortie programmable K6, bornes 10, 11 et 12
Couples de serrage et dimensions des cables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 Mo 3,5x 0,6 mm AWG12...2 %
(0,138 x 0,024 po) 02 .25mme|=
0% rrr ettt | O ==
1%0-25,(\)‘\/ Dér Aét_In0_In1 In2 DGND GND l+274Jv - 0,5Nm 02..25 mm? 8
50060 Hz Ka K5 K6  Démarmage Amét In0 Inf In 431bpo b == 2%x02..15 mm?2 e
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5.1.2.9 Modbus RTU

Raccordez la masse numérique de I'automate programmable
sur la masse du PSTX, bornes 19, 22 ou 30.

Les bornes 23 a 29 ne sont pas isolées de la terre. La borne
30 est la méme que les bornes 19 et 22. Si une tension trop
haute est appliquée sur I'une des bornes 23 a 29, elle peut
étre détériorée.

Les bornes 23 et 24 peuvent étre détériorées si la tension est
supérieure a +£5,5 V (terre relative) avec un courant supérieur
a 150 mA. Si vous utilisez plusieurs terres entre le maitre et le
PSTX, assurez-vous que les terres sont totalement isolées et
que le maitre a une alimentation isolée Le maitre ne doit avoir
aucun décalage par rapport a la terre du PSTX.

lllustration 5.20.

\oir le chapitre 8 Communication pour les composants de
communication.

5.1.2.10 Entrée PTC/PT100

Si le moteur a des éléments PTC ou PT100, raccordez les
cables aux bornes 25, 26 et 27.

Voir le chapitre 7.14 Entrées/sorties pour la programmation.

Mesure avec trois fils pour PT100

Pour réduire I'influence de la résistance du fil, vous pouvez

Com3  Enrée tamy "
+(B) A T1 T2 T3 424V + GND

ele] )

23 24 25 26 27 28 29 30

H_P

N

(@) @]
- Terre
numérique

PLC

1SFC132081M0301

lllustration 5.20
Modbus RTU

S T T T s o

ele? T Y Telele)

23 24 25 26 27 28 29 30

a_[ M

AlA

- S . o PT 100 - 3 fils g
utiliser une connexion a trois fils. Cela crée deux circuits de §
mesure. Un circuit est utilisé comme référence. Le dispositif B

7 . . o] " . O
de déclenchement peut ainsi calculer la résistance du fil. Voir %
lllustration 5.21.

lllustration 5.21
PT100 - 3 fils
Couples de serrage et dimensions des cables.
M3 3,5x0,6 mm AWG 12.. 24 |3
Com 3 Entrée temp. | Sortie analog. . |12
2V 5 GND (0,138 x 0,024 po) 02..25mm?* |2
) T1 T2 T3|+24V+ \!‘) szoz Tsmm® |2
o
e 7Y el % 0z zsmnt |3
23 24 25 26 27 28 29 30 43 1b.po & FS2x02.15mm? e
Mesure avec deux fils pour PT100
Lorsque vous utilisez des capteurs de température a deux fils,
la résistance du capteur et la résistance du fil s’additionnent. 1
ele! T 1 Telele)

Corrigez les erreurs systématiques résultantes lorsque

vous changez le dispositif de déclenchement. Connectez

un cavalier entre les bornes 26 et 27. Utilisez le tableau 1
Erreurs de température en °C/K pour déterminer les erreurs
de température provoquées par la longueur de la ligne. Voir
lllustration 5.22

23 24 25 26 27 28 29 30

PO

Q[ M
LN

PT 100 - 2 fils s
s
o
S
o
&

lllustration 5.22

PT100 - 2 fils
Couples de serrage et dimensions des cébles.

M3 3,5x0,6 mm AWG 12..24 |3
Com 3 Entrée temp. | Sortie analog. : ! > |2
2V + GND (0,138 x 0,024 po) 02.25mm* |3
)T T2 T3 +24v+ !‘) = 02 1smm? |2
o
S000eHO00 o oz zommt |3
23 24 25 26 27 28 29 30 431b.po & FSox02.15mm? £
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Mesure avec deux fils pour PTC
Lorsque vous utilisez des capteurs de température a deux fils,
la résistance du capteur et la résistance du fil s’additionnent.

TR ars oo

Corrigez les erreurs systématiques résultantes lorsque 55 oo bl
vous changez le dispositif de déclenchement. Connectez Basmanmw
un cavalier entre les bornes 26 et 27. Utilisez le tableau 1

Erreurs de température en °C/K pour déterminer les erreurs @ @ @ @ @

de température provoquées par la longueur de la ligne. Voir
lllustration 5.23.

PT 100 - 2 fils

1SFC132081M0301

lllustration 5.23

Couples de serrage et dimensions des cables. PTC100 - 2 fils
M3 3,5x 0,6 mm AWG 12..24 |3
Com 3 | Entrée temp. | Sortie analo: ! ’ =]
WIT1 T2 13]42¢V+ oD (0,138 x 0,024 po) T mm 02.25mm" |3
\) 2x0,2..1,5mm? g
50000000 Eg]
23 24 25 26 27 28 29 30 431b.po & FSo402.1,5mm? rd

Erreur provoquée par la ligne

Lerreur provoquée par la résistance de la ligne est d’environ

2,5 °K/ohm. Si vous ne connaissez pas la résistance de la ligne

et que vous ne pouvez pas la mesurer, vous pouvez faire une
estimation de I'erreur provoquée par la ligne a I'aide de ce tableau.

Erreurs de température en °C/K

Le tableau ci-dessous montre les erreurs de température,
a une température ambiante de 20 °C, pour différentes
longueurs de ligne et sections de conducteur sur des
capteurs PT100.

Tableau 1 Erreurs de température en °C/K

Longueur de ligne Sectlon du fil en mm?

enm 0,50 ©075 1 e
10 18 1o

2 45 o

%0 90 60

s Gas s

100 REREN EP¥
200 a3 242
."5'50 N lo1e 60,8
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5.1.2.11 Sortie analogique

Le démarreur progressif est doté d’une sortie pour le signal de
sortie analogique configurable (bornes 29 et 30). La résistance
de charge est de 500 ohms maximum pour la sortie de
courant et de 500 ohms minimum pour la sortie de tension.

Les plages de signaux de sortie disponibles sont 0 — 10V,
0-20 mA ou 4 — 20 mA. La valeur par défaut est 4 — 20 mA.

Vous pouvez sélectionner la sortie analogique pour afficher :

[(A), U (V), P (kW), P (Hp), Q (kVAr), S (KVA),

BT T2 T v o

éééééébb

23 24 25 26 27 28 29 %0

©)

°

B P [ ¢

L ~7

=
, AT
cos Phi, Température moteur, Température THY et Energie s
w
(KWh). 2
. . ) ) R lllustration 5.24
Si vous utilisez la sortie analogique, raccordez les cables sur ) )
) . Sortie analogique
les bornes 29 et 30. Voir lllustration 5.24.
Voir le chapitre 7.14 Entrées/sorties pour la programmation.
Couples de serrage et dimensions des cables.
=
Com 3 Entrée temp. Sortie analog. M3 ?651):;é)fomon;4 po) AOV;IG ;25 mi‘; é
24V + GND . . 2.2, =
)IT1 T2 T3|+24v+ @ e 02-20mT, :
5060000 e oz 2mnt |2
23 24 25 26 27 28 29 30 431b.po & M ox02.1,5mm? e

51.3 Extension E/S

Si d’autres entrées et sorties sont nécessaires, vous pouvez
raccorder les composants :

e Module d’extension ABB Stotz DX1xx-FBP

Vous disposerez ainsi en plus de :
e 8 entrées numériques
e 4 relais de sortie
e 1 sortie analogique

Raccordez les cables aux bornes 23, 24, 28 et 30. Voir
lllustration 5.25.

Voir le chapitre 8 Communication pour les composants de
communication.

Couples de serrage et dimensions des cables.

uuuuuuuuuuuuuuuuuuu
BT T T s o

00000600

23 24 25 26 27 28 29

e

lllustration 5.25

Accessoires optionnels

Com 3 Entrée temp

+B) -(A)| T1 T2 T3|+24V+ GND

e

23 24 25 26 27 28 29 30

Sortie analog.

M3

0,5Nm
4,3 |b.po

3,5x0,6 mm

(0,138 x 0,024 po)

¢

AWG 12 ...24

- 02

2x0,2..
0,2 ..

& F ax0..

2,5 mm?
1,5 mm?

2,5 mm?

. 1,5 mm?
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6 Interface homme-machine (IHM)

6.1 Présentation de la navigation

50
6.1.1 DEL d’indication 50
6.1.2 Clavier 51
6.1.3 Ecran de navigation 52
6.1.3.1 Modifier les valeurs des parametres 52
6.1.4 Comment régler un parametre 53
6.1.4.1 Modification du courant nominal du moteur (réglage le) 53
6.2 Commande locale a partir du clavier

54
6.2.1 Touche Démarrage 54
6.2.2 Touche Arrét 54
6.2.3 Touche D\L 54

6.2.4 Jog moteur

6.3 Ecran Options

6.3.1 Présentation 56
6.3.2 Modifier la page d’accueil 43
6.3.2.1 Ajouter des écrans d’informations sur la page d’accueil 56
6.3.2.2 Modifier les écrans d'informations sur la page d'accueil 56
6.3.2.3 Emplacement d’affichage 56
6.3.2.4 Plage de valeurs d’échelle 57
6.3.3 Défauts/protections et avertissements actifs 57

6.4 Ecran Menu

58
6.4.1 Parametres 58
6.4.1.1 Liste complete 58
6.4.1.2 Favoris 60
6.4.1.3 Modifié 60
6.4.2 Assistants 61
6.4.3 Journal d’événements 62
6.4.4 Sauvegarde 63
6.4.4.1 Créer une sauvegarde 63
6.4.4.2 Téléchargement des parametres 63
6.4.5 Infos du systeme 64
6.4.6 Parametres 64
6.4.6.1 Langue 65
6.4.6.2 Date et heure 66
6.4.6.3 Parametres d'affichage 66
6.4.6.4 Réinit. aux param. par défaut 67
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Ce chapitre décrit le fonctionnement de I'interface homme-

machine (clavier et écran). Pour obtenir la description détaillée

de chaque fonction, reportez-vous au chapitre 7 Fonctions.

6.1 Présentation de la navigation

Vous pouvez utiliser I'interface homme-machine (IHM) pour
modifier les paramétres du démarreur progressif, comme
les entrées et sorties, les protections, les avertissements et
les communications. Vous pouvez aussi utiliser I'lHM pour
surveiller, contréler et lire les informations sur le statut du
démarreur progressif.

Voir lllustration 6.1.

L'IHM comprend les éléments suivants :
e Ecran

e Touches de sélection et de navigation
e Port Mini USB

e DEL d’indication de statut

6.1.1 DEL d’indication

Le fonctionnement des DEL d’indication de statut est décrit
dans le tableau 1 Statut des DEL :

Tableau 1

Statut des DEL

DEL

Couleur

Description

Prét

1]

Marche

(2]

Protection

Vert .

Arrét : Lorsque la tension d’alimentation
de contréle Us est désactivée ou
déconnectée.

Signal lumineux clignotant : Lorsque
la tension d’alimentation de contréle

Us est activée ou que la tension de
fonctionnement Ue est désactivée.
Signal lumineux fixe : Lorsque la tension
d’alimentation de controle Us est activée
et que la tension de fonctionnement Ue
est activée.

Arrét : Lorsque le moteur ne fonctionne pas.
Signal lumineux clignotant : Lorsque le
démarreur progressif controle la tension
de fonctionnement Ue pendant le
démarrage ou pendant la rampe d’arrét.
Signal lumineux fixe : Lorsque la
tension de fonctionnement Ue est
totalement appliquée en fin de rampe.

PSTXI0E00-70 Fabriqué en Suéde

1SFABIRITIRTON  SOAACSIAS 25010

143

Nome UL508

0]
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Illustration 6.1
IHM

CorS e

Prét |l || Protection
DOO = Marche [ [ Défaut
S CIN i 2 (4
=] N L =
= é\\ I I

Tol ce
=N DN

Arrét v

I
-

Arrét : Lorsque le démarreur progressif
n’a pas déclenché sur une protection
Signal lumineux clignotant :

La protection a déclenché et la
réinitialisation est possible.

Signal lumineux fixe : La protection a
déclenché et la réinitialisation est impossible.

Arrét : Lorsque le démarreur progressif
n’a pas déclenché suite a un défaut
Signal lumineux clignotant : Un défaut
s’est produit et la réinitialisation est possible.
Signal lumineux fixe : Un défaut

s’est produit et la réinitialisation est
impossible.

Voir lllustration 6.2.

Lorsque la DEL de défaut ou de protection est allumée, I'écran affiche
le défaut ou la protection sous forme de code événement et de texte
explicatif. Appuyez sur la touche d’informations pour en savoir plus.
Voir le chapitre 10 Dépannage pour la description des défauts, des

protections et des avertissements.
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6.1.2 Clavier

Le démarreur progressif dispose de dix touches sur le clavier,
voir lllustration 6.3. Ce chapitre donne une description
fonctionnelle de chaque touche.

Touches programmables de sélection

Les touches programmables de sélection ont une fonction
spécifique pour chaque dialogue, par exemple sélectionner,
quitter, modifier ou enregistrer. L'affichage au-dessus de la
touche montre la fonction en cours.

Voir @ lllustration 6.3.

Touches de navigation

Utilisez les touches de navigation pour naviguer dans le menu
et modifier les valeurs des parametres. Il est possible de
modifier ou de faire défiler sur I’écran un menu/une valeur qui
est en surbrillance noire. Pour sélectionner a partir d’une liste,
vous pouvez défiler dans une boucle fermée. Voir 9 dans
lllustration 6.3.

Touche D\L

La touche D\L correspond a Distant ou Local . Utilisez cette
touche pour modifier le contrdle du démarreur progressif et
passer du contrble local par I'lHM au contrdle distant a partir
du bus de terrain ou de I'entrée cablée, et inversement.

Voir @ dans Ilustration 6.3.

Touche d’informations

Utilisez la touche d’informations pour obtenir des informations
sur 'lHM, ainsi que sur les parameétres et le statut du
démarreur progressif.

Appuyez sur cette touche pour obtenir une aide et des
informations générales sur la configuration actuelle de I'lHM.
Voir @ dans lllustration 6.3.

Touche Arrét

La touche Arrét sert d’interrupteur d’arrét du démarreur
progressif. Lorsque vous appuyez sur cette touche, le
moteur s’arréte avec les parameétres réglés. Si nécessaire,
VOUS pouvez appuyer sur la commande d’arrét au cours
de la rampe de démarrage. (Uniquement actif en mode de
commande locale.) Voir @ dans lllustration 6.3.

Touche Démarrage

Lorsque vous appuyez sur cette touche, le moteur démarre et

fonctionne avec les parameétres réglés. (Uniquement actif en
mode de commande locale.) Voir @ dans lllustration 6.3.
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lllustration 6.3

Clavier
Tableau2  Clavier, lllustration 46
Position | Touche

(1) Touches programmables de sélection
(2] Touches de navigation
(3) Touche D\L
(4) Touche d’informations
® Touche Arrét
(6) Touche Démarrage

E Parameétres de verrouillage/déverrouillage

Pressez et maintenez simultanément la touche
Options, la touche Menu et la touche d’informations
pendant deux secondes afin de verrouiller/
déverrouiller le clavier.

Ceci permet de prévenir les modifications
intempestives des parametres. Les paramétres sont
en lecture seule. Le démarrage/arrét progressif et D/L
sont activés.
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6.1.3  Ecran de navigation

Al PSTX
Le clavier vous permet de modifier les réglages pour chaque
élément ou de sélectionner les parametres par défaut pour Local PSTX30
les différentes applications. Le jeu de paramétres par défaut Menu
est stocké dans 'unité afin de permettre la réinitialisation des
valeurs par défaut. Lorsque la communication de bus de Gestion des sauvegardes >

terrain est sélectionnée, vous pouvez modifier les paramétres
a partir de cette interface.

ﬂ Infos du systéme >

Quitter 12:00 Sélectionner

Appuyez sur <<J « Menu » pour aller dans le menu,
puis utilisez & et & pour naviguer. Appuyez sur S

« Sélectionner » pour effectuer votre sélection.

1SFC132081M0301

Voir lllustration 6.4.
lllustration 6.4

Ecran de navigation

6.1.3.1 Modifier les valeurs des parameétres ARBB PSTX
Paramétrage numérique Leezl PSTX30
Utilisez le paramétrage numérique pour modifier une valeur ]
. . L Courant nominal du moteur le
numérique. Utilisez @ et @ sur les touches de navigation pour
sélectionner le chiffre ; celui-ci passe alors en surbrillance 30
) . A
noire. Appuyez ensuite sur & ou & pour changer la valeur
du chiffre sélectionné. Appuyez sur S—J « Enregistrer » pour . A
enregistrer. Voir lllustration 6.5. 0,0 30,0 g
=
Annuler 12:00 Sauvegarder g
5
) — .G &

lllustration 6.5

Paramétrage numérique

Interrupteur Marche/Arrét
Utilisez & ou & ou les touches de navigation @ ou @ pour

changer la valeur de l'interrupteur sélectionné, (1 = Marche, ABB PSTX
0 = Arrét).
Appuyez sur <=J « Enregistrer » pour enregistrer. Local PSTX30

Voir lllustration 6.6.
Masque des événements du défaut shunt

1 Groupe évén. 0
0 Groupe évén. 1
0 Groupe évén. 2
0 Groupe évén. 3
0 Groupe évén. 4

Annuler 12:00 Sauvegarder

) ——

1SFC132081M0301

lllustration 6.6

Réglage de l'interrupteur

Liste de sélection

Utilisez les touches de navigation pour parcourir les listes vers le [l
haut et vers le bas. L’optiorfJ sélectri)onne’pe est mise en surbrillance ABB PSTX
noire. Appuyez sur < « Enregistrer » pour enregistrer.
Voir lllustration 6.7. Local el
Type de limitation de courant

Arrét

Double

Rampe

Annuler 12:00 Sauvegarder
) — NG

1SFC132081M0301

lllustration 6.7

Liste de sélection
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6.1.4 Comment régler un parametre

Ce chapitre donne quelgques exemples de parametres que
Vous pouvez régler sur le démarreur progressif PSTX.

6.1.4.1 Modification du courant nominal du ¥
moteur (réglage le) AR PSTX

. R Local
Chemin d’accés : ocal PSTX30

Menu » Paramétres » Liste compléte » 01 Courant Courant nominal du moteur le
nominal du moteur le

Pour plus d’informations sur le Courant du moteur le, voir 30,@ A
le chapitre 7 Fonctions. .
I 1
1. La page d’accueil correspond au niveau supérieur. 0.0 30,0
Appuyez sur J « Menu » pour accéder au menu. Annuler 12:00 _Sauvegarder

1SFC132081M0301

[’écran apparait alors comme dans lllustration 6.8.

) ——~

2. Appuyez sur <J « Sélectionner » pour sélectionner le ~ lllustration 6.8
menu Paramétres Courant du moteur le
3. Appuyez sur SJ « Sélectionner » pour sélectionner

Liste complete.

4, Appuyez sur S=J « Sélectionner » pour sélectionner 01
Courant nominal du moteur le.

5. Appuyez sur<_J « Modifier » pour modifier le courant
nominal dans Courant nominal du moteur le.

0. Utilisez @ et @ pour sélectionner le chiffre ; le chiffre
sélectionné pour le courant passe alors en surbrillance
noire. Appuyez ensuite sur & ou & pour changer la
valeur du chiffre sélectionné. Sauvegardez le nouveau
réglage en sélectionnant <=J « Enregistrer ».

Voir lllustration 6.8. Pour quitter le programme,
sélectionnez (= « Annuler ».
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6.2 Commande locale a partir du clavier

& ATTENTION

Lorsque vous passez de la commande locale a la
commande a distance, la configuration s’applique
immédiatement. Si la commande a distance permet de
démarrer directement le moteur, cela peut se produire
automatiguement et provoquer un risque de blessures.

A ATTENTION

Apres une perte d’alimentation, une mise a niveau du
logiciel ou un cyclage de I'alimentation de contrble
du PSTX, le PSTX passe automatiquement en mode
commande a distance. La commande a distance est
le mode de commande par défaut du PSTX.

E INFORMATION

Lorsque vous passez de la commande a distance a
la commande locale, le démarreur progressif reste
dans son statut en cours.

Ce chapitre décrit le mode de fonctionnement de l'interface
de commande locale. Utilisez la commande locale pour
démarrer et arréter le moteur a partir du clavier. Lorsque vous
sélectionnez la commande locale, le démarreur progressif ne
peut étre contrdlé qu’a partir du clavier.

Tableau3 Commande locale a partir du clavier

Fonction Descri

Marche/arrét Pour démarrer et arréter le moteur
a partir du clavier.

D/L Basculement entre commande

locale et commande a distance.

Pour faire tourner le moteur aussi
longtemps que vous appuyez
sur Jog.

Jog moteur *

* Pour obtenir des informations sur Jog moteur, consultez

le chapitre 6.2.4 Jog moteur.

Pour aller sur Jog moteur, suivez ce chemin d’acceés dans le menu :
Menu » Jog moteur

6.2.1 Touche Démarrage

La touche Démarrage sert d’interrupteur de démarrage

du démarreur progressif. Appuyez sur cette touche pour
démarrer le moteur et fonctionner avec les parametres réglés.
\oir o dans lllustration 6.9.

6.2.2 Touche Arrét

La touche Arrét sert d’interrupteur d’arrét du démarreur progressif.
Appuyez sur cette touche pour arréter le moteur avec les
parametres réglés. Si nécessaire, vous pouvez appuyer sur la
commande d’arrét au cours de la rampe de démarrage. Voir
dans lllustration 6.9.

6.2.3  Touche R/L

La touche R/L correspond a Commande a distance ou locale
Utilisez cette touche pour commander a distance le démarreur
progressif a partir d’'une entrée numérique ou d’un bus de
terrain, ou localement a partir de I'lHM.

Voir @ dans llustration 6.9.

A

U o J

e

5
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lllustration 6.9

Commande locale
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6.2.4 Jog moteur
Chemin d’acces :
Menu » Jog moteur

Pour la navigation, voir lllustration 6.10.
Pour le réglage des parametres du jog moteur,
voir le chapitre 7.9 Basse vitesse.

Le jog est une fonction d’entrainement a basse vitesse pour
piloter le moteur avec une sortie de tension faible. Vous
pouvez par exemple utiliser cette fonction pour mettre en
position un convoyeur a bande.

Le jog a trois vitesses par défaut :

e Jog rapide
e Jog
e Retour

Vous pouvez modifier les vitesses avec des parametres
indépendants. Par exemple : Jog rapide en arriere et jog en
avant. Vous pouvez utiliser cette fonction a partir de I'lHM,
d’E/S ou du bus de terrain.

Appuyez sur <J « Menu » pour accéder au menu Jog
moteur, puis sélectionnez Jog moteur. Utilisez @ et @ pour
faire un jog en avant ou en arriere. Voir O dans Angle de
montage maximal. Le moteur démarre et accélere jusqu’a
ce qu'il atteigne sa vitesse nominale avec les parametres
définis aussi longtemps que la commande Jog est activée.

Le moteur s’arréte immédiatement lorsque vous relachez le
bouton-poussoir, \$ et

Vous pouvez faire tourner le moteur vers I'avant et vers
I'arriere avec trois vitesses différentes.

MENU
v
| @ Paramétres > |

Assistants b
Journal d'événements b |
]
| [ vfos dusysteme |

Paramétres | 2 |

lllustration 6.10

Navigation jog moteur

ABB PSTX

Local IHM du PSTX

Jog moteur

Quitter 14:30

) — SNGC

1SFC132081M0301

lllustration 6.11

Clavier
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6.3 Ecran Options

6.3.1 Présentation

Dans I'écran Options, vous pouvez changer I'apparence de
la page d’accueil du démarreur progressif et accéder aux
défauts/protections actifs et aux avertissements actifs.
’écran Options comprend les menus suivants :

e Modifier la page d’accueil
e Défauts/protections actifs
e Avertissements actifs

Appuyez sur TJ « Options » pour entrer dans le menu Options.

6.3.2 Modifier la page d’accueil
Chemin d’acceés :
Options » Modifier la page d’accueil

Pour la navigation, voir lllustration 6.12.

Local IHM du PSTX
. Courant du moteur A
Options
0,0
= \A 4 4
Modifier la page ) Tension moteur v
d’accueil 0.0
| Défauts actifs 3 |
Options 12:00 Menu

| Avertissements actifs p |

lllustration 6.12

Modifier la navigation dans la page d’accueil

Utilisez Modifier la page d’accueil pour changer la
présentation de la page d’accueil.

6.3.2.1 Ajouter des écrans d’informations sur
la page d’accueil

1. Appuyez sur =7 « Options » pour sélectionner
Modifier la page d’accueil.

2. Utilisez les touches de navigation pour choisir ou vous
voulez ajouter un écran d’informations.

3. Appuyez sur <] « Ajouter » pour ajouter le nouvel
écran d’informations sur la page d’accueil.

6.3.2.2 Modifier les écrans d’informations sur la
page d’accueil

1. Appuyez sur = « Options », puis sélectionnez
Modifier la page d’accueil.

2. Utilisez les touches de navigation pour sélectionner
I'emplacement d’affichage que vous voulez modifier.

3. Appuyez sur <J « Modifier » et accédez au menu
Emplacement d’affichage. Voir le chapitre 6.3.2.3
Emplacement d’affichage pour définir le nouvel écran
dans le menu Emplacement d’affichage.
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6.3.2.3 Emplacement d’affichage

ABD PSTX

3
_

Menu

Local PSTX

' Courant du moteur
9 0,0

[Tension moteur

3

0,0

Options 12:00

) ——~. . C—

1SFC132081M0301

lllustration 6.13
Emplacement d’affichage

Dans le menu Emplacement d’affichage, vous pouvez définir
le nouvel écran avec ces options :

Signal

Appuyez sur <J « Modifier » pour voir la liste des signaux
disponibles pour la page d’accueil. Utilisez les touches de
navigation, puis appuyez sur <_J « Sélectionner » pour
choisir le signal. Le signal sélectionné est montré par (1)
dans lllustration 60.

Sélectionner I'un de ces signaux :
Vide

Tension moteur

Courant du moteur

Puiss. active

Puiss. active (hp)

Facteur puissance

Puiss. réactive

Puiss. apparente

Tension réseau

Fréquence réseau

Connexion moteur

Séquence de phase

Courant phase L1

Courant phase L2

Courant phase L3

Tension entre phases L1L.2
Tension entre phases L2L.3
Tension entre phases L3L1
Température thyristor
Température moteur

Délai avant décl. EOL

Délai avant refroid. EOL
Energie active

Energie active (réinitialisable)
Energie réactive

Energie réactive (réinitialisable)
Déséquilibre de tension

DHT de la tension réseau
Température PT100
Résistance PTC

Temps restant avant démar.
Nbre de démar. (réinitialisable)
Nbre de démar.

Temps de fonct. moteur (réinitialisable)
Temps de fonct. moteur
Temps de fonct. thyristor (réinitialisable)
Temps de fonct. thyristor
Temps de fonct. ventilateur
Fonction de pré-démar.

Mode de démarrage

Mode d’arrét
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Style d’affichage

Permet de sélectionner le style d’affichage de la page
d’accueil. Le style d’affichage sélectionné est montré par (2]
dans lllustration 6.14.

Sélectionnez un type d’affichage pour les données
(numérique, graphique ou indicateur) :

Numérique

Histogramme

Graphique 15 min

Graphique 30 min

Graphique 1 h

Graphique 24 h

S/0

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner le style
d’affichage, puis appuyez sur <J « Sélectionner » pour
choisir régler le parametre.

Décimales affichées

Sélectionnez le nombre de décimales dans la page d’accueil.
Utilisez les touches de navigation pour modifier le nombre.
Appuyez sur « Enregistrer » pour enregistrer la valeur. Le nombre
de décimales est indiqué dans @ dans lllustration 6.14.

Nom affiché

Décimales affichées Le nouveau nom doit comporter au
maximum 20 caracteres.

Utilisez les touches de navigation pour modifier les caractéres.

Appuyez sur <J « Enregistrer » pour enregistrer le nom affiché.
Le nom affiché est montré par @ dans lllustration 6.14.

Signal mini

Sélectionnez la valeur minimale dans la page d’accueil. Utilisez
les touches de navigation pour modifier la valeur.

Appuyez sur <=J « Enregistrer » pour enregistrer la valeur.

La valeur est montrée par 9 dans lllustration 6.14.

Signal maxi

Sélectionnez la valeur maximale dans la page d’accueil.
Utilisez les touches de navigation pour modifier la valeur.
Appuyez sur <] « Enregistrer » pour enregistrer la valeur.
La valeur est montrée par © dans lllustration 6.14.

6.3.2.4 Plage de valeurs d’échelle

Utilisez les touches de navigation pour pointer sur une plage de
valeurs d’échelle, puis appuyez sur <J « Sélectionner » pour
activer la plage de valeurs d’échelle. Trois options supplémentaires
sont affichées dans le menu Emplacement d’affichage :

e Signal d’affichage mini
e Signal d’affichage maxi
e Unité d’affichage

Signal d’affichage mini — Appuyez sur <-J « Modifier » pour
sélectionner la valeur minimale a I'échelle dans la page d’accueil.
Utilisez les touches de navigation pour changer la valeur, puis
appuyez sur <J « Enregistrer » pour enregistrer la valeur.

Voir @ dans lllustration 6.15.

Signal d’affichage maxi — Sélectionnez la valeur maximale
a I'échelle dans la page d’accueil. Utilisez les touches de
navigation pour changer la valeur, puis appuyez sur <J

« Enregistrer » pour enregistrer la valeur.

Voir @ dans lllustration 6.15.

Unité d’affichage — Indiquez I'unité pour I'afficher dans la
page d’accueil. Vous pouvez saisir une unité en indiquant
jusgu’a dix caracteres. Utilisez les touches de navigation pour
modifier les caractéres. Appuyez sur <J « Enregistrer » pour
enregistrer le nom de I'unité sur la page d’accueil. Voir 9
dans lllustration 6.15.
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ABB PSTX
Local PSTX
" Courant du moteur A
@ » ©
| >
Tension moteur \")
0,0
I
s
Options 12:00 Menu Z%
5

lllustration 6.14

Emplacement d’affichage

6.3.3 Défauts/protections et

avertissements actifs
Chemin d’acceés :
Options » Défauts/protections et avertissements actifs
Options » Avertissements actifs

Vous pouvez trouver les défauts/protections et
avertissements actifs dans le menu Options. Les menus
contiennent des informations sur les défauts et avertissements
survenus en cours de fonctionnement, ainsi que sur les
protections actives.

Les menus des défauts/protections et avertissements actifs
passent en surbrillance noire en cas de défaut, protection ou
avertissement.

Pour la navigation, voir lllustration 6.15.

Pour plus d’informations sur les défauts/protections/
avertissements, voir le chapitre 10 Dépannage.

Options
w

| Modifier la page d’accueil P |

Défauts/protections actifs P : Défauts |

|Avertissements actifs Pl | Protections |

Options
n

| Modifier la page d’accueil p |

| Défauts/protections actifs 3 |

Avertissements actifs p Avertissements |

lllustration 6.15

Défauts/avertissements/protections actifs
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6.4 Ecran Menu

L'écran Menu comporte sept sous-menus, indiqués dans ce
chapitre :

Tableau4 Ecran Menu

Chapitre Description .

Parametres par défaut pour les
applications habituelles.

Affiche le journal d’événements,
les défauts, les protections et les
avertissements.

parameétres.

6.4.6 Parametres

Paramétres du démarreur progressif,
comme la langue, la date et I'affichage.

Valeurs des param:efr'e'é‘ pour dlﬁerents
types de démarreurs progressifs.

Voi e chapitre 624 Jog moteur.
Sauvegarde des valeurs des

Affichage du nom du produt, du type, -
de la version de micrologiclel, efc.

Utilisez les touches de navigation pour parcourir les sous-menus.

Appuyez sur <J « Sélectionner » pour entrer dans un menu.
Appuyez sur <] « Enregistrer » pour enregistrer un nouveau
réglage. Appuyez sur C— « Annuler » pour quitter une
configuration sans enregistrer. Appuyez sur C—” « Retour »
pour revenir en arriere.

6.4.1 Parameétres
Chemin d’acceés :
Menu » Paramétres

Le menu Parametres comporte trois sous-menus, indiqués
dans ces chapitres :

Tableau5 Ecran Paramétres

Chapitre Description

un réglage avance.

rapide des fonctions des parametres
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ favoris.

6.4.1.3 Modifié

Indique tous les parametres pour

Permet d’effectuer une sélection

Indique les paramétres modifiés.

Touches de navigation pour parcourir les sous-menus.
Appuyez sur S=J « Sélectionner » pour entrer dans un menu.
Appuyez sur S=J « Enregistrer » pour enregistrer un nouveau
réglage. Appuyez sur (= « Annuler » pour quitter une
configuration sans enregistrer. Appuyez sur (= « Retour »
pour revenir en arriere.

6.4.1.1 Liste compléte
Chemin d’acceés :
Menu » Parametres » Liste compléte

Utilisez le menu Liste complete si un réglage plus avancé des
parametres est nécessaire. Le menu Liste compléte contient
des groupes de parametres classés par fonction, comme
Démar. et arrét, Communication, etc. Pour la navigation, voir
lllustration 6.16.

Utilisez les touches de navigation pour parcourir les sous-menus.

Appuyez sur SJ « Sélectionner » pour entrer dans un menu.
Appuyez sur <] « Enregistrer » pour enregistrer un nouveau
réglage. Appuyez sur C= « Annuler » pour quitter une
configuration sans enregistrer. Appuyez sur C—” « Retour »
pour revenir en arriere. Pour les parametres fonctionnels et la
liste compléete des parametres,

voir le chapitre 7 Fonctions.

MENU
-4

[Z Paramétres > | Liste compléte ) |ummm—

Assistants 4 |

Jog moteur > |
Journal d’événementsp |

Gestion des > |

sauvegardes

IE Infos du systeme }l
Parametres }l

lllustration 6.16

Navigation dans la liste compléte
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Liste complete
01 Courant nominal N L:> 01 Courant nominal du moteur le | | 02 Démar. et arrét
du moteur le [T 01.01 Courant nominal du moteur le 02.01 Mode de démarrage
02.02 Mode d’arrét
02.03 Niveau initial de la rampe de démarrage
N 02.04 Durée de la rampe de démarrage
LJJ 1] 02.05 Niveau final de la rampe d’arrét
02Démar ctanst > s B oo
.07 Fonction de pré-démarrage
r 03.01 Type de limitation de courant 02.08 Durée pré-démarrage
03.02 Niveau de limitation du courant
L 03.03 Niveau 2e lim. cour.
Af 03.04 Durée 2e lim. cour.
03 Limite 4 I—_,\ 03.05 Niveau limite de couple
04 Kick start
L 04.01 Kick start.
. 04.02 Niveau Kick start.
04 Kick start 4 [-3 04.03 Durée Kick start.
05 Basse vitesse
L 05.01 Basse vitesse marche avant
05 Basse vitesse > :> 05.02 Force basse vitesse avant
[_ 05.08 Basse vitesse marche inverse
05.04 Force basse vitesse inverse
L 06 Chauffage du moteur 08 Démarrage en séquence
06 Chauffage du moteur >r$ 06.01 Capacitg chauffage moteur 08.01 Mode séquence
08.02 le séq. 1
" 08.03 Mode démar. séq. 1
07 Freinage mF’te“r 08.04 Durée rampe démar. ség. 1
L_:\ 8;8; ?s;:;sdggr?;;%;n du freinage 08.05 Hiv. lnit. rampe démar. séq. 1
. : 08.06 Niv. lim. courant séq. 1
07 Freinage moteur » I—ﬂ/ du moteur _ 08.07 Kick start séq. 1
07.03 Force de freinage dynamique 08.08 Niv. Kick start séq. 1
08.09 Durée Kick start séq. 1
> 08.10 Niv. lim. couple séq. 1
LJ 08.11 Réglage du couple séq. 1
<) <) 08.12 Gain de ctrl. de couple séq. 1
B e PCE e el [] 09 Redémarrage automatique Pour la liste compléte deps pargmétres,
09.01 Délai d"attente reset auto consultez le chapitre 7
9.02 Redémarrage auto
09.03 Tentatives maxi de redémar. auto
B e 4 : 10 Interne 11 E/S ext 12 Communication
i externes unicati
aUtomathue r 10.01 Fonction In0 11.01 Fonction 1DIO 12.01 Fonction Com3
10.02 Fongtion In1 11.02 Fonction 1D 12.02 Connecteur d'interface bus
10.03 Fongtion In2 11.03 Fonction 1DI2 12.03 Commande par bus de terrain
. LI~ 10.04Fonctionk4 11.04 Fonction 1DI3 12.04 Adresse bus de terrain
10 E/S internes 11 E/S externes) _— > 10.05 Fonotion K5 I™ 11.05 Fonction 1DI4 12.05 Adresse IP du bus de terrain
r 10.06 Fonction K6 T 11.06 Fonction 2DI5 12.06 Passerelle IP du bus de terrain
10.07 Référence Sortie ANA 11.07 Fonction 2DI6 12.07 Masque réseau IP du bus de terrain
10.08 Type Sortie ANA 11.08 Fonction 2DI7 12.08 Client dhcp IP bus
10.09 Valeur Sortie ANA maxi 11.09 Fonction 1DO0 12.09 Débit du bus en bauds
) ) Pour la liste compléte des Pour la liste compléte des 12.10 Parité bus
12 Communication » —I paramétres, consultez le chapitre 7 paramétres, consultez le chapitre 7 12.11 Bits darrét bus
N_ 12.12 Bus de terrain DI 1
] V]>Pour IEI:\ Iistle Cﬁmpl‘ete7des parameétres,
consultez le chapitre
NS
- - ¢ 13-19 Liste des protections
13-19 Liste des protections }LJ_] Liste d’avertissements 20 - 24 25 Défauts internes “] 13.01 Mode EOL P
1-7 I 20.01 Niveau EOL 25.01 Sortie défaut shunt 13.02 Classe EOL
20.02 Sortie EOL 25.02 Action défaut shunt 13.03 Classe double EOL
20.03 Avertissement EOL gggi ig{itci)en%%frt{%irr%ui}t 13.04 Sortie EOL
i A i - U < .
. : TIREL e g CpnEQL
20-24 Liste d’avertissements > LN 20'06 Sortie rotor bl ’ 25.06 Action thyr. circuit ouvert 13.06 vagau @0" bloqué )
1-5 rﬂ/ Y ng')e gl’ oo 25.07 Sortie Surcharge thyristor 13.07 Durée décl. rotor bloquée
- or bloque . 25.08 Action surcharge thyristor 13.08 Délai rotor bloqué
gggg gomﬁ surc?srgetthynstor 25.09 g@”ﬁe sturcht%uffe ) 13.09 Sortie rotor bloqué
y urcharge thyristor issipateur thermique : 5
Pour la liste c%mp}/éte des parametres, 25.10 Actip% surchauffe‘q 121? ﬁg‘g%?&%ﬁ;ﬁzxi ENTE
L, . L consultez le chapitre 7 dissipateur thermique ' ~Hel ! .
25 Défauts internes > 1 ~J_25.11 Sortie panne non spécifiée 13.12 Nbre de démar. maxy/h - Sor“fle
[TL L 25.12 Action panne non spécifiée 13.13 Nbre de démar. maxi/h — Action
Pour la liste compléte des parametres,
26 Défauts externes consultez le chapitre 7
26.01 Sortie perte phase
| N 26.02 Action perte phase
26 Défauts externes 4 1 26.03 Sortie réseau perturbé 28 Entretien
I 26.04 Action réseau perturbé 28.01 1D
26.05 Sortie faible tension alim. 28.02 Délai ferm. contacteur de ligne
26.06 Action faible tension alim. 28.03 Retard fermeture contact fin de rampe
- - 26.07 Sortie courant fort 28.04 Démar. sans commande démar.
. . L 27 Présentation 26.08 Action courant fort 28.05 Niv. tension rampe d’arrét
27 Présentation 4 27.01 Langue . . 26.09 Sortie utilisation non conforme 28.06 Profil démarrage couple
r 27.02 Config. de base a la mise 26.10 Action utilisation non conforme| | 28.07 Fin démarrage couple
SoUS (STl 26.11 Sortie connexion défaillante 28.08 Réglages démarrage couple
26.12 Action connexion défaillante 28.09 Gain contréle du couple
I N 28.10 Temps d’intégration Pl couple
A L 28.11 Glissement couple
28 Entretien >| 1 28.12 Différence couple
28.13 Temps filtre couple
Pour la liste compléte des parameétres,
consultez le chapitre 7
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6.4.1.2 Favoris
Chemin d’accés :
Menu » Parametres » Favoris

Pour la navigation, voir lllustration 6.17.

Dans le menu Favoris, vous pouvez ajouter vos parametres
favoris pour une sélection rapide. Sélectionnez des
parametres comme Démar. et arrét, Limitation de courant,
Kick start, Contrdle du couple, etc.

1. Appuyez sur S<J « Sélectionner » pour accéder au
menu Favoris, puis appuyez sur <<J « Sélectionner »
pour modifier la liste des favoris.

2. Utilisez les touches de navigation pour sélectionner
un groupe de parameétres. Appuyez sur SJ « Quvrir »
pour ouvrir le groupe.

3. Appuyez sur <=J « Sélectionner » pour sélectionner les
parametres.
Une coche s’affiche en face du parametre
sélectionné. Appuyez sur <J « Désélectionner »
pour désélectionner le parameétre. Appuyez sur
(= « Exécuter » pour enregistrer et quitter. Voir
lllustration 6.18.

4. Les favoris sélectionnés s’affichent directement dans
le menu Favoris pour une sélection rapide.
Appuyez sur (= « Retour » pour revenir en arrigre.

6.4.1.3 Modifié
Chemin d’acceés :
Menu » Parameétres » Modifié

Pour la navigation, voir lllustration 6.19.

Le menu Modifié contient les parametres modifiés qui sont
différents des valeurs par défaut.

Appuyez sur I « Sélectionner » puis sur <J « Modifier »
pour modifier les paramétres. Appuyez sur <_J « Enregistrer »
pour enregistrer et revenir en arriére. Ou appuyez sur <_J

« Annuler » pour revenir en arriere sans enregistrer.
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MENU

Listes complétes P

Assistants > | Modifiés >

Favoris

» Courant nominal du

» moteur le

» Démar. et arrét

» Limite

» Kick start

» Basse vitesse

» Chauffage moteur

» Freinage moteur

» Démarrage de

» séguence

» Redémarrage

» automatique

» E/S internes

» E/S externes

» Communication

» Liste des protections 1-7

» Liste
d’avertissements 1-5

» Défauts internes
Défauts externes
Présentation Service

‘}_,_. Journal >
£4 d’événements

y| Gestion des
| sauvegardes ’|
ﬂ Infos du systeme p
Parametres >

lllustration 6.17

Navigation dans les favoris

PSTX

Local PSTX
Modifier la liste des favoris

Tout effacer
» Courant nominal du moteur le
vDémar. et arrét
M Mode de démarrage

OMode d’arrét

Exécuté 12:00 Sélectionner

) — NG

lllustration 6.18

1SFC132081M0301

Menu Favoris

Listes complétes p

MENU

Modifiés

. Paramétres modifiés
@ Parametres ’ Liste de parametres qui

different de leur valeur
Assistants 4

par défaut.

Jog moteur > |

Q_, Journal S

24 d’événements

Gestion des >
sauvegardes

ﬂ Infos du systeme P

Paramétres >

lllustration 6.19

Navigation modifiée
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6.4.2 Assistants
Chemin d’accés :
Menu » Assistants

Pour la navigation, voir lllustration 6.20.

Pour plus de détails sur le réglage de la configuration de
base et de la configuration de I'application, voir le chapitre 2
Démarrage rapide.

Pour plus d’informations sur les Assistants et la Liste des
applications, voir le chapitre Assistants.

Le menu Assistants contient les réglages et les parametres
par défaut. N'utilisez ce menu que pour régler les parametres
qui seront nécessaires avant de démarrer le moteur. Toutes
les données d’entrée nécessaires apparaissent sous la forme
d’une boucle automatique. Le menu Assistants est divisé en :

e Config. de base
e Config. de I'appli.

m INFORMATION

Lorsque vous avez sélectionné une application et
effectué vos changements, ne sélectionnez pas a
nouveau cette application, car cela provoquerait sa
réinitialisation aux parameétres par défaut.

Entrez dans le menu Assistants

Appuyez<] sur « Menu » et sélectionnez Assistants avec les
touches de navigation.

Appuyez sur S=J « Sélectionner » pour entrer dans le menu
Assistants.

Config. de base

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner une
configuration de base.

Appuyez sur <<J « Sélectionner » pour saisir la configuration
de base.

Le menu Config. de base comporte cing étapes :

Langue, Date et heure, Données moteur, Configuration
systéme et Installation terminée.

Config. de I'appli

La configuration de I'application permet de paramétrer
rapidement Applications, Valeurs et Réglages.

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner Config.
de 'appli. Appuyez sur <=J « Sélectionner » pour accéder
a Config. de 'appli.

Sélectionnez pour quel type d’application vous utilisez le
démarreur progressif en appuyant sur<_J « Sélectionner ».
Voir lllustration 6.21.

MENU

a4
I_ Paramétres PI
Assistants > @
= Jog moteur > | Config. de I'appli. >
I HJQngr?‘laments ’I
S:usxﬁggna(rj(fess ’I
|ﬂ Infos du systéme }I
Paramétres PI

lllustration 6.20

Navigation dans les assistants

ABD PSTX
Local PSTX
Config. de I'appli. 1(4)

Moteur d’étrave

Pompe centrifuge

Scie circulaire

Convoyeur & bande courte g
Exécuté 12:00 Sélectionner g

FC—) — NG o

Illustration 6.21
Config. de I'appli.
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6.4.3 Journal d’événements
Chemin d’accés :
Menu » Journal d’événements

Pour la navigation, voir lllustration 6.22.

Le menu Journal d’événements vous permet de consulter

le journal d’événements du démarreur progressif. Le journal
affiche les 100 derniers événements par ordre chronologique,
avec le « type d’événement » et la date.

Pour avoir des détails sur tous les événements, appuyez sur
Détails.

Utilisez les touches de navigation pour afficher toutes les
entrées du journal d’événements. Les types d’événements
dans le journal sont :

e Défauts

¢ Protections

¢ Avertissements

e Paramétre modifié
e Marche

Voir lllustration 6.23.

Défauts

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner un défaut
et appuyez sur <J « Détalils » pour connaitre les détails du
défaut (Nom, A I'heure et Nbre évén.). Puis appuyez sur la
touche d'informations pour avoir des informations sur le
défaut. Appuyez sur = « Retour » pour revenir sur le menu
Journal des défauts.

Protections

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner une
protection et appuyez sur <<J « Détalils » pour connaitre
les détails de la protection (Nom, A I'heure et Nbre évén.).
Appuyez sur la touche d’informations pour avoir des
informations sur la protection. Appuyez sur = « Retour »
pour revenir sur le menu Journal des protections.

Avertissements

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner un
avertissement et appuyez sur <_J « Détails » pour connaitre
les détails de I'avertissement (Nom, A I'heure et Nbre évén.).
Puis appuyez sur la touche d’informations pour avoir des
informations sur I'avertissement. Appuyez sur = « Retour »
pour revenir sur le menu Journal des avertissements.

Parameétre modifié

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner un
paramétre et appuyez sur <J « Détails » pour connatre les
détails du parameétre modifié (Nom, A I'heure et Nbre évén.).
Appuyez sur = « Retour » pour revenir sur le menu Journal
des avertissements.

Marche

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner un
événement de marche et appuyez sur <J « Détails » pour
connaitre les détails de I'événement de marche (Nom, A
I'heure et Nbre évén.). Appuyez sur C—7 « Retour » pour

revenir sur le menu Journal des avertissements.

MENU
a4
@ Paramétres >
Assistants 3
Jog moteur »

» Journaux
d’événements

» Défauts

» Protections

> Avertissements

» Paramétres modifiés

» Marche

W Journal >
% d’événements

Gestion des >
sauvegardes

ﬂ Infos du systeme ~ p

Parameétres >

lllustration 6.22

Navigation dans le journal d’événements

ABB PSTX
Local PSTX
Journaux d’événements —————
Protections >
Avertissements >
Parametre modifié >
Marche > %
Exécuté 12:00 Sélectionner %
) — SNGCE— &

lllustration 6.23

Journal d’événements
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6.4.4 Sauvegarde MENU

Chemin d’acceés : W
Menu » Gestion de sauvegarde [ Parametres >
Pour la navigation, voir lllustration 6.24. Assistants >

Vous pouvez utiliser le clavier portable pour transférer des | i3 Jog moteur >|

parameétres d’un démarreur progressif a I'autre lors de la mise | Journal d’événements>|
gesycane 01.11.2014 >
ﬂ Infos du systeme ~ p
Paramétres >

Illustration 6.24
Transfert de paramétres Gestion des sauvegardes

Pour transférer (ou copier) des parameétres d’un démarreur
progressif a I'autre, connectez le clavier au démarreur de votre
choix, puis suivez les instructions du chapitre 6.4.4.1 et du
chapitre 6.4.4.2 ci-dessous :

ABB PSTX
6.4.4.1 Créer une sauvegarde
Local & HM du 0
1. Appuyez sur S=J « Sélectionner » pour rentrer dans le PSTX
menu Sauvegarde. s Parameétres

de sauvegarde

2. Appuyez sur <<J « Créer une sauvegarde » pour créer
une sauvegarde.
|
3. Le téléchargement des parametres est illustré sur
Annuler 14:30

lllustration 6.25. e nom du fichier de sauvegarde
integre le jour, le mois et I'année de sa création.

1SFC132081M0301

lllustration 6.25
Remplacer une sauvegarde Téléchargement des paramétres

Le démarreur progressif peut stocker deux sauvegardes.
Utilisez les touches de navigation pour sélectionner

une sauvegarde plus ancienne, puis appuyez sur <

« Remplacer » pour remplacer la sauvegarde.

Une sauvegarde ne modifie pas I'ID et le Courant nominal
du moteur le.

6.4.4.2 Téléchargement des paramétres 3

ABB PSTX

1. Lorsque vous avez terminé le téléchargement des
parameétres, retirez I'lHM du démarreur progressif.

Local & |HM du 0
PSTX

Parameétres
de sauvegarde

2. Connectez I'lHM sur le démarreur progressif qui doit
recevoir la sauvegarde.

3. Entrez dans le menu Sauvegarde et utilisez les touches
de navigation pour sélectionner la sauvegarde. [ —

4, Appuyez sur <J « Sélectionner » pour le Annuler 14:30

téléchargement des parametres. Ceci est illustré sur

lllustration 6.26. =D — N C&CE—

lllustration 6.26

1SFC132081M0301

Téléchargement des paramétres
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6.4.5 Infos du systeme MENU
Chemin d’acceés : A 4

Menu » Infos du systéme R Paramtres 4

Pour la navigation, voir Figure 6.27. Assistants

Le menu Infos du systeme contient des informations sur le

systeme, comme la version de micrologiciel et le numeéro | Journal

de série. Le menu Infos du systeme montre les informations
systéme du démarreur progressif et de I'lHM Appuyez sur <J

« Sélectionner » pour entrer dans le menu Infos du systeme.

Utilisez les touches de navigation pour effectuer votre sélection. TGS S

Appuyez sur <J « Retour » pour revenir en arriére.

>
Démarreur progressif
Jog moteur ’| Version micrologic. : ~ 1.11.0
T, S | Numéro de série : 00000
Gestion des
sauvegardes > .
Drogrost_
IHV 4
IHM
Version micrologic. : 1.5.0
Numéro de série : 00000

lllustration 6.27

Navigation dans les infos du systéme

6.4.6 Parameétres
Chemin d’acceés :
Menu » Parametres

Pour la navigation, voir lllustration 6.28.

Le menu Parametres contient les parameétres de configuration
du démarreur progressif.
Les parametres sont indiqués dans ces chapitres :

Tableau 6 Menu Parametres

Chapltre Descnptlon
6 4. 6 1 Langue MOdIerI’ la langue de I IHM

6 4. 6 2 Date et heure Deﬂnlr Ia date et I’ heure pour le
demarreur progre33|f

6 4 6 3 Parametres d afﬁchage Modlfler le contraste Ia Ium|n03|te etc

6 4 6 4 Relnlt aux param. par Relnltlallser la dlsposmon de la page
défaut d’accueil

Réinit. tous les parametres

Re' 't Ies données ope atlonnelles

6.4.6.5 Modifier I'en-téte IHM Len tete IHM s’affiche dans la barre o’ etat Langue
en haut de I'HM. Maximum 10 caractéres.
- ] ] ] Arabe
Vous pouvez modifier la configuration avec le clavier et la Toheque
communication du bus de terrain. Allemand
Anglais
Espagnol
Parameétres Finnois
Francais
Italien
Néerlandais
L | N | Polonais
MENU angue >| Y | Portugais
Date et heure Rus/sel
Suédois
Parametres > | Date : XX.XX.20XX Turc
LN | Heure : XXXXIXX i
: - Chinois
. Assistants > | Date et heure > |"v> Format de la date : jourmois.année Grec
Format de I'heure : 24 heures Indonésien
| Jog moteur PI [ ] Afficher horloge
) 'évé Parametres |
| JGournaI ddevenements>| T Pl Paramétres d’affichage
estion des
| }I — Contraste 80 %
sauvegardes Reinit. aux param. par | ||| minosite 80 %
| ﬂ Infos du systéme b | Réinitialiser la disposition Eccénome d’en@rg|e
Réinit. aux param. > LN de la page d’accueil [ ] Blanc sur noir

Paramétres [, P2r défaut |'|'V Reinit. tous les paramétres;
L Réinit. les données

opérationnelles

Illustration 6.28

Navigation dans les réglages
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6.4.6.1 Langue
) . g Parameétres Langue
Chemin d’accés :
. Arabe
Menu » Parameétres » Langue MENU Teheque
o . . A 4 N | Allemand
Pour la navigation, voir lllustration 6.29. I@ E— ’l Langue > | Angiais
" , . arametres
Vous pouvez utiliser I'une de ces langues pour I'interface : Espagnol
Assistants }I Finnois
Tableau7 Langue — Francais
Langue Abréviation & I’écran I 7] Jog meitsury ’I ltalien
Arabe AR I Journal d’e’vénementsPI Polonais
Toheave O [ e b] [lwatfchege M| [ Pore
Allemand DE .
| ﬂ Infos du systéeme }I Suédois
Anglais US/UK — Turc
D — Relnlt: aux param. > Chinois
Espagnol ES } par défaut
e Grec
Finnois . R llustration 6.29 Indonésien
Francais A Navigation dans les langues
[talien IT
Néerlandais NL
Polonais PL
Portugais PT
Russe RU
Suédois SV
Turc TR
Chinois (chinois simplifi€) ZH
Suivez les instructions ci-dessous pour accéder au menu
Parametres de langue (démarrer a partir de la page d’accueil) : v
- ABB PSTX
1. Appuyez sur J « Sélectionner » pour entrer dans
le menu.
Local PSTX
. S . Langue
2. Utilisez les touches de navigation pour parcourir 9 :
le menu Paramétres. (Le symbole est une clé).
Espagnol
3. Appuyez sur J « Sélectionner » pour accéder au Finnois
menu Parametres. Utilisez les touches de navigation Francais
pour parcourir le menu Parametres. (Le symbole est ltalien 5
une clé). g
) Annuler 12:00 Sauvegarder 2
N
el
4, Mettez en surbrillance la premiere proposition, g
, . . , ‘% ﬁ % 2]
appuyez d’abord sur <J « Sélectionner », puis sur — ——
« Modifier » pour entrer dans Paramétres de langue. lllustration 6.30
Menu Langue
5. Utilisez & et & pour sélectionner la langue Voir

lllustration 6.30.

6. Appuyez sur <] « Enregistrer » pour enregistrer la
langue sélectionnée.
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6.4.6.2 Date et heure
Chemin d’acces :

Menu » Parameétres » Date et heure
Pour la navigation, voir lllustration 6.31.

Les parametres Date et heure incluent toutes les

configurations de date et d’heure pour le démarreur progressif.

Pour modifier les paramétres dans le menu Date et heure,
appuyez sur S—J « Modifier » afin de saisir la valeur. Appuyez
sur « Enregistrer » pour enregistrer la valeur définie. Voir
lllustration 6.32.

Tableau 8 Réglage de la date et de I'heure

Option Fonction
Date 'Réglage de la date : Jour, mois et
année.
‘Hewe 'Réglage de 'heure : Heure, minutes

et secondes.

Format de la date

dans ce format :

CE jour.mois.année
us mois/jour/année
ISO année—-mois—jour

Format de I'heure

Afficher horloge

Afficher la date au niveau supérieur

Format 12 heures ou 24 heures

Afficher horloge Marche/Arrét

Horloge temps réel

L’horloge temps réel affiche la date et I'heure locales pour le
démarreur progressif. L’horloge continue a fonctionner deux
heures aprées I'arrét de I'alimentation de controle. Saisissez a
nouveau la date et I'heure si une panne d’alimentation plus
longue survient.

Lorsque le réglage de I'heure est terminé, appuyez sur <)
« Retour » trois fois pour revenir vers la page d’accueil au
niveau supérieur.

6.4.6.3 Parameétres d’affichage

Chemin d’acceés :
Menu » Paramétres » Parameétres d’affichage

Pour la navigation, voir lllustration 6.33.

Les parametres d’affichage incluent toutes les configurations
d’affichage du démarreur progressif. Pour modifier les
paramétres d’affichage, appuyez sur <J « Modifier » afin

de saisir la valeur. Appuyez sur <<J « Enregistrer » pour
enregistrer la valeur définie.

Tableau 9 Parametres d’affichage

Option Fonction

Contraste Régler l'intensité du contraste
0...100 %

Luminosité Régler I'intensité de la luminosité

0...100 %

Economie d’énergie
apres 30 minutes, 1, 2 ou 5 heures
ou Jamais

Blanc sur noir

Arrét

Couper le rétroéclairage de I'écran

Affichage blanc sur noir Marche/
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Paramétres

MENU
l Langue >
@ Paramétres }I
Date et heure
Assistants }I Date :
3 Date et heure 4 27.06.2014
Jog moteur > I Temps : 12:00:00
= Format de la date : jourmois.année
| ) A /A Format de I'heure : 24 heures
I Journal d evenementsil ___ /] Aficher horloge
73| Gestion des i S
I sauvegardes ’I draffichage
| ﬂ Infos du systéme )I
Paramétres [ s::nu:;,::? param. ),
lllustration 6.31
Date et heure
ABD PSTX
Local PSTX
Date et heure
Date 27.06.2014
Heure 12:00:00
Format de la date jour.mois.année
Format de I’heure 24 heures
™ Afficher horloge 8
=
Retour 12:00 Modifier 2
IS
P
=) ~— . C— 2

lllustration 6.32

Menu Date et heure

MENU
n 4

Paramétres » I
Assistants » I

Parameétres

Date et heure

Jog moteur » I
Journal >
B4 d'événements
T tion ?, 3
S b| |astrichase

| ﬂ Infos du systéme }I

- Parametres 3

lllustration 6.33

Parameétres d’affichage

Parameétres d’affichage
Contraste 80 %

Luminosité 80 %

L

Réinit. aux param.

par défaut 4

|

1SFC132081M0301

Economie d’énergie
[ 1Blanc sur noir




6.4.6.4 Réinit. aux param. par défaut
Chemin d’acceés :

Parameétres

Menu » Paramétres » Réinit. aux param. par défaut MENU
Pour la navigation, voir lllustration 6.34. _a
@ Paramétres PI
. . , o Assistants }I
Utiliser le menu Réinit. aux param. par défaut pour réinitialiser
Jog moteur » I

la disposition de la page d’accueil, les paramétres ou revenir 3
aux réglages d’usine par défaut. | Journal d,événements,l

Gestion des Parar N
sauvegardes > I daffichage

La réinitialisation n’a aucune incidence sur I’horloge temps |
réel, le compteur d’heures de fonctionnement, le nombre de
démarrages et la langue de présentation.

N Réinitialiser a partir des
| H Infos du systeme  p I parameétres par défaut

5 Réinit. aux param. L__N|| Réinitialiser la disposition
- Parametres > || par défaut 4 de la page d’accueil

1. Appuyez sur J « Sélectionner » pour entrer dans le

. . Illustration 6.34
menu Réinit. aux param. par défaut.

Réinit. aux param. par défaut

2. Utilisez les touches de navigation pour sélectionner ;
La disposition de la page d’accueil
Les parameétres
Les données opérationnelles

3. Appuyez sur < « Sélectionner » pour sélectionner les
données qui doivent étre réinitialisées.

4. Appuyez sur <J « Oui » pour réinitialiser, ou appuyez
sur « Non » pour annuler.

5. La réinitialisation est confirmée a I'aide du message
« Exécuté ».

Réinit. les données opérationnelles

La réinitialisation des données opérationnelles concerne les
éléments suivants :

* Energie active

e Energie réactive

Nbre de démar.
e Temps de fonct. moteur
e Temps de fonct. thyristor

Utilisez les touches de navigation pour sélectionner les
données a réinitialiser. Appuyez sur <J « Réinitialiser » pour
réinitialiser, ou appuyez sur = « Retour » pour revenir au
menu Réinit. aux param. par défaut.

La réinitialisation est confirmée a I'aide du message
« Exécuté ».
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Ce chapitre contient une description de toutes les fonctions
du démarreur progressif et des parametres de configuration.

7.1 Introduction

711 Réglage des parametres

Réglage des paramétres par 'lHM

Le clavier de I'lHM vous permet de modifier les réglages pour
chaque élément ou de sélectionner les parameétres par défaut
pour les différentes applications.

La liste compléte de I'lHM montre tous les groupes de
parametres :

28 Entretien

Pour consulter les fiches de navigation, voir le chapitre 6.4.1
Parameétres.

Pressez et maintenez simultanément la touche
Options, la touche Menu et la touche d’informations
pendant deux secondes afin de verrouiller/
déverrouiller le clavier.

Ceci interdit les modifications intempestives de
parameétres. Les parameétres sont en lecture seule.
Le démarrage/arrét progressif et D/L sont activés.

E Paramétres de verrouillage/déverrouillage

Réglage des parameétres par le bus de terrain /
I'automate programmable

Lorsque le bus de terrain est utilisé, vous pouvez modifier les
parametres a partir de I'automate programmable.

Pour avoir des indications plus détaillées sur le réglage des
parametres par le bus de terrain / 'automate programmable,
consultez le chapitre 8 Communication.

7.1.2 Etats du démarreur progressif
Le démarreur progressif a plusieurs états opérationnels, pour
lesquels différentes fonctions sont disponibles.

Les fonctions peuvent étre utilisées dans un ou plusieurs états
du démarreur progressif. Si une fonction n’est pas utilisable
dans tous les états, ceci est précisé dans sa description de
fonction.

Le démarreur progressif a trois états :
e Fonction individuelle

e Mise en veille

e Pré-démarrage

e Rampe de démarrage

e F deR (fin de rampe)

e Rampe d’arrét

Fonction individuelle

Dans I'état Fonction individuelle, le démarreur progressif gere
des fonctions individuelles.

Les fonctions individuelles sont les suivantes :
e (Chauffage moteur

e Freinage

e Basse vitesse avant

e Basse vitesse marche inverse

Mise en veille

Dans I'état Veille, le démarreur progressif ne gere aucune
fonction en dehors des diagnostics.

Pré-démarrage

Dans I'état Pré-démarrage, le démarreur progressif gere les
fonctions qui doivent normalement fonctionner avant que
celui-ci ne passe dans I'état Rampe de démarrage. Une
fonction pré-démarrage est opérationnelle pendant un temps
prédéfini. Le démarreur progressif passe ensuite a I'état
Rampe de démarrage :

Les fonctions de pré-démarrage sont les suivantes :
e (Chauffage moteur

e Freinage

e Basse vitesse avant

e Basse vitesse marche inverse

Les fonctions de pré-démarrage peuvent aussi étre utilisées
comme des fonctions individuelles.
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Rampe de démarrage

Dans I'état Rampe de démarrage, le démarreur progressif
exploite I'une des fonctions de démarrage pour démarrer
progressivement un moteur en contrélant la tension ou le
couple de sortie. La rampe de démarrage se termine et passe
a I'état Fin de rampe lorsque la tension de sortie atteint 100 %
de sa valeur.

Les fonctions de démarrage disponibles sont les suivantes :
e Rampe de démarrage de la tension

e Rampe de démarrage du couple

e Rampe de démarrage pleine tension

Fin de rampe

Lorsque le moteur arrive en fin de rampe (100 % de la vitesse
nominale), le démarreur progressif ferme le by-pass et ne
contrdle plus le moteur. Dans I'état Rampe de démarrage,

le démarreur progressif ne gére que les diagnostics.

Rampe d’arrét

Dans I'état Rampe d’arrét, le démarreur progressif exploite
les fonctions d’arrét pour arréter progressivement un moteur
en contrélant la tension ou le couple de sortie. L'état Rampe
d’arrét se termine et passe a I'état Veille lorsque la tension de
sortie atteint le Niveau final de la rampe d’arrét prédéfini.

Les fonctions d’arrét disponibles sont les suivantes :
e Rampe d’arrét de la tension
e Rampe d’arrét du couple

e Pas de rampe

7.1.3 Courant du moteur le

Définissez le courant du moteur lorsque vous installez le
démarreur progressif.

C’est la valeur du courant nominal du moteur.

A AVERTISSEMENT

Tous les démarreurs progressifs PSTX doivent étre
réglés sur le courant nominal du moteur.

Configuration du Courant du moteur le avec ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de Valeur par défaut
valeurs
01.01 Courant du moteur le | Réglez le courant nominal du moteur. Pour un bon rendement, il Individuel (en 30A..570 A,
est important de régler la valeur appropriée. Pour une connexion fonction de la divisé en 15 plages
Dans le triangle, réglez ce parameétre a 58 % du courant nominal taille) chevauchantes

du moteur.
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7.2 Rampe de tension

Lors de I'utilisation de la rampe de tension, pendant la phase
de démarrage, la tension augmente linéairement a partir du
niveau de démarrage initial jusqu’a la pleine tension, puis,
pendant la phase d’arrét, elle diminue linéairement a partir du
niveau de tension rampe d’arrét jusqu’au niveau de tension de
fin, voir lllustration 7.1.

Le couple ne suit pas toujours la courbe de tension, car
il dépend également du courant. C’est pourquoi le couple
n’augmente pas ou ne diminue pas de fagon linéaire.

7.2.1 Rampe de déemarrage de la tension

Lorsque le démarreur progressif recoit un signal de démarrage,
i augmente rapidement la tension jusqu’au niveau initial de la
rampe de démarrage. Le démarreur progressif contréle ensuite
la tension de sortie par une rampe de démarrage.

Lorsque la tension de sortie arrive en fin de rampe, le
démarreur progressif ferme le by-pass, voir I’ lllustration.

Pour parvenir en fin de rampe, les conditions suivantes sont
nécessaires :

e Ladurée de larampe de démarrage est dépassée (la
tension de sortie a atteint 100 % de sa valeur).

e | avaleur du courant est inférieure a 1,2 x courant nominal
du moteur.

La durée de la rampe de démarrage correspond au temps
nécessaire pour passer du niveau initial de la rampe de
démarrage a la pleine tension. Le temps nécessaire pour
parvenir en fin de rampe peut étre supérieur a la durée de
la rampe de tension prédéfinie car il dépend du courant.

Si le moteur démarre avec une charge tres lourde, la durée de
la rampe de démarrage peut étre plus longue qu’habituellement.

Exemple : Si la durée de la rampe de démarrage est fixée a deux
secondes et que le moteur démarre avec une charge lourde,
cela peut empécher le courant de sortie d’étre inférieur a la valeur
prédéfinie de 120 % du courant nominal du moteur lorsque la
durée prédéfinie de la rampe de démarrage est atteinte.

Configuration de la rampe de démarrage de tension avec ces
parametres :

Uua

»

Rampe de Rampe  Heure £
démarrage darrét g
1)
Illustration 7.1
Rampe de démarrage et d’arrét
U Fin de rampe

Tension nominale 100 %

Niveau initial de la
rampe de démarrage

Durée de la rampe
de démarrage

Heure

1SFC132081M0301

lllustration 7.2

Rampe de démarrage de la tension

Paramétre Description

Plage de valeurs

Valeur par
défaut

02.01 Mode de démarrage Regle le mode de démarrage sur Rampe de tension.

Rampe de
tension, Rampe
de couple, Rampe
de pleine tension

02.03 Niveau initial de la rampe de | Définit le niveau de tension a partir duquel commence la

démarrage rampe de démarrage

02.04 Durée de la rampe de Définit le temps utile que nécessite la tension pour

démarrage atteindre 100 %.

Rampe de
tension
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7.2.2 Rampe d’arrét de la tension

Lorsque le démarreur progressif recoit un signal d’arrét,

il baisse rapidement la tension de sortie sur le moteur par une

rampe d’arrét rapide, a partir de la pleine tension jusqu’au
niveau prédéfini de tension rampe d’arrét. Pour obtenir la
meilleure performance, réglez le niveau de tension rampe

100 %

d’arrét a 80 %.

Quand le niveau tension rampe d’arrét est atteint, le
démarreur progressif contréle la tension de sortie pendant

la durée prédéfinie de la rampe d’arrét jusqu’au niveau de
tension de fin et coupe la tension de sortie sur le moteur, voir

lllustration 7.3.

80 %

30 %

Durée de la rampe d'arrét

Tension seuil

Tension de fin

Heure

1SFC132081M0301

lllustration 7.3

Rampe d’arrét de la tension

Configuration de la rampe d’arrét de la tension avec ces

parameétres :

Parametre

Description

Plage de valeurs

Valeur par
défaut

02.02 Mode d’arrét

Définit la rampe de tension.

Pas de rampe,
Rampe de
tension, Rampe de
couple, Freinage

Pas de rampe

dynamique
| 02.05 Niveau final de larampe | Définit le niveau a partir duquel la rampe d'arrét se termine et | 10...99% | 0%
d’arrét I’alimentation du moteur est coupée (niveau tension pour arrét
tension et niveau couple pour arrét couple).
1 02.06 Durée de la rampe d'arrét | Définit le temps nécessaire a la tension pour atteindre | 1..120s  |10s
le niveau final
28.05 Niv. tension rampe d’arrét | Définit le niveau a partir duquel commence larampe d'arét | 10... 100% | 80%
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7.3 Rampe de couple

Pendant I'utilisation de la rampe de couple, le démarreur
progressif contrdle la tension de sortie afin que le couple de
sortie suive une courbe optimale spécifique pendant la rampe
de démarrage et arrét.

Pour la rampe de démarrage du couple, il existe quatre
courbes de couple réglables différentes. Voir la description
des parameétres du profil de couple pour avoir des exemples
sur la maniére d’utiliser chaque courbe.

Les courbes sont :
e (Constantes

e |inéaires

o A forte inertie
e Progressives

Pendant I'utilisation de la rampe de démarrage de couple,
I'accélération est constante si la courbe de couple définie est
la méme que la courbe de charge en cours. La tension de
sortie n"augmente pas linéairement comme lors de I'utilisation
de la rampe de démarrage de tension, voir lllustration 7.4.

La rampe de couple arréte I'équipement entrainé par
le moteur beaucoup plus doucement que la rampe de
démarrage de la tension.

Pour la rampe d’arrét du couple, il existe une seule courbe de
couple. Cette courbe de couple figée est optimisée pour les
applications de pompes.

tr/min A
1
1
1
|
|
| >
Démarrage Heure
UA
1
1
1
|
|
1
i >
Démarrage Heure
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lllustration 7.4

Rampe de démarrage du couple
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7.3.1 Rampe de démarrage du couple

Lorsque le démarreur progressif recoit un signal de
démarrage, il effectue une rampe de montée rapide jusqu’au
niveau initial de la rampe de démarrage prédéfini. Puis le
démarreur progressif contrdle la tension de sortie afin que

le couple de sortie suive une courbe optimale spécifique
pendant un temps prédéfini jusqu’a 100 % du couple nominal.

Lorsque la tension de sortie arrive a 100 % de la tension
nominale (fin de rampe), le démarreur progressif ferme le by-pass.

Pour parvenir en fin de rampe, les conditions suivantes
doivent étre remplies :

e | atension de sortie arrive a 100 % de la tension nominale.

e | a valeur du courant est inférieure a 1,2 x courant nominal
du moteur.

Le temps écoulé entre le signal de démarrage et le moment
ou le couple nominal est atteint correspond a la durée de la
rampe de démarrage.

La durée de la rampe de démarrage peut étre plus longue si le
moteur démarre avec une charge tres lourde.

Exemple : Sila durée de la rampe de démarrage est réglée

a deux secondes et que le moteur démarre avec une charge
lourde, cela peut empécher le courant de sortie d’étre inférieur
a la valeur prédéfinie de 120 % du courant nominal du moteur
lorsque la durée prédéfinie de la rampe de démarrage est
atteinte.

Configuration de la rampe de démarrage du couple
avec ces parametres :

Paramétre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut
02.01 Mode de démarrage Définit la rampe de couple. Rampe de tension, | Rampe de

Rampe de couple, | tension
Démarrage pleine
tension

02.03 Niveau initial de la rampe de Définit le niveau de couple a partir duquel commence la 10...99 % 30 %
démarrage rampe de démarrage.

03.05 Niveau limite de couple Définit la limite du couple lors du démarrage progressif
avec le contrdle de couple

28.06 Profil démarrage couple Définit la forme de rampe de couple au démarrage. Pt consigne Rampe
constant, Rampe | linéaire
linéaire, Courbe

e Pt consigne constant correspond a centrifuge

e |inéaire correspond a compresseur progressive,
e Pompe a forte inertie correspond aux longs (?OUTbe nertie
convoyeurs a bande elevée
e Courbe progressive correspond a pompe centrifuge
2807 Findémarrage couple | Définit le couple opérationnel pour le réglage de larampe | 30...500% | 100%

de démarrage du couple en % du couple de base.

28.09 Gain contrble du couple Regle la vitesse du régulateur de tension lors du démar. et | 0,01 ... 10 0,02
arrét de couple. Il doit rarement étre changé, mais si une
chute se produit dans la courbe de couple durant I'arrét,
augmentez cette valeur pour résoudre le probleme.

28.10 Temps d’intégration Pl couple Définit le temps d’intégration du contréleur PI. 0,001 ...10s 0,004 s

28.11 Glissement couple Définit la différence de glissement entre la valeur nominale | 0,1 ... 100 % 1,0 %
et le couple de décrochage en %.

28.12 Différence couple Définit la différence souhaitée maxi entre la référence etle | 0,1 ... 100 % 2,0 %
couple actuel en %.

28.13 Temps filtre couple Définit le temps du filtre du controle de couple en 0,01...10s 0,02s
secondes.
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7.3.2

Lors de I'utilisation de la rampe d’arrét du couple, pendant
la phase d’arrét, la tension de sortie vers le moteur suit une
courbe optimale spécifique a partir du niveau tension rampe
d’arrét jusqu’a la tension de fin. La rampe d’arrét du couple
arréte I'équipement entrainé par le moteur beaucoup plus
doucement que la rampe de tension. Voir I'lllustration 7.5.

Cela peut étre particulierement utile pour les applications
de pompe ou un arrét brusque peut provoquer des coups

de bélier.

Rampe d’arrét du couple

i_______

tr/mink

Heure

Arrét

Heure

1SFC132081M0301

lllustration 7.5

Rampe d’arrét du couple

Configuration de la rampe d’arrét du couple avec ces

paramétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par
défaut

02.02 Mode d’arrét

Définit la rampe de couple.

Définit le niveau a partir duquel la rampe d’arrét se termine
et I'alimentation du moteur est coupée (niveau tension
pour arrét tension et niveau couple pour arrét couple).

Définit le temps nécessaire a la tension pour atteindre le
niveau final.

Regle la vitesse du régulateur de tension lors du démar. et
arrét de couple. Il doit rarement étre changé, mais si une
chute se produit dans la courbe de couple durant I'arrét,
augmentez cette valeur pour résoudre le probleme.

Définit la différence de glissement entre la valeur nominale
et le couple de décrochage en %.

Définit la différence souhaitée maxi entre la référence et le
couple actuel en %.

28.13 Temps filtre couple

Définit le temps du filtre du controle de couple en
secondes.

Pas de rampe,
Rampe de
tension, Rampe
de couple

Pas de rampe
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7.4 Démarrage pleine tension

Lors de I'utilisation du démarrage pleine tension, le démarreur
progressif augmente la vitesse du moteur aussi rapidement
que possible. La tension du moteur atteint la pleine tension en
0,5 seconde.

m INFORMATION

Le démarrage pleine tension ne tient pas compte de
la limitation de courant.

Configuration du démarrage pleine tension avec ces
parameétres :

Parametre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut
02.01 Mode de démarrage Définit le démarrage pleine tension. Rampe de Rampe de
tension, Rampe tension
de couple,
Démarrage pleine
tension
7.5 Arrétdirect
Pendant I'utilisation de I'arrét direct, la tension de sortie sur le
moteur est nulle.
Configuration de I’arrét direct avec ces parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut
02.02 Mode d’arrét Réglé sur Pas de rampe. Pas de rampe, Rampe de
Rampe d’arrét de | tension
la tension, Rampe
d’arrét du couple
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7.6 Freinage

La fonction Freinage freine le moteur. Utilisez-la pendant le
pré-démarrage pour vous assurer que le moteur ne tourne
pas avant que vous ne démarriez la rampe de démarrage.
Vous pouvez aussi contrller le freinage a partir d’'une E/S
numérique ou d’un bus de terrain.

A AVERTISSEMENT
Si le démarreur progressif est connecté

Dans le triangle, I'utilisation du freinage peut
endommager I'équipement.

A AVERTISSEMENT
Comme cette fonction fait chauffer le moteur,
nous recommandons d’utiliser un élément PTC
ou PT100 pour surveiller la température.

Dans certaines conditions, 'EOL intégré n’est
pas assez précis pour cette fonction.

H INFORMATION

Le freinage ne fonctionne que lorsque le démarreur
progressif est connecté En ligne.

Configuration du freinage avec ces paramétres :

Parametre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut
02.07 Fonction de pré-démarrage Réglé sur Freinage. Arrét, Pré- Arrét
chauffage moteur,
Freinage, Jog
en avant, Jog en
arriere
02.08 Durée pré-démarrage Définit la durée de la fonction de pré-démarrage. 0,0...7200,0 s 10,0 s
07.01 Force du freinage Regle la force de freinage de 10 a 100 %. Sélectionnez | 10 ... 100 % 50 %
une valeur appropriée pour I'application.
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7.7 Limitation de courant

La limitation de courant définit une valeur maximale de

la sortie courant de démarrage sur le moteur. Le temps
nécessaire pour atteindre la pleine tension peut étre supérieur
a la durée prédéfinie de la rampe de démarrage lorsque la
limitation de courant est activée.

Il existe trois fonctions différentes de limitation de courant :
e |imitation de courant normale
e | imitation de courant double

e Limitation de courant de rampe

A AVERTISSEMENT
Si la charge est tres élevée, la limitation de courant peut
empécher le courant de baisser en dessous du niveau
de courant prédéfini et peut provoquer une surchauffe.

Limitation de courant normale

Pendant I'utilisation de la limitation de courant normale, si

la limitation de courant prédéfinie est atteinte, la tension de
sortie reste stable jusqu’a ce que le niveau de courant tombe
en dessous de la limitation de courant prédéfinie. La rampe
de démarrage se poursuit ensuite.

Limitation de courant double

La limitation de courant double a deux niveaux de limitation
du courant. Lorsque la limitation de courant est atteinte, la
tension de sortie reste constante jusqu’a ce que le temps
prédéfini expire ou que le courant baisse. Si le courant baisse,
le démarreur progressif continue avec la rampe de tension. Si
la deuxieme durée de limitation de courant expire et que celui-
cin’a pas baissé, le démarreur progressif augmente le courant
jusqu’a la limitation de courant double. Voir lllustration 7.6.
Lorsque le courant parvient a la limitation de courant double,
le démarreur progressif se comporte comme pour la limitation
de courant normale.

La limitation de courant double peut étre utilisée comme une
fonction de secours pour empécher la surchauffe.

Limitation de courant de rampe

Lorsque le courant parvient au premier niveau de limitation du
courant, la tension de sortie empéche le courant de dépasser
une courbe linéaire jusqu’a la deuxieme limitation de courant.
Le temps prédéfini détermine le temps qu’il faut a la limitation
de courant pour parvenir jusqu’au deuxieme niveau de courant.
Lorsque le courant parvient a la deuxieme limitation de
courant, le démarreur progressif se comporte comme pour la
limitation de courant normale.

Vous pouvez utiliser la limitation de courant de rampe comme
une fonction de secours pour empécher la surchauffe.

La limitation de courant a ces parameétres :

u

100 % +

30 %

Limitation de  Limitation de
courant double

[

/

courant

L1

2e durée de limitation de courant

Heure

Heure

1SFC132081M0301

lllustration 7.6

Limitation de courant double

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par
défaut

03.01 Type de limitation de
courant

Définit le type de limitation de courant.

03.02 Niveau de limitation du
courant

Définit le niveau de la deuxiéme limitation de courant.

03.04 Durée 2e¢ lim. cour.

Définit la limite de temps a partir du signal de démarrage avant
que la deuxieme limitation de courant ne devienne active.

Arrét, Normal,
Double, Rampe

Normal
4,0x g
7,0 X |e

.‘8 S
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7.8 Kick start

La fonction Kick start est une fonction qui sert a débloquer
doucement la friction initiale du moteur pendant un temps

et a un niveau déterminés.

Si le Kick start est activé, la rampe de démarrage commence
directement apres le Kick start.

Voir lllustration 7.7.

INFORMATION

LLa fonction de limitation de courant n’est pas
opérationnelle pendant le Kick start.

U
Niveau Kick start

Durée Kick start

Heure

1SFC132081M0301

lllustration 7.7

Kick start
Le Kick start a ces paramétres :
Paramétre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut
04.01 Kick start. Active un pic de tension au début de la rampe de démarrage. Marche, Arrét Arrét
04.02 Niveau Kick start. Définit le niveau Kick start en % de la tension nominale.
04.03 Dureée Kick start. Définit la durée du Kick start en secondes
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7.9 Basse vitesse

La basse vitesse est une fonction individuelle ou une fonction
de pré-démarrage pour piloter le moteur avec une sortie de
tension faible. Vous pouvez par exemple utiliser cette fonction
pour mettre en place une traverse ou la bande d’un broyeur.

Vous pouvez utiliser cette fonction a partir de I'lHM, d’E/S ou
du bus de terrain.

La basse vitesse a trois vitesses pré-spécifiées :

e Jog rapide
e Jog
e Retour

La puissance du moteur peut étre modifiée avec des
parameétres indépendants. Sélectionnez une valeur appropriée
pour I'application.

A

AVERTISSEMENT

Pendant I'utilisation de la basse vitesse, le couple ne
dépasse pas Vs du couple maximal du moteur. C’est
le résultat obtenu avec le jog rapide et un parametre
de puissance réglé a 100 %. Une valeur trop élevée
de la puissance du moteur peut provoquer des
oscillations et une valeur trop basse peut empécher le

moteur de démarrer.

AVERTISSEMENT

Comme la basse vitesse fait chauffer le moteur, nous
recommandons d’utiliser un élément PTC ou PT100
pour surveiller la température.

Dans certaines conditions, 'EOL intégré n’est pas
assez précis pour cette fonction.

\ous pouvez faire tourner le moteur vers I'avant et vers .
I'arriere, avec différentes basses vitesses dans chaque \I
direction. Lorsque le démarreur progressif recoit un signal

Basse vitesse, le moteur accéléere jusqu’a une vitesse

constante qui est plus faible que la vitesse nominale, aussi
longtemps que le signal Basse vitesse reste actif. Lorsque le

signal Basse vitesse est désactivé, le démarreur progressif

coupe immédiatement la tension appliquée sur le moteur et \I
celui-ci s’arréte. Pour la navigation, voir 6.2.4 Jog moteur.

La basse vitesse est configurée avec les paramétres
suivants :

INFORMATION

N’utilisez pas la basse vitesse plus de deux minutes,
car cela provoquerait un échauffement excessif du
moteur.

INFORMATION

LLa basse vitesse ne fonctionne que lorsque le
démarreur progressif est connecté En ligne.

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par
défaut
02.07 Fonction de pré-démarrage Réglé sur Basse vitesse marche avant ou Basse Arrét, Pré-chauffage Arrét
vitesse marche inverse. moteur, Freinage, Jog en
avant, Jog en arriere
02.08 Durée pré-démarrage Définit la durée de la fonction de pré-démarrage. 0,0...7200,0 s 10,0 s

05.01 Basse vitesse marche avant Jog rapide, Jog, Retour. Jog
avant est de 33 %, le jog avant est de 15 % et le

retour vers I'avant est de 8 % de la vitesse nominale

05.02 Force de la basse vitesse 50 %

marche avant

Jog rapide, Jog, Retour. Jog

05.03 Basse vitesse marche inverse
rapide arriére est de 33 %, le jog arriére est de
20 % et le retour vers I'arriere correspond a 9 % de

05.04 Force basse vitesse inverse 50 %

marche arriere.
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7.10 Chauffage moteur

Utilisez le chauffage moteur comme une fonction de pré-
démarrage pour chauffer le moteur sans le faire tourner avant
son démarrage réel. Vous pouvez aussi I'utiliser comme

une fonction individuelle commandée a partir d’une entrée
numeérique ou d’un bus de terrain.

Le démarreur progressif délivre un courant sur le moteur sans
parvenir au niveau de couple qui démarre le moteur.

A

i

AVERTISSEMENT

Si le démarreur progressif est connecté Dans le
triangle et qu’il utilise le chauffage moteur, cela peut
endommager I'équipement.

AVERTISSEMENT

Comme le chauffage moteur éleve la température du
moteur, nous recommandons d’utiliser un élément
PTC ou PT100 pour surveiller la température.

Dans certaines conditions, 'EOL intégré n’est pas
assez précis pour cette fonction.

INFORMATION

Le chauffage moteur ne fonctionne que lorsque le
démarreur progressif est connecté En ligne.

Le chauffage moteur a ces paramétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par
défaut
02.07 Fonction de pré-démarrage | Réglé sur Chauffage moteur. Arrét, Pré-chauffage moteur, | Arrét
Freinage, Jog en avant, Jog
en arriere
02.08 Durée pré-démarrage Définit la durée de la fonction de pré- 0,0...7200,0 s 10,0s
démarrage.
06.01 Capacité chauffage moteur | Définit la puissance du chauffage du 10 ... 100000 W 10w

pour I'application.

moteur. Sélectionnez une valeur appropriée
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7.11 Freinage moteur

Freinage

Le frein empéche le moteur de se mettre a tourner lorsqu’il est
a l'arrét. Il peut étre activé par les E/S, le bus de terrain ou une
fonction de pré-démarrage.

Freinage dynamique

Le freinage dynamique est une variante intelligente du frein
CC : le freinage dynamique initial bascule ensuite en freinage
CC. Pendant le freinage dynamique, I'angle I'amorcage et

la séquence d’amorgage du thyristor sont recalculés en
permanence en fonction des conditions de fonctionnement.
Pendant le freinage CC, ils sont prédéterminés. Le basculement
en freinage CC est nécessaire car il est efficace a basse
vitesse mais inefficace a vitesse élevée. Pendant le freinage
dynamique et le freinage CC, I'énergie cinétique du moteur
est convertie en chaleur qui est dissipée dans le rotor.

Le freinage d’un moteur avec un démarreur progressif n’est
pas une science exacte. Des essais et des corrections
d’erreurs sont nécessaires pour trouver les valeurs de
paramétres optimales.

A AVERTISSEMENT

Le freinage sollicite beaucoup les thyristors ; c’est
pourquoi, d’un point de vue thermique, un freinage
intervenant aprés un démarrage peut étre compté
comme deux démarrages consécutifs.

Si la force de freinage est réglée a une valeur trop
élevée, la protection interne contre le défaut de
surcharge du thyristor ou la surcharge électronique
peut déclencher.

H INFORMATION

L'utilisation d’un démarreur progressif pour freiner
le moteur peut générer du bruit et des vibrations,
comme toute autre méthode de freinage. Si une
durée d’arrét courte est requise, la force de freinage
devra étre réglée a une valeur élevée, ce qui peut
augmenter le niveau de bruit et de vibrations.

W INFORMATION

Les parametres 07.03 (Force de freinage dynamique)
et 07.04 (Force de freinage CC) sont ceux qui influent
sur la durée de décélération du moteur Le parametre
07.02 (Temps de maintien du freinage du moteur) agit
uniquement comme une temporisation. L’ objectif doit
étre de rechercher la force de freinage la plus faible
possible tout en respectant la durée de décélération
choisie par I'utilisateur.

E INFORMATION
Pour utiliser le freinage dynamique, régler le
parametre 02.02 (Mode d’arrét) sur Freinage
dynamique.

H INFORMATION

Il est recommandé de monter un capteur externe
PTC ou PT100 pour surveiller la température du
moteur.
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Le chauffage moteur a ces paramétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par
défaut
07.01 Force du freinage Définit la force de freinage, sélectionne une 10-100 % 50 %
valeur appropriée pour I'application.
O702 Teﬁps de"maintieﬁ du frei'hage Deﬂnlt le temps de rﬁ‘é’i‘ntien du freinagemdu 1,0-100,0s 10s ........................
du moteu moteur.
0703 Fo]"ce de f}einage 'dynamidue Deﬂnlt la force de freiHége dynamique. ' 10-100 % 40% ........................
0704 Fdfce de f}einage HCC Defmlt la force de frei}{ége CC. 10-100 % 40% ........................
0705 SeLJiI vit. bésculemént freinége CC La '(/‘itesse approximél‘tui'\‘/e alaquelle le fréihage 10-100 % 28% ........................
dynamique passe en freinage CC.
0706 Déulai baséQIemen{ freinag"e CC Deﬂnlt le temps pend"é'ht lequel la vitessé est 0,1-100,0 s SOS ........................

en dessous du seuil avant le basculement

en freinage CC. Configurez ce paramétre
uniguement si le basculement intervient trop t6t
ou trop tard.

02.02 Mode d’arrét

Définit le mode d’arrét souhaité : Pas de rampe
= coupe immédiatement le moteur, Rampe arrét
tension = réduit la tension linéairement, Rampe
arrét couple = réduit le couple selon un modele
prédéfini, Freinage dynamique = applique le frein
sur le moteur

Pas de rampe / Rampe
d’arrét de la tension / Rampe
d’arrét du couple / Freinage
dynamique

Pas de rampe

28.51 Balayage angle d’amorcage Permet I'optimisation dynamique du freinage Arrét, Marche Marche
dynamique

28.52 Condition auxiliaire Permet des déclenchements supplémentaires du | Arrét, Marche Arrét
freinage dynamique par le thyristor

28.53 Gain niveau de flux 1 Niveau de flux pour le déclenchement d 0,0-1,0 0,022
freinage dynamique par le thyristor

28.54 Gain niveau de flux 2 Niveau de flux pour I'estimation de la vitesse du 0,0-1,0

freinage dynamique
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7.12 Démarrage de séquence

Le démarreur progressif peut démarrer jusqu’a trois moteurs
de maniére séquentielle, selon les séquences 1, 2 et 3. Ceci
est bien adapté pour configurer le démarreur progressif avec
différentes applications. Sélectionnez le jeu de parameétres par
I'intermédiaire d’un signal d’entrée sur le démarreur progressif.

Les valeurs des parametres et les connexions physiques pour
les entrées programmables doivent concorder.

AVERTISSEMENT

A

L'EOL n’est pas opérationnel pendant le démarrage

en séguence.

Nous recommandons d’ajouter des protections

indépendantes contre la surcharge pour chaque moteur.

Pour les connexions, voir le chapitre 5.1.2.5 Entrées
programmables (démarrage en séquence).

Les parametres définis pour les démarrages en séquence 1, 2

et 3 sont les mémes.

Si le démarreur progressif déclenche et que le déclenchement

Exemple : Démar1, (Mode démar. séq 1) est configuré
pour le relais Marche 1, (K4, K5 ou K6) le relais se
ferme lorsque le signal de démarrage est donné, ce qui
entraine un transfert de puissance. Cela peut différer

selon les démarreurs progressifs et leurs configurations

doit arréter le moteur, tous les moteurs sont alors arrétés.

Le démarrage en séquence a ces parametres :

de parametres spécifiques.

Parametre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

08.01 Mode séquence

Active le démar. en séquence des moteurs.

Arrét, Démarrage de
plusieurs moteurs

Arrét

08.02 le ségq. 1 Définit le courant nominal pour le moteur. Pour Individuelle 9,0A...570,0 A,
08.30 séq. 2 un bon rendement, il est important de régler le (différent pour chaque | divisé en 15 plages
08.60 séqg. 3 courant nominal a la valeur appropriée. Pour une | type) chevauchantes
connexion Dans le triangle, réglez ce parametre
a 58 % du courant nominal du moteur.
08.03 Mode démar. séq. 1 Définit le mode de démarrage souhaité. Rampe de démarrage | Rampe de
08.31 séq. 2 de tension, rampe démarrage de la
08.61séq. 3 de démarrage de tension
couple, Rampe de
pleine tension
08.04 Durée rampe démar. séq. 1 Définit le temps nécessaire a la tension pour 1...120s 10s
08.32 séq. 2 atteindre 100 %.
08.62 séq. 3
08.05 Niv. init. rampe démar. séq. 1 Définit le niveau ol commence la rampe 10...99 % 30 %
08.33 séq. 2 de démarrage (niveau de tension pour le
08.63 séq. 3 démarrage de tension et niveau de couple pour
le démarrage de couple).
08.06 Niv. lim. courant séq. 1 Définit le niveau limite du courant pendant le 05...7,5xlg 7,0 x g
08.34 séq. 2 démarrage.
08.64 séq. 3
08.07 Kick start séq. 1 Active un pic de tension au début de la rampe Arrét, Marche Arrét
08.35 séq. 2 de démarrage.
08.65 séq. 3
seq Information : La fonction de limitation de courant
n’est pas opérationnelle pendant le Kick start.
08.08 Niveau Kick start séq. 1 Définit le niveau Kick start en % de la tension 50 ... 100 % 70 %
08.36 séq. 2 nominale.
08.66 séq. 3
08.09 Niv. Kick start séqg. 1 Définit la durée du Kick start en secondes 02...2,0s 02s
08.37 séq. 2
08.67 séq. 3
08.06 Niv. lim. couple séq. 1 Définit le niveau limite du couple lors du 20 ... 200 % 150 %
08.38 séq. 2 démarrage avec le controle de couple.
08.68 séq. 3
08.10 Réglage du couple séq. 1 Réglage des pertes par effet Joule. 0... 1000 % 100 %
08.39 séq. 2
08.69 séq. 3
08.11 Gain de ctrl. de couple séq. 1 Regle la vitesse du régulateur de tension lors 0,01...10,0 0,24
08.40 séq. 2 du démar. et arrét de couple. Il doit rarement
08.70 séqg. 3 étre changé, mais si une chute se produit dans
la courbe de couple durant I'arrét, augmentez
cette valeur pour résoudre le probleme.
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7.13 Redémarrage automatique

Le démarreur progressif démarre automatiquement le moteur
apres la survenue d’un défaut.

E INFORMATION
Le redémarrage automatique ne fonctionne que sur
perte de phase, réseau perturbé ou faible tension
d’alimentation.

Le premier impératif est que, si un défaut ou une
protection est confirmé, le démarreur progressif redémarre
automatiquement le moteur afin de ne pas interrompre le
procédeé.

L’événement ne se réinitialise qu’apres expiration du Délai
d’attente reset auto. Si le redémarrage automatique est activé,
le démarreur progressif ne démarre pas directement le relais
en défaut, car ce dernier peut quelquefois étre connecté a un
disjoncteur en amont.

Le démarreur progressif effectue plusieurs tentatives de
redémarrage, avec une temporisation fixe entre deux
tentatives, et ignore pendant ce temps le signal de démarrage
de I'entrée numérique.

Si le défaut subsiste apres un redémarrage, cela est considéré
comme un échec du démarrage.

Le relais en défaut n’est activé qu’apres que le nombre de
démarrages infructueux est supérieur au nombre indiqué.

A réception d’un signal d’arrét, la séquence de redémarrage
automatique est interrompue et le relais en défaut désactivé.

Le redémarrage automatique a ces parameétres :

Les options programmables sont les suivantes :

Aucun — Aucune fonction sur I'entrée numérique.
Réinitialisation — Défaut/protection réinitialisé

Actif — Lorsque InO = O, le démarreur progressif s’arréte
immeédiatement. Lorsque In0 = 1, le démarreur progressif
fonctionne normalement. Supprime toutes les autres
entrées, a I'exception de COMMANDE LOCALE.

Basse vitesse marche avant — Lorsque I'entrée numérique
est élevée, le moteur avance doucement vers 'avant.

Basse vitesse marche inverse — Lorsque I'entrée
numérique est élevée, le moteur avance doucement vers
I'arriere.

Chauffage moteur — Lorsque I'entrée numeérique est
élevée, le chauffage moteur est activé.

Freinage — Lorsque I'entrée numérique est élevée, le
freinage est activé.

Démarrage inverseur — Lorsque I'entrée numérique est
élevée, le démarreur progressif démarre en direction
inverse a 'aide de contacteurs d’inversion externes.

Protection définie par I'utilisateur — La protection peut étre
programmeée pour étre active basse ou active haute.

Mode d’urgence — Active haute, le mode d’urgence est
activé lorsque I'entrée numeérique est élevée. Active basse,
le mode d’urgence est activé lorsque I'entrée numérique
est faible.

Contrble désactiv. bus terrain — Lorsque I'entrée
numérique est réglée haute, le moteur ne peut pas étre
commandé a partir du bus de terrain. Il faut a ce moment-
la utiliser I'entrée numérique de démarrage/arrét ou I'lHM.

Démar1 — Voir moteur 1. Voir le chapitre 7.12 Démarrage
de séquence.

Démar2 — Voir moteur 2. Voir le chapitre 7.12 Démarrage
de séquence.

Démar3 — Voir moteur 3. Voir le chapitre 7.12 Démarrage
de séquence.

Passage au mode distant — Un front de montée sur
I'entrée numérique retire le contréle a I'lHM, c.-a-d. que le
contréle local passe en contréle a distance.

Parametre Description Plage de valeurs | Valeur par
défaut

09.01 Délai d’attente reset auto Délai avant la réinitialisation de I'événement 0...3600s 10s

09.02 Redémarrage auto Active la fonction de redémarrage auto

09.03 Tentatives maxi de redémar. auto Nombre maxi de tentatives de redémarrage auto
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7.14 Entrées/sorties

Ce chapitre décrit des signaux d’entrée et de sortie (E/S),
comme les entrées numériques, les sorties relais, les sorties
analogiques, les entrées de température et les entrées
numeériques externes.

Chapitre Fonction

7.12.1 Entrées numériques
7122 Sorties de relais
7123 Sorties analogiques
7124 Capteur de température

E/S internes

Les E/S internes sont les signaux intégrés du démarreur
progressif.

Les E/S internes sont les suivantes :
e 5 entrées numériques
e 3 sorties de relais

e 1 sortie analogique

Extension E/S (option)

Le démarreur progressif peut étre étendu avec des entrées et
sorties supplémentaires a I'aide du module d’extension E/S.
Le module d’extension E/S dispose de :

e 8 entrées numériques
e 4 sorties de relais
e 1 sortie analogique

Avec une extension E/S, on peut utiliser toutes les fonctions
du démarreur progressif, comme pour les E/S internes
programmables.

Extensions E/S disponibles. Voir le chapitre 5.1.3 Extension
E/S.

Par exemple, une extension E/S est trés utile si un démarrage
en séguence est nécessaire.

Connecter ’extension E/S

e Réglez le parametre fonction Com3 (12.01) sur
I'extension E/S.

e Connectez le DX111, ou le DX122 1Ca et 1Cb, sur les
bornes Coma3.

e Utilisez le groupe de parametres 11 pour programmer la
fonction de chaque entrée et sortie DX111/DX122.

Les entrées numériques externes (extension E/S) ont
ces parameétres :

Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
12.01 Fonction Com3 Réglez la fonction du port Com3 Aucun, Test, Esclave Modbus RTU, Test
sur I'extension E/S Extension E/S
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7141

Entrées numeériques (D)

Le démarreur progressif a cing entrées numeériques pour le
contrle de base de 'unité.

Les cing entrées numériques sont les bornes 13, 14, 15, 16 et 17.

Les entrées sont désignées

e Démarrage
o Arrét

¢ nO

e ni

e |n2

Les entrées de démarrage et d’arrét sont fixées pour démarrer

et arréter une fonction et ne peuvent pas étre modifiées.

InO, In1 et In2 sont des entrées programmables. Les fonctions
peuvent étre reliées au signal physique au moyen d’un menu

déroulant sur I'lHM.

Utilisez les entrées (type consommation de courant) avec une
tension de 24 V et un courant de 10 mA. L'entrée numérique
est isolée et peut supporter jusqu’a 100 V de différence de
potentiel entre la terre fonctionnelle du démarreur progressif et
la terre du systeme interconnecté. Vous pouvez utiliser I'entrée
avec une alimentation interne ou externe de 24 V.

Valeurs de I'entrée interne en fonction de la tension d’entrée :

<<O»:O—5V
«1»=15-33V

[’entrée de tension maximale est 33 V et la minimale est

-0,5 V. En dehors de ces plages de tension, la valeur

numérique est indéfinie et peut étre soit « 0 », soit « 1 »,

Les entrées numériques internes (E/S internes) ont ces

parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

10.01 Fonction InO

Fonction de I'entrée numérique

programmable.

Aucun, Réinit., Actif, Basse vitesse avant, Basse
vitesse arriere, Chauffage moteur, Freinage, Démar.
inv., Protection définie par I'utilisateur, Mode
d’urgence, Controle désactiv. bus terrain, Démari,
Démar2, Démar3.

Réinit.

Identique & In0

Aucun

|dentique a In0O

Aucun

Les entrées numériques externes (extension E/S) ont

ces parametres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

11.01 Fonction 1DIO

Fonction de I'entrée numérique

programmable.

mldentique a 1DIo

Identique & 1DI0

| Identique & 1DI0

Identique & 1DI0

| Identique 2 1DI0

Identique & 1DIO

' ml‘dentique a 1DIo

Aucun, Réinit., Actif, Basse vitesse avant, Basse
vitesse arriere, Chauffage moteur, Freinage, Démar.
inv., Protection définie par I'utilisateur, Mode d’urgence,
Contrble désactiv. bus terrain, Démar1, Démar2,
Démar3.

Identique & 1DI0

Identique & 1DI0

Identique & 1DI0

Identique & 1DIO

Identique & 1DIO

Identique a 1DIO

Identique a 1DIO

Réinit.
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7.14.2 Sorties de relais

Le démarreur possede trois sorties relais. Les relais
de sortie sont K4, K5 et K6. Les relais de sortie sont :
30V CC/250V CAlth=5A,le =1,5 A(AC-15).

Vous pouvez régler la fonction de ces relais. Les fonctions ou
un groupe d’événements peuvent étre reliés a I'un des relais
au moyen d’'un menu déroulant sur I'lHM.

Les options programmables pour chaque relais sont :
e Aucun — Aucune fonction sur la sortie de relais.

e Marche — Indique quand le démarreur progressif envoie
une tension sur le moteur.

e Fin de rampe (F d R) — Indique que le moteur tourne avec
une pleine tension.

e Groupe évén. (0 — 6) — Les défauts, protections et
avertissements peuvent tous étre sélectionnés par
I'utilisateur.

e Séquence marche 1 — 3 — Utilisée pour contrler les
contacteurs de ligne pendant le démarrage en séquence.

e Séquence F dR 1 -3 - Utilisée pour contréler les
contacteurs de by-pass pendant le démarrage en
séguence.

e Marche inv. — Utilisée pour fermer le contacteur
d’inversion.

Par défaut, K4 est réglé sur la fonction Marche, K5 sur Fin de
rampe et K6 sur Groupe évén. 0.

Description des bornes de relais

Chaque relais a trois bornes : 1 borne commune (COM),

1 borne normalement ouverte (NO) et 1 borne normalement
fermée (NF). Voir lllustration 7.8.

Normalement ouverte — Le circuit est ouvert en mode normal
(le circuit n’est pas court-circuité sur le commun).

Normalement fermée — Le circuit est fermé en mode normal
(le circuit est court-circuité en permanence sur le commun).

Les sorties relais internes (E/S internes) ont ces
parameétres :

Contacteurtacteur

r—=—-—=-=-n" r= -1t -1 - — —i— 9

| | | | Normalement
Normalement | Normalement | ouvert

fermé ouvert | Commun |

[ 1 1230V

| S —_—d L - = — 4

T

d
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Illustration 7.8

Un contacteur peut par exemple étre raccordé (230 volts)

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
10.04 Fonction K4 Fonction du relais de sortie programmable K4, Aucun, Marche, Fin de rampe, Marche
K5, K6. Groupe événement 0 — 6, Séguence
marche 1 -3, Séquence Fde R 1 -3,
Marche inv.
10.05 Fonction K5 Identique a fonction K4 |dentique a fonction K4 Fin de rampe

10.06 Fonction K6 Identique 4 fonction K4

Identique a fonction K4 Groupe évén. 0

Les sorties relais externes (extension E/S) ont ces
parameétres :

Paramétre Description

Plage de valeurs Valeur par défaut

11.09 Fonction 1DO0
1DOO0 (extension E/S).

Fonction de relais de sortie programmable

11.10 Fonction 1DO1

Aucun, Marche, Fin de rampe, Marche
Groupe événement 0 — 6, Séquence

marche 1 -3, Séquence Fde R 1 -3,

Marche inv.

|dentique a 1DO0O Fin de rampe

11.11 Fonction 2D02

|dentique a 1DO0O

11.12 Fonction 2003 | Identique & 1D00

|dentique a 1DO0O Courant du moteur, A
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7.14.3 Sortie analogique

Le démarreur progressif a une sortie analogique pour un
appareil de mesure analogique ou I'automate programmable.

Configuration du parameétre type de sortie analogique, Type
Sortie ANA, pour indiquer les éléments suivants :

e Courant du moteur, A

e Tension réseau, V

e Puiss. active, KW

e Puiss. active, HP

e Puiss. réactive, kVAr

e Puiss. apparente, kVA

e Energie active, KWh

e Energie réactive, kVArh

e cos Phi

e Température moteur, %

e Température thyristor, %

e Tension moteur, %

e Fréguence réseau, Hz

e Température PT100, centigrade
e Résistance PTC, Q

La sortie de tension ou de courant peut étre définie par un

parametre de configuration, Référence Sortie ANA, dans le Exemple :

démarreur progressif. La sélection de la tension ou du courant . cp

doit étre effectuée en cohérence avec I'appareil de mesure * Un Type Sortie ANA est deéfini sur le Courant du moteur.
analogique ou 'automate programmable. - La Référence Sortie ANA est réglée & 0— 10 V

Les parametres sont :
e Sortie de tension 0 — 10, V
e Sortie de courant O — 10, mA

e Sortie de courant O — 20, mA
e Sortie de courant 4 — 20, mA * 3000 A, la tension de sortie est de 10 V.

*  ANA mini a 0, et ANA maxi a 3000.
Cela signifie que lorsque le courant du moteur est égal a

ANA est la référence a la tension de sortie exprimée de 0 & * O0A, latension de sortie est de 0 V.
100 % des parametres définis ANA maxi et ANA mini. . .
< 1500 A, la tension de sortie est de 5 V.

La sortie analogique interne a ces paramétres :

Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

10.07 Référence Sortie Définit la référence de sortie 0-10mA, 0-20mA, 4-20mA,0-10V 4 -20 mA

ANA analogique.

10.08 Type Sortie ANA Définit le type de sortie analogique. | Courant du moteur, Tension principale, Puiss. Courant du
active, Puiss. active, Puiss. réactive, Puiss. moteur, A

apparente, Energie active, Energie réactive, Cos Phi,
Température moteur, Température thyristor, Tension
moteur, Fréquence réseau, Température PT100,

10.09 Valeur Sortie ANA | Définit la valeur maxi de sortie 0,0 ... 1000000 500
maxi analogique.

10.10 Valeur Sortie ANA | Définit la valeur mini de sortie 0,0 ... 1000000 0
mini analogique.

La sortie analogique externe (extension E/S) a ces

parametres :
Description Description Plage de valeurs Valeur par défaut
11.13 Référence 1A00 Définit la réf. de sortie analogique. 0-10mA, 0-20mA, 4-20mA,0-10V 4 -20 mA
11.14 Type 1AO0 Définit le type de sortie analogique. | Courant du moteur, Tension principale, Puiss. ac}ive, Courant du
Puiss. aptive, Puiss. réactive, Puiss. apparente, Energie | moteur, A
active, Energie réactive, Cos Phi, Température moteur,
Température thyristor, Tension moteur, Fréquence
réseau, Température PT100, Résistance PTC
11.15 Valeur maxi TAOO | Définit la valeur maxi de sortie 0,0 ... 1000000 500
analogique.
11.16 Valeur mini TAOO | Définit la valeur mini de sortie 0,0 ... 1000000 0
analogique.
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7.14.4  Capteur de température

Entrées de température

Il'y a une entrée de température. Lutilisateur peut régler trois
types différents de capteurs de température : Voir le chapitre
7.17.14 Capteurs de température

e PTC
e PT100

e |Interrupteur bimétallique

lls peuvent étre raccordés a différentes protections.
Une protection peut se déclencher pour une température
particuliere.

PTC

L'entrée de température PTC peut mesurer une température
moteur dans la plage de -25° a 250°. La mesure PTC est
effectuée selon la norme des détecteurs de classe A. Voir
CEI60947-8.

L’unité peut détecter si un capteur est raccordé sur le
démarreur progressif. Vous pouvez aussi activer la mesure de
température et réinitialiser manuellement ou automatiquement,
ou obtenir uniqguement une indication.

PT100

Le démarreur progressif a une entrée PT100 — 3 fils qui peut
étre associée a I'entrée PTC et partager ses bornes avec elle.
La température de déclenchement est définie par I'utilisateur.
La température de déclenchement maximale est de 250° et la
plus basse de -25°.

La mesure PT100 doit avoir une précision de +/-3° avec trois
fils de mesure si les trois cables connectés ont la méme la
résistance.

Si un court-circuit est détecté, I'erreur est signalée a
I'utilisateur. Le démarreur progressif peut détecter si un
capteur lui est raccordé.

Vous pouvez activer la mesure de température. Vous pouvez
réinitialiser manuellement ou automatiquement, ou obtenir
uniguement une indication.

Interrupteur bimétallique
Cette fonction sera mise en ceuvre dans la prochaine version.

Vous pouvez combiner une entrée de température avec

des interrupteurs bimétalliques pour détecter la surchauffe.
Ces capteurs de température se comportent comme un
interrupteur qui s’ouvre ou se ferme a la température de
déclenchement. Les deux types (NO — normalement ouvert
ou NF — normalement fermé) sont pris en charge. Le courant
maximal pouvant traverser les interrupteurs métalliques est
de 100 mA.
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7.15 Bus de terrain

Le PSTX a un port Anybus, un port adaptateur pour prise
du bus de terrain (FBPA) et un port Modbus RTU. Vous ne
pouvez utiliser gu’un seul bus a la fois : 'utilisateur ne peut
pas raccorder le démarreur progressif a plusieurs bus de
terrain.

Le port utilisé pour le Modbus RTU est un port multifonction
que vous pouvez utiliser pour connecter un module
d’extension E/S. Si un module d’extension E/S est nécessaire,
VOUS ne pouvez pas utiliser le port pour le Modbus RTU.
Utilisez pour cela un Modbus RTU Anybus.

Pour les bus de terrain IP, comme les Modbus TCP,
I'utilisateur doit définir 'adresse IP, la passerelle, le masque
de sous-réseau et le client DHCP.

Type de bus de terrain

Lorsque vous utilisez la communication du bus de terrain,
sélectionnez le type de bus de terrain en cours :

e Modbus-TCP

¢ Modbus-RTU

e DeviceNet

e Profibus

o FEtherNet/IP

e Profinet

Commande par bus de terrain

Si vous utilisez le démarreur progressif avec la communication
du bus de terrain, réglez I'interface du bus de terrain sur
MARCHE avant qu’elle n’entre en service.

Adresse bus de terrain

Si vous utilisez le démarreur progressif avec la communication
du bus de terrain, définissez une adresse bus de terrain pour
le démarreur progressif. Sélectionnez comme adresse un
numeéro approprié et non encore utilisé.

A ATTENTION
Le moteur risque de démarrer de fagon inattendue en
présence d’un signal de démarrage durant I'une des
actions suivantes :

e Changement d’'un type de commande a une autre
(commande par bus de terrain/commande céablée).

e Notez que lorsque la désactivation automatique du Bus
de terrain est active, la modification peut se produire
automatiquement.

e Reprogrammation des entrées programmables.

e Réinitialisation de tous les parameétres (définit I'entrée
programmable comme Active)

Action panne bus de terrain

Voir le chapitre 7.17.21 Protection contre les défaillances
du bus de terrain.
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Entrées/sorties bus de terrain

Les fonctions définies dans le démarreur progressif comme
entrées numérigues du bus de terrain (DI) sont en fait les
entrées numériques sur I'automate programmable (les
données circulent a travers le réseau du démarreur progressif

jusqu’a I'automate programmable).

Les sorties numériques du bus de terrain (DO) ne sont pas
configurables. La sortie (DO) donne une description du flux de
données a partir du réseau vers le démarreur progressif : pour
le démarreur progressif, elle est donc considérée comme

une entrée.

La communication du bus de terrain a ces paramétres :

Paramétre

12.01 Fonction Com3

12.07 Masque réseau IP du bus
de terrain

12.09 Débit du bus en bauds*®

12.10 Parité bus

Description Plage de valeurs Valeur par défaut
Définit la fonction du port Com3. Aucun, Test, Esclave Modbus RTU, | Test
Extension E/S
Définit la sélection d’interface de Prise bus, Modbus RTU, Anybus, Aucun
bus de terrain. Aucun
Actlve la comrﬁéﬁde a partir d Arrét, Méfbhe Arrét
bus de terrain
Définit I'adresse du bus. 0 ... 65535 0
IP du bus de terrain : Défintt | 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0
I'adresse IP.
IP du bus de terrain : Définit la 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0
passerelle par défaut.
IP du bus de terrain : Définit le 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 255.255.255.0
masque réseau.
IP du bus de terrain : Active le Arrét, Marche Arrét

Définit le débit en bauds de
l'interface Modbus RTU interne,
Anybus DeviceNet et Anybus
Modbus RTU.

1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 76800, 115200,
125000, 250000,500000, Auto

* |l existe des restrictions
sur les débits en bauds
que vous pouvez utiliser
pour les différents
protocoles. Voir le tableau
spécifique ci-dessous.

Définit la parité pour Anybus
Modbus RTU

Pas de parité, Impair, Pair

Parité paire

12.11 Bits d’arrét bus

Sélectionne les bits d’arrét pour
Anybus Modbus RTU

1 bit d’arrét, 2 bits d’arrét

1 bit d’arrét

12.12 Bus de terrain DI 1

12.21 Bus de terrain DI 10

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 1.

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 2.

Définit le signal d’entrée
numeérique progr. DI 3.

Définit le signal d’entrée
numeérique progr. DI 4.

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 5.

Définit le signal d’entrée
numeérique progr. DI 6.

Définit le signal d’entrée
numeérique progr. DI 7.

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 8.

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 9.

Définit le signal d’entrée
numérique progr. DI 9.

Rétroaction mode d’urgence,
Statut groupe évén. 0 ... 6
Rétroaction réinit. panne,
Ligne,

Rétroaction chauffage moteur,
Aucun,

Séquence de phase,

Statut marche inv.,

Statut marche,

Statut séquence marche 1 ... 3,
Statut séquence Fde R 1 ... 3,
Rétroaction marche arr. basse
vitesse,

Rétroaction marche av. basse
vitesse,

Rétroaction freinage,
Rétroaction démart ... 3,
Rétroaction ON,

Rétroaction démar inv,
Rétroaction OFF,

Statut F de R,

Rétroaction définie par I'utilisateur

Statut Groupe évén. 5
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Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

12.22 Bus de terrain Al 1

12.31 Bus de terrain Al 10

Définit le signal d’entrée
analogique progr. Al 1.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 2.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 3.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 4.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 5.

Définit le signal d’entrée
analogique progr. Al 6.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 7.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 8.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 9.

Définit le signal d’entrée

analogique progr. Al 10.

Courant phase L1, L2, L3,
Energie active (réinitialisable),
Puiss. active,

Puiss. active (HP),

Puiss. apparente,

Délai avant refroid. EOL,
Délai avant décl. EOL,
Tension réseau,

Facteur puissance,

Tension moteur,

Fréquence réseau,
Connexion moteur

Courant de phase maxi,
Courant du moteur,

Courant moteur %,

Temps de fonct. moteur
(réinitialisable),

Température moteur,
Température moteur %,
Aucun,

Nbre de démar. (réinitialisable),
Séquence de phase,
Température PT100,
Résistance PTC,

Energie réactive (réinitialisable),
Puiss. réactive,

Temps de fonct. thyristor
(réinitialisable),

Temps restant avant démar.,
Température thyristor,
Température thyristor %,
Code événement sup.

Courant phase L1

Nbre de démar.
(réinitialisable)

Temps de fonct. moteur
(réinitialisable)

Code événement sup.

7
. * Restrictions sur les débits en bauds que vous pouvez utiliser
pour les différents protocoles.

Débit en | Modbus RTU sur Com 3

bauds

Modbus RTU Anybus

Devicenet sur Anybus

1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

76800

115200

125000

250000

500000

Débit en bauds
auto
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7.16 Groupes d’événements

Les groupes d’événements correspondent a des fonctions de
supervision réparties dans des listes séparées dans I'lHM.

Les fonctions de supervision sont des fonctions qui indiquent
qu’un événement s’est produit sur le moteur.

Il existe trois types différents de fonctions de supervision :
e Défauts, Groupe évén. défauts 0 (0000001)

e Avertissement, Groupe évén. défauts 2 (0000010)

e Protections, Groupe évén. défauts 1 (0000001)

Les fonctions de supervision génerent des événements en
fonction des différentes conditions existant dans le moteur et
le démarreur progressif lui-méme. Chaque événement différent
peut étre affecté a un ou plusieurs groupes d’événements.

Un groupe d’événements peut étre relié a une sortie de relais
et/ou a un signal de bus de terrain.

Pour chaque fonction de supervision, il existe un parameétre
pour affecter I'événement concerné a un ou plusieurs groupes
d’événements.

Dans le PSTX, il y a sept groupes d’événements, numérotés
de 0 a 6. Toutes les fonctions d’événements sont définies par
défaut sur un groupe d’événements.

Il existe sept groupes d’événements que vous pouvez utiliser
a votre guise. Les groupes d’événements 4 — 6 sont par
défaut entierement non affectés et peuvent étre utilisés pour
des applications personnalisées. Les autres groupes ont

(ou pourront avoir a I'avenir) des événements affectés par
défaut.

Exemple :

Dans cet exemple, I'utilisateur recueille tous les défauts
internes dans le groupe événement 6 et attribue le groupe
événement a la sortie de relais K6. Les défauts sont rattachés
au groupe événement O par défaut (indiqué par la valeur
0000001). La nouvelle valeur (1000001) affecte le défaut a la
fois au groupe événement O et au groupe événement 6.

Valeur par défaut du paramétre Nouvelle valeur :

Parameétre Valeur par défaut  Nouvelle valeur

25.01 Sortie défaut shunt 0000001 1000001
25.03 Sortie court-circuit 0000001 1000001
| 25.05 Sortie thyr. circuit ouvert 0000001 1000001
1 25.07 Sortie Surcharge thyristor 0000001 1000001

25.09 Sortie surchauffe dissipateur 0000001 1000001

thermique

25.11 Sortie panne non spécifiée 0000001 1000001

10.06 Fonction K6 Groupe évén. 0 Groupe évén. 6
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7.17 Protections

Le démarreur progressif dispose de plusieurs fonctions de
protection pour le démarreur progressif, le moteur et les
autres équipements.

En complément du type d’actions mentionnées ci-dessous,
qui sont disponibles pour toutes les protections, certaines
protections ont plus d’options.

Vous pouvez activer ou désactiver la protection. Les
parametres de protection ne peuvent étre modifiés que si la
protection est opérationnelle.

Lorsqu’une fonction de protection détecte un risque
d’endommagement, 'unité effectue ces actions :

— La DEL de protection s’allume
— L'unité affiche le type d’événement

— L'unité enregistre le type d’événement dans la liste des
événements

Les protections peuvent étre réglées pour une réinitialisation
automatique ou manuelle. Pour chaque protection, il existe un
parameétre appelé Action, qui peut étre réglé sur :

e Arrét-Auto — Le moteur s’arréte et se réinitialise
automatiquement lorsque la condition de défaut est
inactive *.

e Arrét-Manuel — Le moteur s’arréte et doit étre réinitialisé
manuellement lorsque la condition de défaut est inactive *.

e Arrét

e |ndication

* Vous ne pouvez pas réinitialiser un défaut lorsque la
condition de défaut est encore active. Exemple : Si vous
réglez Opération EOL (le moteur est trop chaud) sur
Arrét-Manuel, vous ne pouvez réinitialiser le démarreur
progressif que lorsque le moteur est redescendu a une
température correcte.

Les protections peuvent étre affectées a un groupe
d’événements par le parametre Sortie. Le groupe
d’événements peut étre paramétré pour que la sortie de relais
commande d’autres appareils dans une application

Par défaut, tous les parametres sont affectés au méme
groupe d’événements.
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Protection EOL

Le moteur est en surcharge car il a été exposé a un courant
trop fort pendant un certain temps. La protection EOL se
réinitialise lorsque la température du moteur baisse a 60 %
du niveau de déclenchement de I'EOL.

La protection EOL a ces paramétres :

Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
13.01 Mode EOL Regle le mode EOL sur Normal ou Double. Normal/Double Normal
13.02 Classe EOL Définit la classe de déclenchement EOL. 10 A, 10, 10
20, 30

13.08 Classe double EOL Définit la classe de protection en fin de rampe. | 10 A, 10, 10A

Ce parameétre n’est valable que lorsque le 20, 30

mode de protection EOL est Double.
13.04 Sortie EOL Identifie les groupes d’événements dont cette | Groupe évén. O ... 6 0000010

protection fait partie.

13.05 Opération EOL

Définit I'action de cette protection.

Arrét, Arrét-Manuel,
Arrét-Automatique,
Indication

Arrét-Manuel

7.17.2  Protection rotor bloqué

Le moteur fonctionne difficilement.

Cette protection ne fonctionne que dans I'état Rampe

de démarrage.

La protection rotor bloqué a ces paramétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

13.06 Niveau rotor bloqué Définit le niveau de déclenchement rotor 05...80xlg 4,0xlg
bloqué

18.07 Durée décl. rotor bloqué Définit la durée pendant laquelle le courantest | 0,2 ... 10,0 s 1,0s
supérieur au niveau de déclenchement avant
déclenchement.

13.08 Délai rotor bloqué Définit le délai avant I'activation de la 1,0...30,0s 50s
protection apres la fin de rampe.

13.09 Sortie rotor bloqué Identifie les groupes d’événements dont cette | Groupe évén. O ... 6 0000010
protection fait partie.

13.10 Action rotor bloqué Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét

Arrét-Automatique,
Indication
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7.17.3 Protection Nbre de démar. maxi/heure

Définit le délai minimal entre deux démarrages consécutifs.
Cette protection est connectée au signal Temps restant avant
démar. ; vous pouvez I'ajouter dans la page d’accueil par le

menu Options

La protection Nbre de démar. max/heure a ces

parameétres :
Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par
défaut
13.11 Nbre de démar. maxi/heure Définit le nombre limite de démarrages par 1...100 6
heure. Si vous réglez ce parameétre sur 6, le
délai minimal entre deux démarrage est de dix
minutes, ce qui autorise un maximum de 6
démarrages par heure.
13.12 Nbre de démar. maxi/h — Sortie Identifie les groupes d’événements dont cette | Groupe évén. 0 ... 6 0000010
protection fait partie.
13.13 Nbre de démar. maxi/h — Action Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét
Arrét-Automatique,
Indication

7.17.4  Protection contre la sous-charge de

courant

Le courant du moteur est sous la valeur définie.
Cette protection ne fonctionne que dans I'état Rampe de

démarrage

La protection contre la sous-charge de courant a ces

parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

14.01 Niv. sous-charge courant Définit le niveau de déclenchementen | 0,3...0,9 x Ig 0,5 xlg
sous-charge de courant.

14.02 Durée décl. sous-charge courant Définit la durée pendant laquelle le 0...30s 10s
courant est inférieur au niveau de
déclenchement avant déclenchement

14.03 Délai sous-charge courant Définit le délai avant 'activation de la 0...30s 5s
protection aprés la fin de rampe.

14.04 Sortie sous-charge courant |dentifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.

14.05 Action sous-charge courant Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication
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7.17.5 Protection contre la sous-charge du
facteur de puissance

Le facteur de puissance est sous le niveau normal.

Utilisez la protection Sous-charge du facteur de puissance
pour surveiller la charge du moteur. Si la charge baisse, le
facteur de puissance baisse également.

Cette protection ne fonctionne que dans I'état Rampe de
démarrage.

La protection contre la sous-charge du facteur de
puissance a ces paramétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

Définit le niveau de déclenchement
en sous-charge du facteur de
puissance.

14.06 Niv. sous-charge cos Phi

Définit la durée pendant laquelle le
facteur de puissance est inférieur
au niveau de déclenchement avant
déclenchement

Définit le délai avant I’activation de
la protection apres la fin de rampe.

0,0...1,0
0...30s
0...30s

Identifie les groupes d’événements
dont cette protection fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

14.10 Action sous-charge cos Phi Définit 'action de cette protection.

Arrét, Arrét manuel,

Arrét auto, Indication.

0,5

7.17.6  Protection contre les déséquilibres
de courant

Cette protection détecte s'il y a un déséquilibre dans les
courants. Normalement, les trois phases voient passer le
méme courant.

Cette protection ne fonctionne que dans I'état Rampe de
démarrage.

La protection contre les déséquilibres de courant a ces
parameétres :

Paramétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

Définit le niveau de déséquilibre

courant autorisé entre la phase ayant

le courant le plus élevé et la phase
ayant le courant le plus faible.

14.11 Niv. déséquilibre courant

10...80 %

80 %

Définit la durée pendant laguelle le
déséquilibre courant est inférieur
au niveau de déclenchement avant
déclenchement

14.12 Délai décl. déséq. courant

Définit le délai avant I'activation de la
protection apres la fin de rampe.

14.13 Délai activation déséq. courant

Identifie les groupes d’événements
dont cette protection fait partie.

14.14 Sortie déséq. courant

14.15 Action déséq. courant Définit I'action de cette protection.

Arrét, Arrét manuel,

Arrét auto, Indication.
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7.17.7 Protection contre les surtensions

Cette protection détecte si la tension du secteur est trop élevée.
Cette protection ne fonctionne pas dans I'état Veille.

La protection contre les surtensions a ces paramétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
15.01 Niveau de la surtension Définit le niveau de déclenchementen | 165 ... 760 V 850V
surtension.
15.02 Durée décl. surtension Définit la durée pendant laquelle la 0,1...100,0s 10s
tension est supérieure au niveau de
déclenchement avant déclenchement
15.03 Sortie surtension |dentifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
15.04 Action surtension Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

7.17.8 Protection contre les sous-tensions

Cette protection détecte si la tension principale est trop faible.
Cette protection ne fonctionne pas dans I'état Veille.

La protection contre les sous-tensions a ces

parameétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
15.05 Niveau de sous-tension Définit le niv. décl. sous-tension 165 ... 760 V 165V
15.06 Durée décl. sous-tension Définit la durée pendant laquelle la 0,1...100,0s 10s

tension est inférieure au niveau de

déclenchement avant déclenchement
15.07 Action sous-tension Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

15.08 Sortie sous-tension |dentifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010

dont cette protection fait partie.

7.17.9  Protection contre les déséquilibres

de tension

Cette protection détecte un déséquilibre de tension.
Normalement, la tension est la méme dans les trois phases.
Si les phases n’ont pas toute la méme tension, le moteur peut

fonctionner de maniére anormale.

La protection contre les déséquilibres de tension a ces

paramétres :

Parametre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

15.09 Niveau déséq. tension

Définit le niveau de déséquilibre

de tension autorisé entre la phase
ayant la tension la plus élevée et la
phase ayant la tension la plus faible.

1...100 %

10 %

15.10 Sortie déséq. tension Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
1611 Action déséq. tension Définit I’aot'i‘on de cette prot'éction. Arrét, Arrét Amet
manuel, Arrét auto,
Indication.
1511 Durée décl. déséq. tens. Définit la durée de déséquilibre 1..100's 10s

tension avant déclenchement
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7.17.10 Protection contre les inversions
de phase

Cette protection détecte si les phases sont mal connectées.

[’ordre dans lequel les phases sont connectées a
I’alimentation n’a pas d’impact sur le démarreur progressif,
mais cela peut étre important pour le moteur qui est connecté
au démarreur progressif. Le moteur peut par exemple tourner
dans le mauvais sens si les phases sont mal connectées.
Cette protection détecte si les phases sont mal connectées
et empéche le moteur de démarrer.

La protection contre les inversions de phase a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
16.01 Sortie inversion de phase Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
16.02 Action inversion de phase Définit I’action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét
Arrét auto, Indication.
16.12 Séquence prévu inversion de phase Séquence de phase attendue [1_ 12 13, L1132, |L1_L2 L3

Inconnu

7.17.11 Protection plage de fréquences

Définit le niveau de déclenchement pour la fréquence.

La protection plage de fréquences a ces parameétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

16.03 Niv. décl. inf. plage fréq. Définit le niveau de déclenchement 40 ...72 Hz 45 Hz
inférieur pour la fréquence.

16.04 Niv. décl. sup. plage fréq. Définit le niveau de déclenchement 40 ...72 Hz 66 Hz
supérieur pour la fréquence.

16.05 Délai décl. plage fréq. Définit la durée pendant laquelle 0..60s 5s
la fréquence est en dehors de la
plage de déclenchement avant
déclenchement.

16.06 Sortie décl. plage fréq. Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.

16.07 Op. plage fréq. Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

7.17.12 Protection contre I'ouverture de
by-pass

Cette protection détecte si le contacteur ou le relais de
by-pass ne s’est pas fermé lorsque la fin de rampe est atteinte.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

La protection contre I'ouverture de by-pass a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
16.08 Sortie by-pass ouvert Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
16.09 Action by-pass ouvert Définit I’action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Indication

Arrét auto, Indication.
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7.17.13 Protection des sorties de tension

Cette protection détecte si les sorties de tension 24 V sont
surchargées ou en court-circuit.

La protection des sorties de tension a ces paramétres :

Paramétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

|dentifie les groupes d’événements
dont cette protection fait partie.

16.10 Sorties des sorties tension

Groupe évén. 0 ... 6

0000010

16.11 Action sorties tension Définit I'action de cette protection.

Arrét, Arrét manuel,
Arrét auto, Indication.

Indication

7.17.14 Capteurs de température

7.17.141 Capteur thermique externe — Protection PTC
Le capteur thermique externe a détecté une température

plus élevée que le niveau de déclenchement. Le démarreur
progressif a une entrée de température sur laquelle un
élément PTC peut étre connecté.

Il peut étre réglé pour déclencher au-dessus d’une certaine
température.

Capteur thermique externe - La protection PTC a ces
parameétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

10.11 Capteur therm. ext. — ID

Définit les modes de capteur therm.

Pas de capteur, PTC,

Pas de capteur

ext. PT100 - 3 fils, PT100 —
2 fils, Interrupteur
bimétallique.
17.01 Sortie PTC Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
17.02 Action PTC Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

7.17.14.2 Capteur thermique externe -

Protection PT100
Le capteur thermique externe a détecté une température plus
élevée que le niveau de déclenchement.

Le démarreur progressif a une entrée de température sur
laquelle un élément PTC peut étre connecté. Il peut étre réglé
pour déclencher au-dessus d’une certaine température.

Capteur thermique externe - La protection PT100 a ces
parameétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

10.11 Capteur therm. ext. — ID

Définit les modes de capteur therm.

Pas de capteur, PTC,

Pas de capteur

ext. PT100 - 3 fils, PT100 —
2 fils, Interrupteur
bimétallique.
17.08 Rés. PT100 2 fils Définit la résistance a 2 fils pour 0 ... 100 ohms 5 ohms
PT100.
17.04 Temp. décl. PT100 Définit la température de -50° ... 250° 60°
déclenchement du PT100.
17.05 Temp. réinit. PT100 Définit la température de -50° ... 250° 40°
réinitialisation du PT100.
17.06 Sortie PT100 Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
17.07 Action PT100 Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.
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7.17.15 Protection définie par I'utilisateur

Vous pouvez utiliser une entrée numérique programmable en
association avec un dispositif/capteur externe pour utiliser
votre propre protection. Le détecteur de défaut de terre

CEM11-FBP est un exemple.

La protection définie par l'utilisateur a ces parameétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

18.01 Statut DI défini par I'utilisateur

Définit si le signal actif est bas
ou élevé.

0...1

Définit le délai avant déclenchement.

18.02 Délai de déclenchement défini par 0,0...60,0s 1,0s

I'utilisateur

18.03 Sortie définie par I'utilisateur Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.

18.04 Action définie par I'utilisateur Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

7.17.16 Protection contre les défauts de terre

Cette protection détecte si la valeur absolue de la somme
des courants sur les trois lignes est trop élevée, ce qui signale
I'existence d’un défaut de terre.

Notez bien que la mesure des courants dans le démarreur
progressif n’est pas suffisamment précise ou rapide pour
protéger les personnes. Le seul objectif de cette fonction est
de protéger I'équipement.

La protection contre les défauts de terre a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
18.05 Délai de déclenchement du défaut Définit le délai de déclenchement dela | 0,1 ... 10,0s 0,5s
de terre protection contre les défauts de terre.
18.06 Sortie défaut de terre Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
18.07 Action défaut de terre Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.

7.17.17 Protection contre la limitation de
courant trop longue

Cette protection définit si la limitation de courant est atteinte
plus longtemps que le délai de déclenchement défini. La
condition de démarrage est trop forte pour la limitation de
courant définie.

La protection contre la limitation de courant trop longue
a ces paramétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
18.08 Durée décl. lim. cour. trop long Définit la délai de déclenchement de 1...600s 10s
la protection contre la limitation de
courant trop longue.
18.09 Sortie courant lim. trop long Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
18.10 Action courant lim. trop long Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét manuel, Arrét

Arrét auto, Indication.
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7.17.18 Protection contre le temps de

démarrage trop long

Protection contre le temps de démarrage trop long

La protection contre le temps de démarrage trop long

a ces paramétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

18.11 Délai de décl. démarrage trop long

Délai de déclenchement en secondes.

1,0...500,0s

500,0 s

18.12 Sortie démar. trop longue Spécifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
auxquels appartient cette protection.
18.13 Démar. trop long Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét

Arrét-Automatique,
Indication, Rampe
rapide.

7.17.19 Protection contre le redémarrage auto

Protection contre le redémarrage auto

La protection contre le redémarrage auto a ces

parameétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

18.14 Délai max. redémar. auto

Délai maximal de redémarrage en
secondes

2...3600s

3600 s

18.15 Sortie expiration du délai de Spécifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
redémarrage auto auxquels appartient cette protection.
18.16 Action expiration du délai de Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét

redémarrage auto

Arrét-Automatique,
Indication

7.17.20 Protection contre les défaillances

de I''HM

Cette protection détecte les erreurs de communication
entre le démarreur progressif et I'lHM lorsque le démarreur

progressif est en mode commande locale.

Cette protection se déclenche si la communication avec I'lHM
est perdue pendant plus de 600 ms environ.

Cette protection a une action particuliere en complément des
types d’actions habituels :

Arréter la commande IHM — arréter la commande locale et
passer en commande a distance (entrée numérique ou bus

de terrain).
La protection contre les défaillances de I'lHM a ces
parametres :
Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

19.01 Sortie panne IHM Identifie les groupes d’événements

dont cette protection fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000010

19.02 Action panne IHM Définit I'action de cette protection.

Arrét, Arrét-Manuel,
Arrét-Automatique,
Indication, Arrét
commande [HM

Arrét-Manuel
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7.17.21 Protection contre les défaillances du
bus de terrain

Cette protection détecte les erreurs de communication du
bus de terrain entre le démarreur progressif et I'automate
programmable.

Cette protection se déclenche si la commande par bus de
terrain est ACTIVEE et que la communication du bus de
terrain est perdue pendant plus de 600 ms environ.

Cette protection a une action particuliére en complément des
types d’actions habituels :

Passage en commande par E/S.

Lorsque la commande par E/S est activée, la commande
du démarreur progressif passe automatiquement du

bus de terrain sur les entrées cablées lorsque le bus de
terrain ne fonctionne pas correctement. Lorsque le bus
de terrain fonctionne de nouveau, la commande revient
automatiquement a celui-ci.

La protection contre les défaillances du bus de terrain
a ces parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

19.03 Sortie panne bus de terrain |dentifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.

19.04 Action panne bus de terrain Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Manuel
Arrét-Auto, Indication,
Comm. controle E/S

7.17.22 Protection contre les défaillances
d’extension E/S

Cette protection détecte les erreurs de communication entre
le démarreur progressif et le module d’extension E/S.

Cette protection se déclenche si la fonction Com3 est réglée
sur Extension E/S et que la communication vers I'Extension
E/S est perdue dans le délai de déclenchement programmé.

La protection contre les défaillances d’extension E/S
a ces parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

19.05 Délai décl. panne extension E/S Définit le délai de déclenchement de 300 ... 30000 ms 1000 ms
la protection contre les défaillances
d’extension E/S.

19.06 Sortie défaillances extension E/S Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000010
dont cette protection fait partie.
19.07 Action défaillances extension E/S Définit I'action de cette protection. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Manuel
Arrét-Automatique,
Indication
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7.18 Avertissements

Le démarreur progressif dispose de plusieurs fonctions
d’avertissement pour signaler un mauvais fonctionnement ou
d’autres risques potentiels avant de valider la protection ou le
défaut. La différence entre un avertissement et une protection
est qu’un avertissement ne permet pas d’arréter le démarreur
progressif et que la réinitialisation de I'avertissement n’est pas
nécessaire. Le niveau d’avertissement et toutes les autres
informations complémentaires pour activer I'avertissement
peuvent étre définis par I'utilisateur.

Les avertissements sont enregistrés dans la liste des
événements. Vous pouvez activer ou désactiver les
avertissements. Dans quelques cas, I'utilisateur peut
paramétrer un pourcentage au-dela duquel se déclenche
I'avertissement.

Affectez les avertissements a un groupe d’événements avec
le parameétre Sortie. Le groupe d’événements peut étre
paramétré pour que la sortie de relais commande d’autres
appareils dans une application.

Par défaut, tous les parameétres sont affectés au méme
groupe d’événements.

Les avertissements s’affichent sur I'lHM, mais n’affectent pas
le comportement du démarreur progressif.

7.18.1  Avertissement de surcharge

électronique

La température du moteur est supérieure au niveau
d’avertissement défini, en % de la température maximale.

L’avertissement de surcharge électronique a ces
parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs

Valeur par défaut

20.01 Niveau EOL Définit le niveau d’avertissement EOL. | 40,0 ... 99,0 %

20.02 Sortie EOL Identifie les groupes d’événements

dont cet avertissement fait partie.

Arrét, Marche

23.03 Avertissement EOL Active I'avertissement EOL.

7.18.2  Avertissement rotor bloqué

Un signal d’avertissement est envoyé si le courant dépasse le
niveau d’avertissement configurable.

LLe moteur fonctionne difficilement.

L’avertissement rotor bloqué est configuré avec les
parameétres suivants :

Parametre Description Plage de valeurs

Valeur par défaut

Définit le niveau d’avertissement rotor
bloqué.

20.04 Niveau rotor bloqué 0,2...10,0xlg

20.05 Délai activation rotor bloqué Définit le délai avant activation de

Iavertissement apres la fin de rampe.

20.06 Sortie rotor bloqué Identifie les groupes d’événements

dont cet avertissement fait partie.

20.07 Rotor bloqué Active I'avertissement rotor bloqué. Arrét, Marche

1,2xlg

20.10 Durée décl. rotor bloqué Définit le temps pendant lequel le rotor | 0,1...100,0 s
est bloqué avant déclenchement.
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7.18.3 Avertissement de surcharge du
thyristor

La température du thyristor a dépassé 90 % du niveau de
déclenchement.

L’avertissement de surcharge du thyristor a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
20.08 Sortie surcharge thyristor Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.
20.09 Surcharge thyristor Active I'avertissement de surcharge Arrét, Marche Arrét

du thyristor.

7.18.4  Avertissement de sous-charge de
courant

Le courant de ligne a chuté sous la valeur définie en
fonctionnement continu.

L’avertissement de sous-charge de courant a ces

parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

21.01 Niv. sous-charge courant Définit le niveau d’avertissement sous- | 0,1 ... 1,0 x Ig 0,8 xlg
charge de courant.

21.02 Durée décl. sous-charge courant Définit la durée pendant laquelle le 0...30s 1s
courant est inférieur au niveau de
déclenchement avant déclenchement.

21.08 Délai sous-charge courant Définit le délai avant activation de 0...30s 5s
I"avertissement apres la fin de rampe.

21.04 Sortie sous-charge courant Identifie les groupes d’événements Groupe évén. 0O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.

21.05 Sous-charge courant Active I'avertissement Sous-charge Arrét, Marche Arrét
de courant.

7.18.5 Avertissement de sous-charge du
facteur de puissance

Le facteur de puissance est sous le niveau d’avertissement.

L’avertissement de sous-charge du facteur de
puissance a ces parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par
défaut
21.06 Niv. sous-charge cos Phi Définit la limite de sous-charge du facteurde | 0,0... 1,0 0,7
puissance.
21.07 Délai décl. sous-charge cos Phi Durée pendant laquelle il est sous la limite 0...30s 1s
avant le déclenchement.
21.08 Délai activation sous-charge cos Phi Délai avant I'activation du mode diagnosticen | 0... 30 s 5s
mode Fin de rampe.
21.09 Sortie sous-charge cos Phi |dentifie les groupes d’événements dont cet Groupe évén. 0 ... 6 0000100
avertissement fait partie.
21.10 Sous-charge cos Phi Active I'avertissement de sous-charge du Arrét, Marche Arrét
facteur de puissance.
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7.18.6  Avertissement de déséquilibre de courant

Le déséquilibre de la phase entre les courants (en %) est supérieur a la

valeur définie.

L’avertissement de déséquilibre de courant a ces

parametres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

21.11 Niveau déséq. courant

21.14 Durée décl. déséq. courant

Définit le niveau d’avertissement de
déséquilibre courant autorisé entre
la phase ayant le courant le plus
élevé et la phase ayant le courant
le plus faible.

10...80 %

70 %

|dentifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.

Active I'avertissement de Arrét, Marche Arrét
déséquilibre de courant.

Délai en secondes configuré par 0,1...100,0 s 50s

I'utilisateur avant I'activation de
I'avertissement.

7.18.7 Avertissement de surtension

LLa tension est supérieure a la valeur définie.

L’avertissement de surtension a ces parameétres :

Parameétre

Description

22.01 Niveau de la surtension

22.04 Surtension

Plage de valeurs Valeur par défaut
Niv. d’avertissement réglé par 208 ... 760 V 650 V
I'utilisateur en volts.
Délai en secondes configuré par 0,1...100,0s 1,0s
I'utilisateur avant I'activation de
I"avertissement.
|dentifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.
Parameétre d’activation de Arrét, Marche Arrét

I"avertissement de surtension.

7.18.8 Avertissement de sous-tension

La tension principale est inférieure au niveau d’avertissement.

L’avertissement contre les sous-tensions a ces paramétres :

Parametre

Description

22.05 Niveau de sous-tension

22.08 Sous-tension

I'avertissement de sous-tension.

Plage de valeurs Valeur par défaut
Niv. d’avertissement réglé par 208 ... 850V 208 V
I'utilisateur en volts.
Délai en secondes configuré par 0,1...100,0s 0,5s
I'utilisateur avant I'activation de
I'avertissement.
Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.
Parametre d’activation de Arrét, Marche Arrét
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7.18.9 Avertissement de déséquilibre de tension

Le déséquilibre de tension entre phases a dépassé le niveau

d’avertissement.

L’avertissement de déséquilibre de tension a ces

parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

22.09 Niveau déséq. tension Définit le niveau de déséquilibre 1...10% 5%
de tension autorisé entre la phase
ayant la tension la plus élevée et la
phase ayant la tension la plus faible.

22.10 Sortie déséq. tension Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.

22.11 Déséquilibre de tension Active I'avertissement de Arrét, Marche Arrét
déséquilibre de tension.

22.12 Durée décl. déséq. tens. Délai en secondes configuré par 0,1...100,0 s 50s

I'utilisateur avant I'activation de
I’avertissement.

7.18.10 Avertissement du délai avant
déclenchement en cas de surcharge

électronique

Le délai prévu avant le déclenchement EOL est en dessous du
niveau d’avertissement. Le délai prévu avant le déclenchement est
basé sur le fait que le courant reste au méme niveau.

L’avertissement du délai avant déclenchement en cas de

surcharge électronique a ces parameétres :

Paramétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
23.01 Durée du délai avant décl. EOL Définit la durée d’activation 1...1000 s 5s
de l'avertissement avant le
déclenchement de la protection EOL.
23.02 Sortie délai avant décl. EOL Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.
23.03 Délai avant déclenchement EOL Active I'avertissement délai avant Arrét, Marche Arrét

décl. EOL.

7.18.11 Avertissement en cas de distorsion

harmonique totale (DHT)

LLa tension du systéme d’alimentation actuel differe de 'onde
sinusoidale idéale. La DHT est supérieure au niveau d’avertissement.

L’avertissement en cas de distorsion harmonique totale (DHT)

a ces paramétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

23.04 Niveau DHT(U)

Définit le niveau d’avertissement
pour la distorsion harmonique (U).

1...10%

10 %

23.05 Sortie DHT(U) |dentifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000100
dont cet avertissement fait partie.
23.06 DHT(U) Active I'avertissement de distorsion | Arrét, Marche Arrét

harmonique totale.

23.09 Durée décl. TDH(U)

Délai en secondes configuré par
I'utilisateur avant I'activation de
I"avertissement.

1SFC132081M0301 |

Manuel d'installation et de mise en service |

Fonctions 109




7.18.12 Avertissement de court-circuit

Il'y a un court-circuit interne et le mode de secours est activé.
Si le mode de secours est désactivé, il y a un défaut de

court-circuit.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

L’avertissement de court-circuit a ces parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

23.07 Sortie court-circuit

Identifie les groupes d’événements dont cet
avertissement fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000100

23.08 Court-circuit

Active I'avertissement de court-circuit.

"Arrét, Marche

Marche

7.18.13 Avertissement Nbre de démar.

Avertissement Nbre de démar.

L’avertissement Nombre de démarrages a ces

parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

24.01 Nombre limite de démarrages

Nbre de démar. max

1...65535

65535

24.02 Sortie nbre de démar. Spécifie les groupes d’événements auxquels Groupe évén. 0 ... 6 0000100
appartient cet avertissement.
24.03 Nombre de démarrages Active I'avertissement Nbre de démar. Arrét, Marche Arrét

7.18.14 Avertissement de défaillance des

ventilateurs

Les ventilateurs ne fonctionnent pas correctement. Il'y a
peut-étre de la poussiére ou un blocage mécanique dans les
ventilateurs du démarreur progressif. Risque de surchauffe.
Contactez le représentant ABB pour intervention.
Lavertissement de défaillance des ventilateurs a ces

parametres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

24.04 Sortie ventilateur défaillant

|dentifie les groupes d’événements dont cet
avertissement fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000100

24.05 Ventilateur défaillant

Active I'avertissement de défaillance de ventilateur.

Arrét, Marche

Marche
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7.18.15 Avertissement de configuration

Modbus

’esclave Modbus RTU intégré est activé (paramétre 12.02),
mais la fonction Com3 n’est pas réglée sur I'esclave Modbus
RTU. Pour utiliser le Modbus RTU, activez I'esclave RTU et
réglez I'esclave Modbus RTU pour qu’il utilise le port Com3.

L’avertissement de configuration Modbus a ces

parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

24.06 Modbus_RTU sans sortie port aux.

Identifie les groupes d’événements
auxquels appartient cet
avertissement.

Groupe évén. 0 ... 6

0000100

7.18.16 Avertissement de perte phase

Avertissement de perte phase.

L’avertissement de perte phase a ces paramétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

24.07 Délai décl. perte ph Délai de déclenchement en secondes | 0,5 ... 100,0 s 3,0s

04.08 Sortie perte phase Spécifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 OOOO1 o
auxquels appartient cet avertissement.

04.09 Perte phase Active I'avertissement de perte phase | Arrét, Marche Arrét ...............

7.18.17 Avertissement temps de

fonctionnement du moteur

Avertissement temps de fonctionnement du moteur

L’avertissement temps de fonctionnement du moteur

a ces paramétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
24.10 Limite du temps de fonctionnement Temps de fonctionnement maxi en 1...100000h 10000 h

du moteur heures

24.11 Sortie temps de fonctionnement Spécifie les groupes d’événements Groupe évén. 0 ... 6 0000100

du moteur auxquels appartient cet avertissement.

24.12 Temps de fonctionnement du moteur Active I'avertissement temps de Arrét, Marche Arrét

fonctionnement du moteur
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7.19 Défauts

Le démarreur progressif a plusieurs fonctions de défaut pour
le protéger. La détection de défauts est toujours activée

par défaut. L'utilisateur ne peut pas désactiver la détection
de défauts. Si un mauvais fonctionnement est détecté

dans le démarreur progressif ou le moteur, ou sur le réseau
d’alimentation électrique, un défaut se produit. Les défauts
surveillés peuvent étre internes ou externes.

Défaut interne :
Le démarreur progressif a un défaut. Consultez le chapitre 10
Dépannage et contactez le représentant ABB si nécessaire.

Défaut externe :

Il'y a un défaut dans I’équipement qui est connecté au
démarreur progressif. Consultez le chapitre 10 Dépannage
et contactez le représentant ABB si nécessaire.

Lorsqu’un défaut se produit, le type de défaut est décrit sur la
page d’accueil et la DEL rouge de défaut s’allume.

Lorsqu’un défaut se produit, I'unité effectue ces actions de
base :

1. La DEL de défaut s’allume
2. La page d’accueil indique le type de défaut
3. Le type d’événement est enregistré sur la liste

d’événements

4, ["alimentation électrique du moteur connecté sur le
démarreur progressif est coupée (arrét direct).

Les défauts peuvent étre réglés pour une réinitialisation
automatique ou manuelle. Chaque défaut a une option de
parametre appelée Action, que vous pouvez définir comme :

e Arrét-Auto - Le moteur s’arréte et se réinitialise
automatiquement apreés que vous avez corrigé la condition
de défaut*.

e Arrét-Manuel - Le moteur s’arréte et doit étre réinitialisé
manuellement apres que vous avez corrigé la condition de
défaut™.

¢ Indication — Mode d’urgence uniquement, voir le
chapitre 7.20.1 Mode d’urgence.
*Vous ne pouvez pas réinitialiser un défaut avant d’avoir
corrigé la condition de défaut.

Vous pouvez affecter des défauts a un groupe d’événements
avec une option de parametre appelée Sortie. Le groupe
d’événements peut étre paramétré pour que la sortie de relais
commande d’autres appareils dans une application.

Par défaut, tous les parameétres sont affectés au méme
groupe d’événements.

Vous pouvez ajouter d’autres actions pour chaque défaut
ou modifier les actions de base. Si plusieurs défauts

se produisent, ils sont enregistrés en séquence. Si la
réinitialisation manuelle est sélectionnée, vous devez
réinitialiser chaque défaut.
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7.19.1 Défauts internes

7.19.1.1 Défaut en paralléle

Le démarreur progressif a été court-circuité et ne peut pas
couper I'alimentation sur le moteur.

Si le démarreur progressif est connecté En ligne, un défaut
shunt est activé si deux ou trois phases sont en court-circuit.

Si le démarreur progressif est connecté Dans le triangle,
un défaut shunt est activé si au moins une phase est en
court-circuit.

Si I'utilisateur met le défaut shunt sur un relais et le connecte
a un contacteur de ligne ou un disjoncteur, il peut provoquer la
coupure du moteur.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

La défaut shunt a ces paramétres :

Parametre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

25.01 Sortie défaut shunt Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

25.02 Action défaut shunt Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.1.2 Défaut de court-circuit

LLe démarreur progressif a un court-circuit ou un by-pass.
LLe démarreur progressif peut fonctionner en mode de secours
méme si une phase est en court-circuit.

E INFORMATION
Si le redémarrage automatique est active, un défaut
de court-circuit redémarre automatiquement le
moteur.

Pour plus d’informations sur le redémarrage automatique, voir
le chapitre 7.13 Redémarrage automatique.

Si un ou plusieurs thyristors sont en court-circuit, contactez le
représentant ABB pour intervention.

Le défaut de court-circuit a ces paramétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

25.03 Sortie court-circuit Identifie les groupes d’événements

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

dol
mé5.04 Action défaut court-circuit Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel
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7.19.1.3 Défaut thyristor en circuit ouvert

Le démarreur progressif ne peut pas fermer un ou plusieurs

thyristors.

m INFORMATION

Si le redémarrage automatique est activé, un défaut
thyristor en circuit ouvert redémarre automatiquement

le moteur.

Pour plus d’informations sur le redémarrage automatique, voir

le chapitre 7.13 Redémarrage automatique.

Le défaut thyristor en circuit ouvert a ces paramétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

25.05 Sortie thyr. circuit ouvert

25.06 Action thyr. circuit ouvert

Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.1.4 Défaut de surcharge du thyristor

Les thyristors du démarreur progressif sont en surcharge.
Si la température de jonction du thyristor est supérieure
a la valeur maximale autorisée, ce défaut est signalé afin

de protéger le thyristor de toute surchauffe.

m INFORMATION

Si le redémarrage automatique est activé, un
défaut de surcharge du thyristor redémarre

automatiquement le moteur.

Pour plus d’informations sur le redémarrage automatique, voir

le chapitre 7.13 Redémarrage automatique.

Le défaut de surcharge du thyristor a ces paramétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

25.07 Sortie Surcharge thyristor

Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

25.08 Action surcharge thyristor

Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.1.5 Défaut Surchauffe dissip. thermique

Le démarreur progressif mesure la température de dissipation
thermique. Si la température devient trop haute, ce défaut est
signalé. La dissipation thermique permet d’éviter de chauffer

les thyristors.

Le défaut surchauffe dissipation thermique a ces

parameétres :

Parametre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

25.09 Sortie surchauffe dissipateur thermique

Identifie les groupes d’événements
dol défa i i

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

25.10 Action surchauffe dissipateur thermique

action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel
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7.19.1.6 Défaut non spécifié

La défaut non spécifié a ces paramétres :

Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
25.11 Sortie panne non spécifiée |dentifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000001
dont ce défaut fait partie.
25.12 Action panne non spécifiee Définit I’action sur ce défaut. Arrét manuel, Arrét Arrét manuel
auto.

7.19.2 Défauts externes

7.19.2.1 Défaut de perte de phase

Une ou plusieurs phases ne sont pas sous tension.
Par exemple, un contacteur de ligne peut étre ouvert.

Le défaut de perte de phase a ces parameétres :

Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut

26.01 Sortie perte phase Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. O ... 6 0000001

26.02 Action perte phase éfinit I'action sur ce défaut. Arrét manuel, Arrét Arrét manuel
auto.
7.19.2.2 Défaut Mauvaise qualité réseau
Un défaut Mauvaise qualité réseau est signalé s’il y a trop
d’interférences de fréquences sur le réseau. Il devient alors
trop difficile de commander le déclenchement des thyristors
de maniere sdre.
Le défaut Mauvaise qualité réseau a ces paramétres :
Parametre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
26.03 Sortie réseau perturbé Identifie les groupes d’événements | Groupe évén. 0 ... 6 0000001
dont ce défaut fait partie.
26.04 Action réseau perturbé Définit I’action sur ce défaut. Arrét manuel, Arrét Arrét manuel
auto.
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7.19.2.3 Défaut Faible tension d’alimentation

Le défaut Faible tension d’alimentation est signalé si la tension
d’alimentation de contrble est trop faible. Le démarreur

progressif arréte le moteur.

Le défaut Faible tension d’alimentation a ces

parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

26.05 Sortie faible tension alim.

Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait parti

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

26.06 Action faible tension alim.

Définit I’action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.2.4 Défaut courant fort

Un signal de défaut est donné si le courant du moteur
dépasse le niveau prédéterminé, qui est de 8*Ir pour la durée

prédéterminée de 200 ms.

Le défaut Courant fort est configuré avec les

parameétres suivants :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

26.07 Sortie courant fort

Spécifie les groupes d’événements
auxquels appartient ce défaut.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

26.08 Action courant fort

Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.2.5 Défaut Utilisation non conforme

LLe défaut Utilisation non conforme est activé lorsque
I'utilisateur tente d'utiliser les fonctions de chauffage moteur,
de freinage et de basse vitesse alors que le moteur est

connecté Dans le triangle.

Le défaut Utilisation non conforme a ces parameétres :

Paramétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

26.09 Sortie utilisation non conforme

Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

26.10 Action utilisation non conforme

Définit I’action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel

7.19.2.6 Défaut de connexion

Le défaut de connexion apparait lorsqu’une connexion
défaillante est détectée pour chaque type de connexion,

en ligne et dans le triangle.

Le défaut de connexion a ces paramétres :

Parameétre

Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

26.11 Sortie connexion défaillante

Identifie les groupes d’événements
dont ce défaut fait partie.

Groupe évén. 0 ... 6

0000001

26.12 Action connexion défaillante

Définit I'action sur ce défaut.

Arrét manuel, Arrét
auto.

Arrét manuel
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7.20 Caractéristiques particulieres

Ce chapitre décrit certaines fonctions disponibles pour tous
les utilisateurs, mais qui sortent du cadre normal d’utilisation
du démarreur progressif.

Ces fonctions sont :

e Mode d’urgence

e Délai ferm. contacteur de ligne
e Mode de secours

e Démar. sans commande démar.
e Niv. tension rampe d’arrét

e Mode systeme

e Retard fermeture contact fin de rampe

7.20.1  Mode d’urgence

Cette fonction sera mise en ceuvre dans une version
ultérieure.

Lorsqu’un défaut est détecté, I'action normale du démarreur
progressif est d’effectuer un arrét direct.

Vous pouvez définir une entrée numérique pour paramétrer le
démarreur progressif en mode d’urgence.

Lorsque le démarreur progressif est en mode d’urgence et
qu’un défaut ou une protection est détecté, il va tenter de
démarrer le moteur avec les signaux de démarrage et d’arrét,
ignorer les sécurités et continuer a fonctionner, quelles qu’en
soient les conséguences.

Le démarreur progressif peut activer pour chaque défaut le
fonctionnement ou 'arrét du moteur.

A ATTENTION

Le mode d’urgence désactive toutes les
protections et fonctions de détection de défaut.

A AVERTISSEMENT

Le moteur ne sera pas protége contre la
surchauffe.
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7.20.2 Délai ferm. contacteur de ligne

Cette fonction laisse le temps au contacteur de ligne de se
fermer avant que le démarreur progressif ne considere que
son alimentation triphasée est correcte.

Ceci est utile pour éviter des problemes de temporisation qui
peuvent entrainer des déclenchements inutiles (par exemple,
avec la protection Perte phase).

Le délai de fermeture de contacteur de ligne a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
28.02 Délai ferm. contacteur de ligne Délai avant fermeture du contacteur de ligne. 0 ... 65535 ms 245 ms

début des mesures de diagnostic.

Définit le délai entre le signal de démarrage et le

7.20.3 Mode de secours

Cette fonction permet au PSTX de fonctionner avec seulement
deux phases contrblées en cas de court-circuit sur un jeu de
thyristors. Remplacez les thyristors lorsque cet avertissement
apparait (si I'avertissement de court-circuit est activé).

La mode de secours a ces parameétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

28.42 Mode de secours Si ce parametre est activé et si
un thyristor est court-circuité,
le mode de secours est activé
automatiquement.

Arrét, Marche

Arrét

7.20.4 Démar. sans commande démar.

Cette fonction peut étre employée par quelgu’un qui
souhaiterait utiliser le démarreur progressif de la méme
maniere qu’un contacteur, a savoir des que I'alimentation de
contréle du démarreur progressif est activée celui-ci démarre
automatiquement le moteur. Il n’est pas nécessaire de cabler
les signaux démarrage et arrét.

Le démarrage sans commande démarrage a ces

parameétres :
Parameétre Description Plage de valeurs Valeur par défaut
28.04 Démar. sans commande démar. Démarre le moteur sans Arrét, Marche Arrét

commande de démarrage externe.
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7.20.5 Niv. tension rampe d’arrét

Lorsque le démarreur progressif recoit un signal d’arrét,

il baisse d’abord rapidement la tension de sortie sur le moteur
par une rampe d’arrét rapide, a partir de la pleine tension
jusqu’au niveau prédéfini de tension rampe d’arrét.

Le démarreur progressif controle ensuite la tension de sortie
par une rampe d’arrét.

Vous pouvez régler le niveau de tension rampe d’arrét pour
controler le couple. Lorsque vous utilisez la rampe de tension,
réglez-la a 80 %. Il peut étre nécessaire de régler le niveau de
tension rampe d’arrét si la charge est trop élevée ou trop faible.

Le niveau de tension rampe d’arrét a ces paramétres :

Parametre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

28.05 Niv. tension rampe d’arrét Définit le niveau a partir duquel

commence la rampe d’arrét.

10 % ... 100 %

80 %

7.20.6 Mode systeme

Choisissez entre :

e Mode Normal

e Mode Démonstration
e Mode Petit moteur

Mode Normal
Le mode Normal est le paramétrage par défaut et est utilisé dans
toutes les situations autres que celles indiquées ci-dessous.

Mode Démonstration

Le mode Démonstration est utilisé principalement pour la
formation afin de simuler une condition de charge sans que le
démarreur progressif ne soit connecté a I'alimentation secteur.

A ATTENTION

Lorsque le démarreur progressif est connecté a un
moteur, ne sélectionnez pas le mode Démonstration
car cela provoque un démarrage direct.

Mode Petit moteur

Le mode Petit moteur est utilisé pour faire des tests avec

un moteur plus petit que ceux pour lesquels est prévu le
PSTX. Le démarreur progressif peut démarrer le moteur, mais
certaines fonctions et protections sont désactivées.

Le mode Systéme a ces paramétres :

Parametre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

28.41 Mode Systeme

Définit le mode de fonctionnement.

Normal, Démonstration,
Petit moteur

Normal

7.20.7 Retard fermeture contact fin de rampe

Définit le délai entre la fin de rampe et I’activation du relais de
fin de rampe

Le retard fermeture contact fin de rampe a ces
parameétres :

Parameétre Description

Plage de valeurs

Valeur par défaut

28.03 Retard fermeture contact fin de rampe | Définit le délai entre la fin de rampe et

I’activation du relais de fin de rampe

0,0...300,0s

0,0s
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7.21 Parametres

Le menu Parametres contient les parameétres suivants de
configuration du démarreur progressif :

e langue
e Date et heure
e Parametres d’affichage (pour I'lHM)

e Réinitialiser a partir des parametres par défaut

Pour le paramétrage et la navigation, voir le chapitre 6.4.6
Paramétres.

7.22 Assistants

Le menu Assistants contient les réglages et les parameétres
par défaut. N'utilisez ce menu que pour régler les parametres
qui seront nécessaires avant de démarrer le moteur. Toutes
les données d’entrée nécessaires apparaissent sous la forme
d’une boucle automatique. Le menu Assistants est divisé en :

e Config. de base

e Config. de I'appli.

E INFORMATION

Lorsque vous avez sélectionné une application et
effectué vos changements, ne sélectionnez pas a
nouveau cette application, car cela provogquerait sa
réinitialisation aux parametres par défaut.

Entrez dans le menu Assistants

Appuyez sur « Menu » et sélectionnez Assistants avec les
touches de navigation.

Appuyez sur « Sélectionner » pour entrer dans le menu
Assistants.

Config. de base

Le menu de configuration de base comporte cing étapes :
Langue, Date et heure, Données moteur et Configuration
systeme.

Config. de appli

LLa configuration de I'application permet de paramétrer
rapidement Applications, Valeurs et Réglages. Utilisez les
touches de navigation pour sélectionner Config. de I'appli.
Appuyez sur « Sélectionner » pour accéder a Config. de
I'appli.

Sélectionnez pour quel type d’application vous utilisez le
démarreur progressif en appuyant sur « Sélectionner ».
Pour plus de détails, voir le chapitre 2 Démarrage rapide.
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7.22.1  Tableau Parametres de I'application

Parameétres de base recommandés
% 2 | E
[ © foe
S | 3 S5 | 3 e
o o o @ = 3] @
g— o o5 |2 5 t
s | § [SE(8 |3 £
= < TS9O | = 2 @ @
S o [} £0 | ® = ° £
02| o o | £ £ ) S
o0 ko] R = o k]
= > 5 = =]
g o sl | me| @ ® ®
Q£ Y eel 9 S () ° °
5.0 S = 20| 2 o o
sk} a Z08 |20 | Z = =
Scie a ruban 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
Moteur d’étrave 10 - 30 30 3 Rampe de tension | Pas de rampe
Rampe de
Pompe centrifuge 10 10 30 30 4 Rampe de tension | couple
- Scie circulaire 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
S e T e T T L T T T T T ST
‘; Convoyeur a bande
@ courte 10 - 40 30 3,5 | Rampe de tension | Pas de rampe
e e e e
s
= Dispositif de coupe 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
£
o
c Escalator 10 - 30 30 3,5 | Rampe de tension | Pas de rampe
S
g
@ Pompe haute Rampe de
\g pression 10 10 40 30 4,5 | Rampe de tension | couple
ety STt SR PO SRS Rt SRR St
Pompe hydraulique 10 - 30 30 3 Rampe de tension | Pas de rampe
Ascenseur 10 - 30 30 3,5 | Rampe de tension | Pas de rampe
Compresseur
a piston 5 - 50 30 3 Rampe de tension | Pas de rampe
Compresseur
a spirale 2 - 50 30 3 Rampe de tension | Pas de rampe
)
g Ventilateur axial 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
S e T i e T e D T DL
@ Convoyeur a bande
g_ longue 10 - 40 30 3,5 | Rampe de tension | Pas de rampe
[TRY
T ® )
% 3 Broyeur 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
e
o £ | Ventilateur centrifuge | 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
g
E Concasseur 10 - 30 30 4 Rampe de tension | Pas de rampe
a
Mélangeur 10 - 30 30 3,5 | Rampe de tension | Pas de rampe

Note : Ces parameétres constituent une indication
approximative. Un réglage plus fin de I'unité peut étre requis
en raison des conditions de charge variables.
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7.23 Liste compléte des paramétres

Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
01 Courant nominal du moteur le
01.01 Courant nominal du moteur le 9,0...1250,0 A 1 1 ‘ 30 A
02 Démar. et arrét
02.01 Mode de démarrage Rampe de tension, Rampe de couple, 0 2 Rampe de
Démarrage pleine tension tension
0202 Mode d’arrét Pas dé rampe, Rampe de tension, Rampe de 0 3 Pas de rampe """"""""""
couple
02.03 Niveau initial de la rampe de 10....99 % 0 4 |s0% |
démarrage
0204 Durée de la rampe de démarrage 1. 1"20 s 0 0s
0205 Niveau final de la rampe d'arét | 10 ... 99 % 0 0% |
0206 Durée de la rampe d’arrét 1. 1"20 s 0 s
02.07 Fonction de pré-démar. Pré-démar. arrét, Chauffage moteur, Freinage 0 93 Pré-démar.
Basse vitesse marche avant, Basse vitesse arrét
marche inverse.
02.08 Durée pré-démar. 0,0...7200,0s 1 128 10,0 s
03 Limite
03.01 Type de limitation de courant Arrét, Normal, Double, Rampe 0 18 Arrét
03.02 Niveau limite du courant 1,6...75xlg 1 19 4,0x1g
03.03 Niv. 2e lim. cour. 05...75xlg 1 20 7,0xlg
03.04 Durée 2e lim. cour. 2..120s 21 8s
03.05 Niv. limite de couple 20 ... 200 % 170 150 %
04 Kick start
04.01 Kick start Marche/Arrét 22 Arrét
04.02 Niveau Kick start 50 ... 100 % 23 70 %
04.03 Durée Kick start 0,2...20s 2 24 0,20's
05 Basse vitesse
05.01 Basse vitesse avant Jog rapide, Jog, Retour. 0 184 Jog
05.02 Force avt basse vitesse 10 ... 100 % 0 187 50 %
05.03 Basse vitesse marche inverse Jog rapide, Jog, Retour. 0 188 Jog
05.04 Force arr. basse vitesse 10 ... 100 % 0 189 50 %
06 Chauffage moteur
06.01 Capacité chauffage moteur 10 ... 100000 W 0 304 10w
0602 Température de chauffage du 10 ... 1 00000 W ow
moteur
0608 Type de chauffage du moteur Arrét, 'l‘\/lanuel 0 Aret |
07 Freinage moteur
07.01 Force du freinage 10 ... 100 0 305 50 %
07.02 Délai de freinage du moteur 1,0..100,0's 1 10s
0703 Force de rampe de couple 10 ... "100 % 0 0% |
0704 Force de freinage C.C. 10 ... "100 % 0 0% |
0705 Seuil vit. interrupteur de freinage C.C. | 10 ... "100 % 0 8% |
0706 Délai interrupteur de freinage C.C. | 0,1 ..."100,0 s 1 sos |
08 Démarrage de séquence
08.01 Mode séquence Marche/Arrét 0 8 Arrét
08.02 le séqg. 1 9,0... 1250,0 A 1 190 30A
08.03 Mode démar. séq 1 Rampe de tension, Rampe de couple, 0 191 Rampe de
Démarrage pleine tension tension
08.04 Durée rampe démar. séq 1 1...120s 192 10s
08.05 Niv. init. rampe démar. séq 1 10...99 % 0 193 30 %
08.06 Niv. lim. courant séq. 1 05...75xlg 1 194 7,0xlg
0807 Kick start séq. 1 MarcHé/Arrét 0 195 Art |
1 08.08 Niv. Kick start séq. 1 50... 100 % 0 9% |70% |
08.09 Durée Kick start séq. 1 0,20...2,0s 2 197 0,20's
08.10 Niv. lim. couple séq 1 20 ... 200 % 0 198 150 %
081 1 Réglage du couple séq. 1 0... 1"000 % 0 199 1009%
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Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du Valeur par Parameétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain

08.12 Gain de ctrl. de couple séq. 1 0,01 ... 10,0 2 200 0,02
08.30 le seq 2 9,0...1250,0 A 30A
08.31 Mode demar seq 2 Rampe de tension, Rampe de couple, 0 Rampe de

Démarrage pleine tension tension
08.32 Durée rampe démar. séq 2 1...120s 0 203 10s
08.33 Niv. init. rampe démar. séq 2 10 ... 99 % 0 204 30 %
08.34 N|v lim. oourant séq. 2 0,5...7,5xlg 1 205 7,0xlg
08.35 chk start seq 2 Marche/Arrét 0 206 Arrét
08.36 Niv. Kick start séq. 2 50 ... 100 % 0 207 70 %
08 Démarrage de séquence
08.37 Durée Kick start séq. 2 0,20...2,00s 2 208 0,20's
08.38 N|v limite couple séq. 2 20 ... 200 % 0 209 150 %
08.39 Reglage du couple SEQ. 2 0...1000 % 0 210 100 %
08.40 Gain de ctrl. de couple seq 2 0,01 ... 10,00 2 211 0,02
08.60 le seq 3 9,0...1250 A 1 212 30A
08.61 Mode demar seq 3 Rampe de tension, Rampe de couple, 0 213 Rampe de

Démarrage pleine tension tension
08.62 Durée rampe démar. séq 3 1...120s 0 214 10s
08.63 Niv. init. rampe démar. séq 3 10 ... 99 % 0 215 30 %
08.64 N|v lim. oourant séq. 3 0,5...7,5xlg 1 216 7,0xlg
08.65 chk start seq 3 Marche/Arrét 0 217 Arrét
08.66 N|v. Kick start séq. 3 50 ... 100 % 0 218 70 %
08.67 Durée Kick start séq. 3 0,2...2,00s 2 219 0,2s
08.68 va limite couple séq. 3 20 ... 200 % 0 220 150 %
08.69 Reglage du couple séq. 3 0... 1000 % 0 221 100 %
08.70 Gain de ctrl. de couple seq 3 0,01...10,0 2 222 0,02
09 Redémarrage automatique
09.01 Delal d’ attente réencl. auto 0...3600 s 0 223 10s
09.02 Redemar auto Marche/Arrét 0 224 Arrét
09.03 Tentatlves maxi de redemar auto 1...10 0 225 5
10 E/S interne
10.01 Fonction InO Aucun, Réinit., Actif, Basse vitesse avant, 0 130 Réinit.

Basse vitesse arriere, Chauffage moteur,

Freinage, Démar. inv., Protection définie par

I'utilisateur, Mode d’urgence, Controle désactiv.

bus terrain, Démar1, Démar2, Démar3. *
10.02 Fonction In1 0..15* 0 131 Aucun
10.03 Fonction In2 0..15% 0 132 Aucun
10.04 Fonction K4 Aucun, Marche, Fin de rampe, Groupe évén. 0, 0 133 Marche

Groupe évén. 1, Groupe évén. 2, Groupe évén. 3,

Groupe évén. 4, Groupe évén. 5, Groupe évén. 6,

Séquence MARCHE 1, Séquence MARCHE 2

Séquence marche 3, Séquence Fd R 1,

Séquence F d R 2, Séquence Fd R 3,

Marche inv. **
10.05 Fonction K5 0..17* 0 134 Fin de rampe
10.06 Fonction K6 Aucun, Marche, Fin de rampe, Groupe évén. 0, 0 135 Groupe évén. 0

Groupe évén. 1, Groupe évén. 2, Groupe évén. 3,

Groupe évén. 4, Groupe évén. 5, Groupe évén. 6,

Séquence marche 1, Séquence marche 2,

Séquence marche 3
10.07 Référence SA 0-10mA, 0-20mA, 4 - 20 mA, 0-10V 0 137 4-20mA
10.08 Type SA Courant moteur [A], TenS|on réseau [V], Puiss. 0 138 Courant

active [kW], Puiss. active [HP], Puiss. réactive moteur [A]

[KVAr], Puiss. apparente [KVA], Energie active

[KWh, Energie réactive [KVArh], COS [Phi,

Température moteur [%], Température thyristor

[%], Tension moteur [%]
10.09 Valeur SA max 0,0 ... 1000000,0 0 139 500
10.10 Valeur SA min 0,0 ... 1000000,0 0 140 0
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Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du Valeur par Parameétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
10.11 Capteur therm ext - ID Pas de capteur, Elément PTC, PT100 - 3 fils, 0 226 Pas de capteur
PT100 - 2 fils, Interrupteur bimétallique.
11 E/S externe
11.01 Fonction 1DIO Aucun, Réinit., Actif, Basse vitesse avant, Basse 0 145 Aucun
vitesse arriere, Chauffage moteur, Freinage,
Démar. inv., Protection définie par I'utilisateur,
mode d’urgence, Controle désactiv. bus terrain,
Démar1, Démar2, Démar3 ***
11.02 Fonction 1DI1 0..15* 146 Aucun
11.03 Fonction 1DI2 0..15** 147 Aucun
11.04 Fonction 1DI3 Aucun, Réinit., Actif, Basse vitesse avant, Basse 148 Aucun
vitesse arriere, Chauffage moteur, Freinage,
Démar. inv., Protection définie par I'utilisateur,
mode d’urgence, Contréle désactiv. bus terrain,
Démar1, Démar2, Démar3 ***
11.05 Fonction 1DI4 0..15** 0 149 Aucun
11.06 Fonction 2DI5 0..15* 0 150 Aucun
11.07 Fonction 2DI6 0..15"* 0 151 Aucun
11.08 Fonction 2DI7 0..15** 0 152 Aucun
11.09 Fonction 1DO0 Aucun, Marche, Fin de rampe, Groupe évén. 0, 0 153 Aucun
Groupe évén. 1, Groupe évén. 2, Groupe évén.
3, Groupe évén. 4, Groupe évén. 5, Groupe
évén. 6, Séquence marche 1, Séquence
marche 2, Séquence marche 3, Séquence F d
R 1, Séquence F d R 2, Séquence F d R 3 ***
11.10 Fonction 1DO1 0..15%** 0 154 Aucun
1.1 Fonction 2D0O2 0.. 15"~ 0 155 Aucun
11.12 Fonction 2DO3 0..15%* 0 156 Aucun
11.13 Référence 1A00 0-10mA,0-20mA,4-20mA, 0-10V 0 157 4-20mA
11.14 Type 1A00 Courant moteur [A], Tension réseau [V], Puiss. 0 158 Courant
active [kW], Puiss. active [HP], Puiss. réactive moteur [A]
[KVAr], Puiss. apparente [KVA], Energie active
[KWh], Energie réactive [KVArh], COS [Phi],
Température moteur [%], Température thyristor
[%], Tension moteur [%)] Fréquence réseau [Hz],
Température PT100 [°C], Résistance PTC [Q]
11.15 Valeur maxi 1AO0 0 ... 1000000 159 500
11.16 Valeur min 1AO0 0 ... 1000000 160 0
12 Communication
12.01 Fonction Com3 Aucun, Test, Esclave Modbus RTU. Extension 0 26 Test
E/S
12.02 Connecteur d’interface bus Prise bus, Modbus RTU, Anybus, Aucun 0 Aucun
12.03 Commande par bus de terrain Marche/Arrét 0 Arrét
12.04 Adresse bus de terrain 0...65535 0 0
12.05 Adresse IP du bus de terrain 000.000.000.000 0 0
12.06 Passerelle IP du bus de terrain 000.000.000.000 0 0
12.07 Masque réseau IP du bus de 255.255.255.000 0 255.255.255.0
terrain
12.08 Client DHCP IP bus de terrain Marche/Arrét 0 92 Arrét
12.09 Débit en bauds bus 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 185 19200
57600, 76800, 115200, 125000, 250000,
500000, auto
12.10 Parité bus Pas de parité, Impair, Pair 136 Parité paire
12.11 Bits d’arrét bus 1 bit d’arrét, 2 bits d’arrét 141 1 bit d’arrét
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Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
12 Communication
12.13 Bus de terrain DI 1 Aucun, Rétroaction démarrage, Rétroaction 0 142 Statut marche
arrét, Rétroaction réinitialisation défaut,
Rétroaction marche arr. basse vitesse,
Rétroaction marche av. basse vitesse,
Rétroaction Démar1, Rétroaction Démar2,
Rétroaction Démar3, Rétroaction chauffage
moteur, Rétroaction définie par I'utilisateur,
Rétroaction freinage, Rétroaction mode
d’urgence, Rétroaction démar. inv., Statut
marche, Statut F de R, Ligne, Séquence de
phase, Statut groupe évén. 0, Statut groupe
évén. 1, Statut groupe évén. 2, Statut groupe
évén. 3, Statut groupe évén. 4, Statut groupe
évén. 5, Statut groupe évén. 6, Statut séquence
marche 1, Statut séquence marche 2, Statut
séquence marche 3, Statut séquence Fd R 1,
Statut séquence F d R 2, Statut séquence F d
R 8, Statut marche inv. ** **
12.13 Bus de terrain DI 2 0...32 % 143 Statut F de R
12.14 Bus de terrain DI 3 0..32" ™ 144 Ligne
12.15 Bus de terrain DI 4 0..32%** 161 Séquence de
phase
12.16 Bus de terrain DI 5 Q... 32" 0 162 Rétroaction
démar.
12.17 Bus de terrain DI 6 0... 32" 0 163 Rétroaction
arrét
12.18 Bus de terrain DI 7 Q... 32" 0 164 Statut groupe
évén. 0
12.19 Bus de terrain DI 8 0...32 0 165 Statut groupe
éven. 1
12.20 Bus de terrain DI 9 0...32%** 0 166 Statut groupe
évén. 2
12.21 Bus de terrain DI 10 0...32%** 0 167 Statut groupe
évén. 3
12.22 Bus de terrain Al 1 Aucun, Courant phase L1, Courant phase L2, 0 168 Courant phase
Puiss. active (HP), Puiss. active, Puiss. L1
apparente, Tension réseau, Facteur de
puissance, Tension moteur, Energie active
(réinitialisable), Délai avant décl. EOL, Fréquence
réseau, Courant de phase maxi, Courant du
moteur, Temps de fonct. moteur (réinitialisable),
Température moteur, Température moteur %,
Nombre de démarrages (réinitialisable),
Séquence de phase, Température PT100,
Résistance PTC, Energie réactive (réinitialisable),
Puiss. réactive, Temps restant avant démar.,
Température thyristor, Température thyristor %,
Délai avant refroid. EOL, Code événement sup.,
Courant moteur %, Temps de fonct. thyristor
(réinitialisable), Connexion moteur *** ***
12.23 Bus de terrain Al 2 0 ... 32 "= 0 169 Courant phase
L2
12.24 Bus de terrain Al 3 Q... 32w 0 172 Courant phase
L3
12.25 Bus de terrain Al 4 Q... 32 = 0 174 Courant ph
max
12.26 Bus de terrain Al 5 Q... 32 0 177 Fréquence
réseau
12.27 Bus de terrain Al 6 Q... 32 178 Tension moteur
12.28 Bus de terrain Al 7 Q... 32 179 Température
moteur %
12.29 Bus de terrain Al 8 Q... 32w 0 180 Nbre de
démar.
(réinitialisable)
12.30 Bus de terrain Al 9 0 ... 32 "= 0 183 Temps de

fonct. moteur
(réinitialisable)
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Paramétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du | Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
12.31 Bus de terrain Al 10 0...32 0 186 Code
événement sup.
13 Liste de protections 1
13.01 Mode EOL Normal, Double 0 55 Normal
13.02 Classe EOL 10A, 10, 20, 30 0 56 ...... 10
13.03 Classe double EOL 10A, 10, 20, 30 0 57 |10A
13.04 Sortie EOL 0..127 0 84 | 0000010
13.05 Opération OEL Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 227 ''''' Arrét-Manuel
13.06 Niveau rotor blogué 05...80xlg 1 54 | 40xl
13.07 Durée décl. rotor bloqué 0,20...10,00 s 2 53 ...... 1,00 s
13.08 Délai rotor bloqué 1,00...30,00 s 2 52 |500s
13.09 Sortie rotor bloqué 0..127 0 85 ...... 0000010
13.10 Action rotor bloqué Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 228 ''''' Arrét
13.11 Nbre de démar. max/heure 1...100 0 229 ...... 6
13.12 Nbre de démar. max/h sortie 0..127 0 230 |oooo0t0 |
13.13 Nbre de démar. max/h op Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 231 ...... Arrét
14 Liste de protections 2
14.01 Niv. sous-charge courant 0,3...09xlg 1 232 0,5 xlg
14.02 Durée décl. Ss-Charge courant 0..10s 0 233 ...... 10s
14.03 Délai Ss-Charge courant 0..30s 0 234 """ 5s
1404 Sortie sous-charge courant 0... 1"27 0 87 OOOOO1O ..............................................
14.05 Action sous-charge courant Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 235 ...... Arrét
14.06 Niv. sous-charge cos Phi 0,00 ... 1,00 2 23 |o0s0 |
1407 Durée décl. Ss-Charge du facteur | O ... 1HO s 0 237 10s .......................................................
de puiss.
14.08 Délai Ss-Charge du facteur de 0..30s 0 238 |55
puiss.
14.09 Sortie sous-charge cos Phi 0...127 0 86 ...... 0000010
14.10 Action sous-charge cos Phi Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 239 ...... Arrét
14.11 Niv. dés. courant 10...80 % 0 61| 80%
14.12 Durée décl. déséq. cour 1..30s 0 63 |10s
1413 Délai déséq. cour 1...30s 0 62 ...... 5s
14.14 Sortie dés. courant Groupe évén. O ... 6 0 64 """" 0000010
14.15 Action dés. courant Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 60 ...... Arrét
15 Liste de protections 3
156.01 Niveau surtension 170 ... 850 V 0 67 850V
15.02 Durée décl. surtension 0.1...100,0s 65 |10s
15.03 Sortie surtension 0..127 0 68 | 0000010
15.04 Action surtension Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 66 ...... Arrét
156.05 Niv. sous-tension 165 ... 850 V o | 7 1 ....... 165V
15.06 Durée décl. sous-tension 0,1...100,0s 1 69 ...... 1,0s
15.07 Action sous-tension Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication o | 7 O ...... Arrét
15.08 Sortie sous-tension 0..127 o | 7 2 ...... 0000010
15.09 Niveau déséq. tension 1...100 % o | 7 7 ...... 10 %
15.10 Sortie dés. tension 0..127 o | 78 | 0000010
15.11 Action dés. tension Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication o | 7 6 ...... Arrét
15.12 Durée décl. déséq. tens. 1...100s 0 10s
16 Liste de protections 4
16.01 Sortie Inv Ph 0..127 0 89 0000010
16.02 Action inv. phase Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 240 ...... Arrét
16.03 Niv. décl. inf. plage fréq. 40 ... 72 Hz 0 241 ...... 45 Hz
16.04 Niv. décl. sup. plage fréq. 0 242 | 66Hz

40...72Hz
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Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du | Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
16.05 Durée décl. plage fréq. 0,0...60,0s 1 243 50s
16.06 Sortie plage fréq. 0..127 0 91 | 0000010
16.07 Action plage ﬂéq. Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 244 Arrét
16.08 Sortie by»pasus ouvert 0...127 0 95 0000010
16.09 Action byfpaés ouvert Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 245 Indication
1610 Sorties de tension o..127 0 - oooc0to |
1611 Action sorties tension Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indi'éé‘tion 0 - ndicaton |
17 Liste de protections 5
17.01 Sortie PTC 0..127 0 88 0000010
17.02 Action PTC H Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 246 Arrét
17.03 Reés 2fils PT1 60 0...100,0Q 1 247 50Q
17.04 Temp. décl. PT100 50 ... 250 °C 0 248 | 60°C
17.05 Temp. réinit. Ig’T1OO -50 ... 250 °C 0 240 40 °C
17.06 Sortie PT100 0..127 0 98 | 0000010
17.07 Action PT1 OOH Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication 0 250 Arrét
18 Liste de protections 6
18.01 Statut DI définie utilisateur Actif bas, Actif haut 0 251 Actif haut
18.02 Délai décl. déﬁni par utilisateur 0,0...60,0s 1 252 1,0s
18.03 Sortie définie par I'utiisateur 0..127 0 90 | 0000010
1804 Action définie par utilisateur Arrét, Arrét—ManueI, Arrét—AutomaticiQe, Indication 0 253 Arrét ....................................................
18.05 Délai de déclenchement du défaut | 0,1 ... 1.0's TR 73 |05s
de terre
18.06 Sortie défaut de terre 0..127 o | 75 | 0000010
18.07 Action défautude terre Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, Indication o | 7 4 Arrét
18.08 Durée décl. Iifﬁ. cour. trop long 1...600s 0 254 10s
18.09 Sortie cour. lim. trop long Groupe évén. 0 ... 6 0 255 | 0000010
1810 Action courant lim. trop long Arrét, Arrét-Manuel, Amét-Automatique, 0 256 ''''' Arrét ''''''
Indication. Rampe rapide
Délai de décl. démarrage trop long | 1,0 ..."500,0 s 1
Sortie démar. trop longue 0... 1"27 0
Démar. trop long Arrét, Arrét—ManueI, Arrét—AutomatidQe, Indication 0
Délai max. redémar. auto 2. 3600 s 0
Délai d’attente du redémar. auto 0... 1"27 0
dépassé
1816 Attente du redémar. auto Arrét, Arrét—ManueI, Arrét—Automati(iQe, Indication 0 Arrét ....................................................
19 Liste de protections 7
19.01 Sortie panne IHM Groupe évén. 0 ... 6 100 | 0000010
1902 Action panne IHM Arrét, Amét-Manuel, Amét-Automatique, | 0 | 257 ........ Arrét—ManueI .......
Indication, Comm. contrdle IHM
1903 Sortie panne bus de terrain Groupe évén. 0 ... 6 97 ........ 6000O1O .......
19.04 Action pannek‘bus de terrain Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Auto, 258 Arrét-Manuel
Indication,Comm. contréle E/S
19.05 Durée décl. puanne extension E/S 300 ... 30000 ms 259 1000 ms
19.06 Sortie défailla}lces E/S extension Groupe évén. 0 ... 6 99 0000010
19.07 Action défaillé‘nces extension E/S Arrét, Arrét-Manuel, Arrét-Automatique, 260 Arrét-Manuel
Indication
20 Liste d’avertissements 1
20.01 Niveau EOL 40,0 ... 99,0 % 1 181 90,0 %
20.02 Sortie EOL Groupe évén. 0 ... 6 0 123 | 0000100
20.03 Avertissemeni EOL Marche/Arrét 0 182 Arrét
20.04 Niveau rotor Bloqué 0,2...10,0xlg 1 261 1,2 xlg
20.05 Délai activation rotor blogué 10..300s 1 262 |50s
20.06 Sortie rotor bloqué Groupe 6vén. O ... 6 0 125 | 0000100
20.07 Rotor bloqué Marche/Arrét 0 263 | At
20.08 Sortie surohaFge thyristor Groupe évén. 0 ... 6 0 124 0000100
20.09 Surcharge thyristor Marche/Arrét 0 122 Arrét
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Paramétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du | Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
20.10 Durée décl. rotor bloqué 0,1...100,0s 1 - 0,1s
21 Liste d’avertissements 2
21.01 Niv. sous-charge courant 0,4 ...1,0xlg 1 264 0,8 xlg
21.02 Durée décl. Ss-Charge courant 0...10s 0 265 1s
21.03 Délai Ss-Charge courant 0...30s 0 266 5s
21.04 Sortie sous-charge courant 0...127 0 126 0000100
21.05 Sous-charge courant Marche/Arrét 0 267 Arrét
21.06 Niv. sous-charge cos Phi 0,00 ... 1,00 2 268 | 0,70
21.07 Durée décl. Ss-Charge du facteur | 0... 10s 0 269 1s
de puiss.
Délai Ss-Charge du facteur de puiss. | 0...30's 0 270 5s
Sortie sous-charge cos Phi 0..127 0 127 | 0000100
Sous-charge cos Phi Marche/Arrét o | on Arrét
N o éo 0 5 70% ........................................................
Sortie dés. courant 0...127 0 0000100
Déséquilibre de courant Marche/Arrét 0 101 Arré
Durée décl. déséq. cour. 0,1 1 00,0 1 5
22 Liste d’avertissements 3
22.01 Niveau surtension 208 ... 850V 0 104 650 V
22.02 Durée décl. surtension 0,1...100,0s T 105 1,0s
22.03 Sortie surtension 0...127 o | 107 0000100
22.04 Surtension Marche/Arrét o | 106 Arrét
22.05 Niv. sous-tension 208 ... 850 V o | 108 208V
22.06 Durée décl. sous-tension 0,1...100,0s T 109 05s
22.07 Sortie sous-tension 0...127 o | 111 0000100
22.08 Sous-tension Marche/Arrét o | 110 Arrét
22.09 Niveau déség. tension 1...100 o | 119 5
22.10 Sortie dés. tension 0...127 o | 120 0000100
Déséquilibre de tension Marche/Arrét o | 118 Arré
Durée décl. déséq. tens. 0,1 1 00,0s 1 5
23 Liste d’avertissements 4
23.01 Durée du délai avant décl. EOL 1...1000 s 114 5s
23.02 Sortie du délai avant déclenchement | 0 ... 127 o | 112 | 0000100
EOL
23.03 Délai avant déclenchement EOL Marche/Arrét 0 Arrét
23.04 Niveau DHT(U) 1...100 % 0 10 %
23.05 Sortie DHT(U) 0..127 0 0000100
23.06 DHT(U) Marche/Arrét 0 Arrét
2307 Sortie court-circuit 0...127 0 WC‘)OOO1OO '''''''
2308 Court-circuit Marche/Arrét 0 .‘Arrét '''''''
2309 Durée décl. TDH(U) 0,1 1 00,0 s 1 100s ....................................................
24 Liste d’avertissements 5
24.01 Nombre limite de démarrages 1. 65535 0 - 65535 ....................................................
24.02 Sortie nbre de démar. 0...127 0 0000100
24.03 Nbre de démar. Marche/Arrét 0 Arrét
24.04 Sortie ventilateur défaillant 0..127 0 0000100
24.05 Ventilateur défaillant Marche/Arrét 0 Marche
24.06 Modbus_RTU sans sortie port aux 0..127 0 176 0000100
247 Durée décl. perte ph 0,5...100,0 1 0
248 Sortie perte phase 0..127 0 oocotoo |
249 Perte phase Marche/Arrét 0 aret |
2410 Temps limite de fonct. moteur 0 ... 100000 0 1000 |
0411 Temps de fonct. moteur dépassé 0..127 0 ooootoo |
241 2 Temps de fonct. moteur Marche/Arrét 0 amet |
25 Défauts internes
25.01 Sortie défaut en parallele 0...127 0 0000001
25.02 Action défaut shunt Arrét-Manuel, Arrét-Auto Arrét-Manuel
Sortie court-circuit

0..127

ol
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Parameétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du | Valeur par Parameétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain
25.04 Action défaut de court-circuit Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 273 Arrét-Auto
25.05 Sortie thyr. circuit ouvert 0..127 o ] 4 4 ...... 0000001
25.06 Action thyr. circuit ouvert Arrét-Manuel, Arrét-Auto o | 2 74 ...... Arrét-Manuel
25.07 Sortie surcharge thyristor 0..127 o ] 4 7 ...... 0000001
25.08 Action surcharge thyristor Arrét-Manuel, Arrét-Auto o | 2 75 ...... Arrét-Manuel
25.09 Sortie surchauffe dissipateur thermique | 0 ... 127 o ] 4 8 ...... 0000001
25.10 Action surchauffe dissipateur thermique | Arrét-Manuel, Arrét-Auto o | 2 76 ...... Arrét-Manuel
25.11 Sortie panne non spécifiée 0..127 0 0000001
25.12 Action panne non spécifiée Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 277 . Arrét-Manuel
26 Défauts externes
26.01 Sortie perte phase 0...127 0 0000001
26.02 Action perte phase Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 Arrét-Manuel
26.03 Sortie réseau perturbé 0...127 0 0000001
26.04 Action réseau perturbé Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 Arrét-Manuel
26.05 Sortie faible tension alim. 0..127 0 0000001
26.06 Action faible tension alim. Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 280 Arrét-Manuel
26.07 Sortie courant fort 0..127 0 0000001
26.08 Action courant fort Arrét-Manuel, Arrét-Auto 0 Arrét-Manuel
Sortie connexion défaillante 0..127 0 282 0000001
Action connexion défaillante Arrét—Manuel, Arrét-Auto 0 283
27 Langue
27.01 Langue Anglais, espagnol, finnois, frangais, italien 0 173 Anglais
néerlandais, polonais, portugais, russe, suédois
turc, chinois (chinois simplifi€), arabe
Tcheque, Allemand
27.02 Config. de base a I'allumage Oui, Non o 2 84 ...... Oui
28 Entretien
28.01 D ID non valide, 30, 37, 45, 60, 72, 85, 105, 142, 170, 0 171 -
210, 250, 300, 370, 470, 570, 720, 840, 1050, 1250
28.02 Délai ferm. contacteur de ligne 0 ... 65535 ms o 175 ...... 245 ms
28.03 Retard fermeture contact fin de rampe | 0,0 ... 300,0 s 1 286 0,0s
28.04 Démar. sans commande démar. Marche/Arrét 0 287 Arrét
28.05 Niv. tension rampe d'arrét 10...100 % o 9 |e0%
28.06 Démar. profil couple Pt consigne constant, Rampe linéaire, o | 10 ...... Rampe linéaire
Courbe progressive, Courbe inertie élevée
e Fr o e, 5 - o
28.08 Réglage couple 0...1000 % o ] 1 [100%
28.09 Gain ctrl couple 0,01 ... 10,00 o 12 002
28.10 Temps d'intégration Pl couple 0,001 ...10s s 13 | 0,004s
28.11 Glissement couple 01 ...100 % T 14 [10%
28.12 Diff couple 01 ...100 % T 15 |20%
28.13 Temps filtre couple 001 ..100s T 16 |002s
28.14 Réglage du blocage du réseau Blocage auto, Blocage manuel 50 Hz 0 288 ...... Blocage auto
Blocage manuel 60 Hz
28.15 Délai minimum avant le 0,0...1,0ms 3 289 ...... 0,208 ms
déclenchement
28.16 Rampe de démarrage en U adaptée a | Marche/Arrét 0 290 ...... Arrét
I'accélération
28.17 Niveau d'inversion de la rampe de | 10 ... 100 % 0 291 |22%
démarrage en U
28.18 Niveau d’inversion de la rampe de 10 ... 100 % 0 292 ...... 30 %
démarrage en T
28.19 Niveau d’inversion de la rampe d’arrét | 10 ... 100 % 0 . 52 %
28.20 Gain en ligne 0,0...30,0 1 0,0
28.21 Gain triangle 0,0...30,0 1 3,0
28.22 Perte phase Marche/Arrét 0 Marche
28.23 Perte de phase en F d R Marche/Arrét 0 296 ...... Marche
08.04 Durée dédl. perte ph 20 ... 4000 ms o | 34 |'500 ms
28.25 Angle 1 décl. perte ph 1...240 0
28.26 Angle 2 décl. perte ph 0

1...240
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Paramétre | Description Plage de valeurs Nombre de | ID du | Valeur par Paramétre
nombre décimales | bus de | défaut réel
terrain

28.27 Mauvaise quahte réseau Marche/Arrét 0 35 Marche
28.28 Fa|b|e tension d aI|mentat|on Marche/Arrét o | 3 7 Marche
28.29 Defaut courant fort Marche/Arrét 0 38 Marche
28.30 De’faut en paralléle Marche/Arrét 0 40 Marche
28.31 Court circuit du thyristor Marche/Arrét 0 39 Marche
28.32 Thynstor en cwcuﬁ ouvert Marche/Arrét 0 299 Marche
28.33 Surcharge du thyristor Marche/Arrét 0 41 Marche
28.34 Surchauffe dlssmateur therm|que Marche/Arrét 0 300 Marche
28.35 ConneX|on defaﬂlante Marche/Arrét 0 301 Marche
28.36 Utilisation non conforme Marche/Arrét 0 302 Marche
28.37 N|v courant fermeture by- pass 0,5...4,0xlg 1 28 12xlg
28.38 Moteur S|mulat|on MB3AA 100L 2 (Ig = 5,2 A), M3BP 112M 4 0 29 M3AA 250SMA 8

(lg = 7,4 A), M2AA 180MLA 6G (Ig = 29,3 A), (le=62,3A)

M2AA 180MLB 4G (Ig = 39,9 A), M3AA 250SMA 8

(lg = 62,3 A), MBAA 200MLB 2 (Ig = 59,2 A),

M2AA 225S5MA 2G (Ig = 74,7 A), M2BP 250SMA

4G (Ig = 96,6 A), M2BA 280SMB 2L (Ig = 144,9 A),

M2BA 315SMB 4L (Ig = 221,8 A), M2BA 316MLA

2L (Ig = 319,6 A), M4BP 200MLB 2G (Ig = 59,3 A),

MB3BP 315LKB 4K (Ig = 330,4 A), M3BP 315MLA

2M (Ig = 255,4 A), M3BP 280MLA 4M (I = 151,56 A),

MB3BP 355SMC 6K (Ig = 325,6 A),
28.39 Charge simulation Sans charge, Charge linéaire, Charge progressive, 0 30 Charge

Charge a forte inertie progressive
28.40 Connexion simulation Auto, En ligne, Dans le triangle Ul, Dans le triangle 1U, 0 303 En ligne

Deux phases (L1 en court-circuit), Deux phases

(L2 en court-circuit), Deux phases (L2 en court-circuit),

Inconnu
28.41 Mode systeme Normal, Démonstration, Petit moteur 0 Normal
28.42 Mode de secours Marche/Arrét 0 Arrét
28.43 Connexion moteur Auto, En ligne, Dans le triangle Ul, Dans le triangle 1U, 0 Auto

Deux phases (L1 en court-circuit), Deux phases (L2

en court-circuit), Deux phases (L2 en court-circuit),

Inconnu
28.44 Code de secunte Ut|||sateur avancé 0 0
28.45 Actlver conne><|on Ut|||sateur avancé Oui/Non 0 Non
28.46 Code de secunte Ut|I|sateur 0 0
28.47 Activer paramétres de sécurite’ Qui/Non 0 Non
28.48 Desacnver oonnex|on Entrehen Oui/Non 0 Non
28.49 Duree décl. du defaut en parallele 0,1...120,0s 1 50s
28.50 va décl. du defaut en parallele 0,1...100,0 % 1 3,0 %
28.51 Balayage angle d’ amor@age Marche/Arrét 0 Marche
28.52 Condmon auxiliaire Marche/Arrét 0 Arrét
28.53 Gain niveau de flux 1 0,000 ... 1,000 3 0,022
28.54 Gain niveau de flux 2 0,000 ... 1,000 3 0,147
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8.1 Modbus RTU intégré

Le démarreur progressif PSTX est doté d’une interface physique

RS485 com 3 non isolée qui peut étre reliée a des dispositifs
externes prenant en charge les communications RS485.

Vous pouvez utiliser cette interface pour controler le
démarreur progressif, récupérer les informations d’état,
et charger et télécharger les parametres.

Le démarreur progressif utilise I'interface RS485 pour une
connexion Esclave Modbus RTU.

8.1.1 Instructions

Pour configurer les messages d’entrée et de sortie, les
paramétres, les instructions, etc., vous pouvez utiliser les
instructions suivantes disponibles sur le site :
www.abb.com/lowvoltage :

e Modbus RTU intégré  1SFC132089M0201

8.2 Anybus CompactCom (option)

La partie avant du démarreur progressif PSTX comporte une
interface, com 1, qui permet de connecter le module Anybus
CompactCom (CC) utilisé pour la communication du bus de
terrain. Vous pouvez utiliser cette interface pour contrdler le
démarreur progressif, récupérer les informations d’état, et
charger et télécharger les parameétres.

E INFORMATION

Lorsque vous fixez le module dans le port com1,
assurez-vous qu'il est bien aligné dans celui-ci et
dans le socle avant d’appliquer tout effort. Une
mauvaise manipulation et/ou un effort excessif liés

a un mauvais alignement peuvent provoquer un
dommage mécanique sur le module et/ou sur le port
com1 et le socle.

8.2.1 Instructions

Pour configurer les messages d’entrée et de sortie, les
parametres, les instructions, etc., vous pouvez utiliser les
instructions suivantes disponibles sur le site :
www.abb.com/lowvoltage :

e DeviceNet 1SFC132084M0201
e Profibus (DPV1) 1SFC132085M0201
e Modbus RTU 1SFC132086M0201
e Modbus TCP 1SFC132087M0201
e EtherNet/IP 1SFC132088M0201
e Profinet 1SFC132094M0201
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8.2.2 Composants necessaires

Les appareils de connexion Anybus CC suivants sont
disponibles :

e DeviceNet

e Profibus (DPV1)

e Modbus RTU

e  Modbus TCP

e FEtherNet/IP

e Profinet

8.3 Interface de prise du bus de terrain
ABB (option)

La partie avant du démarreur progressif PSTX, com 2,
comporte une interface qui permet de connecter I'adaptateur
ABB pour prise du bus de terrain (FBPA) utilisé pour la
communication du bus de terrain.

\ous pouvez utiliser cette interface pour controler le
démarreur progressif, récupérer les informations d’état, et
charger et télécharger les parameétres.

Linterface entre le démarreur progressif et la prise du bus de
terrain ne dépend pas du protocole de bus de terrain utilisé.
Quel que soit le type ou la date de livraison du démarreur
progressif, vous pouvez connecter un des protocoles de bus
de terrain disponibles, cela étant confirmé dans la prise du
bus de terrain elle-méme.

Connectez la prise de communication du bus de terrain
(FBPA) sur I'adaptateur ABB pour prise du bus de terrain
(FBPA).

Vérifiez que la position de la prise est correcte. Serrez ensuite
lavisa 0,8 N.m (7,1 Ib.po) et donnez un quart de tour
supplémentaire.

Les protocoles de bus de terrain suivants sont disponibles :

e DeviceNet

Profibus (DPVO/DPV1)
e Modbus RTU

8.3.1 Instructions

Pour configurer les messages d’entrée et de sortie, les
parametres, les instructions, etc., vous pouvez utiliser les
instructions suivantes disponibles sur le site :
www.abb.com/lowvoltage :

e DeviceNet 1SFC132090M0201
e Profibus (DPVO/DPV1) 1SFC132091M0201

¢ Modbus RTU 1SFC132092M0201
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8.3.2 Composants nécessaires

Pour connecter le démarreur progressif PSTX a un systeme
de bus de terrain, les composants suivants sont nécessaires :

e Adaptateur pour prise du bus de terrain ABB, pour pouvoir
présenter le protocole du bus de terrain (assurez-vous que
la longueur de cable est suffisante).

e (Connecteurs pour la connexion de bus.
e Prise terminale (certains protocoles).

e Logiciel pour la configuration de I'automate
programmable.

8.4 Interface MINI USB

Le démarrage progressif PSTX a une interface USB pour
communiquer avec un PC. Linterface USB est située a I'avant
de I'lHM portable.

Vous pouvez utiliser cette interface pour récupérer les
informations d’état, et pour charger et télécharger les
parameétres.
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9.1 Maintenance réguliere
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Ce chapitre donne une description de la maintenance de base
sur le démarreur progressif PSTX.

ATTENTION

Tension dangereuse : Danger de mort ou de blessure
grave.

A\

Assurez-vous que le démarreur progressif n’est
pas sous tension avant d’effectuer tout entretien ou
réparation.

N’ouvrez pas le démarreur progressif et ne touchez
aucune partie active lorsque la tension principale et la
tension d’alimentation sont connectées.

INFORMATION

Lentretien et les réparations ne doivent étre effectués
que par le personnel autorisé. Notez que toute
réparation non autorisée a une incidence sur la
sécurité et la garantie.

INFORMATION

Le personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

9.1 Maintenance réguliere

e \krifiez le serrage de tous les boulons/vis de montage.
Revissez-les si nécessaire.

e Sinécessaire, serrez les vis et les boulons qui se trouvent
sur les barres de connexion.
Pour les couples de serrage, consultez le chapitre 5.1.1.1
Couples de serrage et dimensions des cables.

A ATTENTION

e Assurez-vous que le démarreur progressif n’est
pas sous tension avant de serrer les boulons/vis.

e \rifiez que toutes les connexions des différents circuits de
contrdle et d’alimentation sont fixées.
Pour les couples de serrage, consultez le chapitre 5.1.1.1
Couples de serrage et dimensions des céables.

e Sile démarreur progressif est monté dans un coffret,
vérifiez les filtres externes. Si nécessaire, nettoyez-les.

e \frifiez que les voies d’air ne sont pas obstruées par des
impuretés ou de la poussiere.

AVERTISSEMENT

N’utilisez pas d’air sous pression pour nettoyer le
démarreur progressif.

e \frifiez que le ventilateur fonctionne et qu’il tourne
librement. Les pales doivent tourner sans résistance.

e \rifiez I'horloge du démarreur progressif et réglez-la si
nécessaire.

e Sjvous rencontrez un défaut ou que vous vous trouvez
dans I'impossibilité d’en résoudre un, reportez-vous au
chapitre 10 Dépannage.
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9.2 Entretien et réparation

Pour la réparation du démarreur progressif PSTX, contactez
votre revendeur/bureau ABB ou contactez ABB via le site
www.abb.com/lowvoltage

A ATTENTION

Un court-circuit sur le c6té charge du démarreur
progressif peut provoquer des dommages importants
sur I'unité et mettre en danger le personnel.

Si vous utilisez un dispositif de protection contre les
courts-circuits correctement calibré, p. ex. un fusible ou un
disjoncteur, les dommages seront limités a I'une des deux
catégories spécifiees dans CEl 60947-4-2 et EN 60947-4-2 :

Type 1 : Le démarreur progressif peut étre endommage et il
peut étre nécessaire de remplacer une partie ou la totalité des
pieces.

Type 2 : L'appareil peut fonctionner aprés un court-circuit.

Type 2 : Utilisez un fusible semi-conducteur pour obtenir la
coordination. Vous pourrez trouver un tableau de coordination
dans le catalogue et en ligne sur le site :

www.abb.com/lowvoltage

Pour que la garantie sur les dommages aux thyristors
s’applique, la coordination de type 2 est nécessaire.
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10.1 Généralités

Utilisez ce chapitre lorsque des problemes se produisent sur
le démarreur progressif ou sur I'application.

A ATTENTION

Tension dangereuse : Danger de mort ou de blessure
grave. Coupez et consignez toujours toutes les
sources d’alimentation électrique de cet appareil
avant de commencer les opérations.

A ATTENTION

Assurez-vous que le démarreur progressif n’est pas
sous tension avant d’effectuer la maintenance.
N’ouvrez pas le démarreur progressif et ne touchez
aucune partie active lorsque la tension principale et la
tension d’alimentation sont connectées.

‘E INFORMATION

Le personnel d’ABB doit respecter les instructions
ABB CISE 15.4.

Le démarreur progressif indique un défaut a I'aide de la
DEL correspondante et I'écran affiche le type de défaut
dont il s’agit.

Lorsqu’une protection est activée, la DEL de protection
s’allume et I'écran affiche le type de protection activé.
Lorsqu’un avertissement se produit, I’écran affiche le
type d’avertissement.

Dans ce chapitre, vous trouverez aussi des indications
sur les problemes non visibles sur le démarreur
progressif, comme des bourdonnements.

10.2 Dépannage

Tableau1 Dépannage

Statut Cause possible

Solution

Ronflement du moteur/démarrage sans
signal préalable.

Relais de by-pass fermé, en raison
d’une mauvaise manipulation.
(PSTX30...170 uniquement).

Déconnectez la tension de fonctionnement et la tension
d’alimentation de contrble. Retirez le cable USB de
I'ordinateur s’il est connecté. Connectez la tension selon
cette séquence :

1. Tension d’alimentation de controle sur les bornes

1 et 2. Voir le chapitre 5.1.2 Circuit de contrdle et
d’alimentation de controle.

2. Attendez quatre secondes, puis connectez la tension
de fonctionnement sur les bornes L1, L2 et L3.

Si le défaut subsiste, contactez votre représentant ABB.

en position fermée.

Contacteur/relais de by-pass bloqué

Contactez votre représentant ABB.

Thyristor court-circuité.

Contactez votre représentant ABB.

Bruit de moteur anormal au démarrage.
correcte.

LLa connexion du moteur n’est pas

Vérifiez le cablage et effectuez la correction
appropriée. Connectez la tension d’alimentation

de contréle. Consultez le schéma électrique. Voir
le chapitre 11 Schémas de cablage.

démarrage.

Durée incorrecte pour la rampe de

Essayez de modifier la durée de la rampe (des
ajustements sont peut-étre nécessaires pour obtenir de
meilleurs résultats). Voir le chapitre 7 Fonctions.
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Statut

Cause possible

Solution

Bruit de moteur anormal au démarrage.

Niveau initial/final incorrect.

Essayez différents réglages pour le parametre Tension
initiale/de fin. Voir le chapitre 7 Fonctions, ou contactez
votre représentant ABB.

Niveau de limitation du courant
incorrect ou Niveau limite de couple.

Essayez différents réglages pour le parametre Niveau de
limitation du courant ou Niveau limite de couple. Voir le
chapitre 7 Fonctions, ou contactez votre représentant ABB.

LLe moteur n’est pas assez puissant.
(Le courant se situe en dehors de la
plage de mesures.)

taille du moteur.
Pour effectuer des tests, vous pouvez utiliser le mode
Petit moteur. Voir le chapitre 7 Fonctions.

La conductivité du thyristor est

mauvaise.

Contactez votre représentant ABB.

Durée incorrecte pour la rampe
d’arrét.

taille du moteur.
Pour effectuer des tests, vous pouvez utiliser le mode
Petit moteur. Voir le chapitre 7 Fonctions.

Les commandes de démarrage
et d’arrét sont exécutées
simultanément.

Vérifiez que les commandes de démarrage et d’arrét ne
sont pas exécutées simultanément.

La tension de fonctionnement est
inférieure 2 175 V.

Vérifiez la tension de fonctionnement.

Le moteur ne démarre pas lorsque la
commande de démarrage est exécutée
par les entrées cablées.

Le céblage de la partie commande
est incorrect.

Les commandes de démarrage

et d’arrét sont exécutées
simultanément.

Le clavier est en mode Commande
locale.

Vérifiez les connexions de démarrage et d’arrét.

Vérifiez que les commandes de démarrage et d’arrét ne
sont pas exécutées simultanément.

Vérifiez que le clavier n’est pas en mode Commande
locale.

Appuyez sur la touche D/L pour passer sur le mode
distant.

Vérifiez que le paramétre Commande par bus de terrain
est sur Non.

Effectuez une réinitialisation sur un événement actif.
Réinitialisez les événements de déclenchement.

Le moteur ne démarre pas avec le bus de

terrain.

Le démarreur progressif a déclenché
sur un défaut ou une protection.

Effectuez une réinitialisation sur un événement actif.

Réinitialisez les événements de déclenchement.

Le démarreur progressif est en mode
Local.

Assurez-vous que le bit d’arrét du parametre de message

de sortie binaire est sur 1.
Assurez-vous sur la documentation du bus de terrain du
démarreur progressif que les paramétres correspondent
avec 'automate programmable pour le protocole de bus
de terrain utilisé.

Assurez-vous que le bit mode Auto du parametre de
message de sortie binaire est sur 1.

Faites une vérification si I'lHM est réglée en mode distant.
Assurez-vous que I'entrée numérique du mode Local sur
I’adaptateur ABB pour prise du bus de terrain est réglée
sur Distant.

Vérifiez que le Controle désactiv. bus terrain dans DI n’est
pas connecté.

Vérifiez que le paramétre Commande par bus de terrain
est activé.

C’est le bus de terrain qui est utilisé
lorsque le paramétre par défaut est
réglé sur Passage en commande
par E/S.

Si le paramétre Action défaut bus de terrain est
réglé sur Passage en commande par E/S lorsque le
défaut se produit, il s’écoule dix secondes avant que
VOUS ne puissiez redémarrer apres connexion de la

communication.
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Statut

Cause possible

Solution

Le chargement des paramétres avec
le bus de terrain ne fonctionne pas

correctement.

Parametres du bus de terrain.

Assurez-vous sur la documentation du bus de terrain du
démarreur progressif que les parametres correspondent
avec I'automate programmable pour le protocole de bus
de terrain utilisé.

Assurez-vous que le bit mode Auto du parameétre de
message de sortie binaire est sur 1.

Faites une vérification si I'lHM est réglée en mode distant.
Assurez-vous que I'entrée numérique du mode Local sur
I’adaptateur ABB pour prise du bus de terrain est réglée
sur Distant.

Vérifiez que le Controle désactiv. bus terrain dans DI n’est
pas connecte.

Vérifiez que le paramétre Commande par bus de terrain
est active.

Les courants de phase affichés sur
I’écran ne correspondent pas au courant
du moteur.

Connexion dans le triangle.

Si le démarreur progressif est connecté Dans le triangle,
les courants de phase affichés sont égaux a 58 % [1/(y/3)]
du courant du moteur.

Le courant affiché sur I’écran n’est pas
stable.

Le moteur n’est pas assez puissant.

La charge sur le moteur n’est pas

assez importante.
(Le courant se situe en dehors de la

plage de mesures.)

Vérifiez que le démarreur progressif correspond bien a la
taille du moteur.

L’écran est noir et la DEL est active

Mode Economie d'énergie.

Appuyez sur n'importe quelle touche du clavier.

L’écran est vide et aucune DEL n’est
active

La tension d’alimentation n’est pas
connectée.

Connectez la tension d’alimentation. Consultez le schéma
électrique.
Si le probleme subsiste, contactez votre représentant ABB.

® llmanque la prise RJ45 entre

I'IHM et le démarreur progressif.

®  Le céble réseau RJ45 est

endommagé.

Vérifiez la prise RJ45.
Vérifiez le cable réseau RJ45.
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10.3 Vue d’ensemble des défauts, protections et avertissements

Le tableau suivant spécifie I'état dans lequel les différentes indications des protections, défauts
et avertissements peuvent se trouver.

Code Etats de contréle du moteur **
événement*
2 g 2 2 3
| 2 8 | B|E slelf| 8¢
(Hexadécimal) | 3 | o = ol Elg|egl 2 gl 2| &89
s(S88| 5| (S8 w| S| 5| 5
S |oss|la|a|lecs| ic (e} [+ e
Surcharge électronique POFxx X X X | X X X | X | X X X
G bloqdé ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ e
Inversion déubhase """"" Pilixx | | X | X X X X
Déséquilibr'é‘de courant T Pioxx | |
Sous—charg‘éude courant | P1axx | | ]
Protection définie par Iutisateur | P14xx e X X | X X X X
Défaut de terre | Pisxx | | | X | x| X X | X
] i
Sous-tension PiTxx | |
» Déséquilibrém(‘je tension Pigxx | X X X X
5 Protection PT100 [ P19xx X X | X X | X
° Protection PTC P1AXX X X | X X | X
§ Sous—charg‘éudu facteur de puissance | P1Bxx X
& Limitation de courant trop longue | Pioxx | || X N N
o By—béés G i e S
Panne comm. bus terrain | P1Exx X X [ x| x X | X | x| x| x X
Sorie24v P1Fxx X X | x| x X | X | x| x| x X
Panne HM P20xx X X [ x| x X |X | x| x| x X
Défailance d'extension /s~ | P21xx X X [ x| x X | X | x| x1]x X
e o [ e
Délai d’attente du redémarrage automatique | P31xx X X X | x X | x| x X X | X
Temps de d‘é'r‘narrage toplong | Pa2xx | | ] X X
Plage de frédUences P33xx X X X X

* Seuls les deux premiers chiffres sont importants
** Pour la description des états de la commande du moteur, voir le chapitre 7 Fonctions
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Code

événement* Etats de contrdle du moteur **
2 B 2 8 3
- 2| 3 | §|E Tle| 2| 8| 8
(Hexadécimal) | T | o = el 5| g|egl gl 2| 8|9
c|lseC|E|l S|8Nl 1213 5
© Exg|S|s|e5| 2| 8| Q| 2| B
8585 5|58 5|=|3|5] 5
2 |Ocs|a | O|eco| w | iC (e} o [
Courant fort FO2xx X X X X X X X X X X
Perte phase FOSxx | X | x| X X | X
Surchauffe dissipation thermique FO4xx X [ x| x| x X | X
Mauvaise qualité réseau FO5xx X | x| X X
Défaut en paraliéle FOBXX X x| x| X
£ | Faible tension d'almentation T S S S S S 0 0 S
% Surohﬂarge du thyristor FO8xx X X X | X X X ...... XX X X
(a] Court-circuit du thyristor FO9xx X | X X X X
Thyrié{or en circuit ouvert FoAxx | X | X 4 I N X
Défaut non spécifié FOBXx XX x| x| x| x| x| x| x| x
ID non valide FOCxx XX X Ix | x| x| x| x| x| x
Connexion défaillante FODxx | S Y
Utilisation non conforme FOExx | ' R e X X
Déséquilibre de courant W23xx
Sousibharge de courant Woaxx |
Défaut des ventilateurs W25xx e X X | X X X X
Avertissement EOL W2Bxx | X X X x| x X | %
Rotor"bloqué W27xx
@ Surtension wosxx |
5 Sous-tension Wooxx |
g Sous—uoharge du facteur de puisééhce WoAkx |
& DHT(U) woBkx |
§ Surcharge du thyristor W2oxx | X | X | x| x| X X | x
< Déséquilibre de tension W2Dxx X | X | X X X
Court-circuit Wobxx | X | x| % X | x
Délai avant déclenchement EOL WoFxx | X
berte phacs Wt g e e e
Nombre limite de démarrages Wadxx | X X Ix x| x X | x
Temps limite de fonct. moteur Wasxx | X | X | X | x| x X | X

* Seuls les deux premiers chiffres sont importants

** Pour la description des états de la commande du moteur, voir le chapitre 7 Fonctions
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10.4

Indication de la protection sur I’écran

Pour obtenir la description des protections, consultez le chapitre 7.17 Groupe de protections 0 - 6.

Tableau 2 Indication de protection

Statut

Cause possible

Solution

Surcharge électronique

Le moteur est en surcharge car il

a été momentanément exposeé a

un courant trop fort. (La charge au
niveau de I'arbre du moteur est trop

élevée.)

En ligne/Dans le triangle

Au démarrage

. Vérifiez les conditions de démarrage et les parameétres EOL.

. Recherchez la raison de la surcharge et corrigez le probleme.

o Vérifiez que le niveau de limitation de courant n’est pas
trop bas.

. Vérifiez que la durée de la rampe de démarrage n’est pas
trop longue.

. Vérifiez que vous utilisez la classe de surcharge appropriée.

. Vérifiez que le paramétre Valeur le est correctement défini.

Pendant le fonctionnement en pleine tension

O Vérifiez la valeur nominale de le sur la plaque signalétique.
o Vérifiez la tension de fonctionnement.

. Utilisez un moteur plus puissant et

. un démarreur progressif qui accepte un courant plus élevé.
o Recherchez la raison de la surcharge et corrigez

] le probleme.

. Vérifiez que vous utilisez la classe EOL appropriée.

Rotor bloqué

Le moteur ne fonctionne pas
correctement. Cela peut étre di a un
palier endommagé ou une charge
bloquée.

o Vérifiez les paliers du moteur et la charge.
o Assurez-vous que la charge se déroule facilement.

Inversion de phase

La séguence de phase est
incorrecte. Déséquilibre de courant
entre les phases.

. Remplacez la séquence de phase coté ligne par
(L1 -L2-L3).

o Redémarrez le moteur et vérifiez les courants et la tension
du réseau.

Déséquilibre de courant

Déséquilibre de courant entre les
phases.

O Redémarrez le moteur et vérifiez les courants et la tension
du réseau.

Sous-charge de courant

Le courant du moteur est sous la
valeur définie.

. Recherchez la raison de la sous-charge et corrigez le
probleme.
. Assurez-vous que le parameétre Courant du moteur (le) est

réglé correctement.

Protection définie par I'utilisateur

Vous pouvez utiliser une entrée
numeérique programmable en
association avec un dispositif/
capteur externe pour utiliser votre
propre protection.

. Réglez le signal d’entrée programmable sur I'état inactif
avant de réinitialiser I'événement protection.

Défaut de terre

Protection de I'équipement. Dans un

réseau triphasé symétrique, la somme

des courants de ligne instantanés
est égale a zéro. Le défaut de terre
signale que la somme dépasse

la valeur spécifiée. Ceci indique un
état grave du moteur.

. Examinez les cables du moteur.

. Examinez le moteur.

Surtension

La tension secteur est trop élevée.

o Vérifiez la tension secteur.

Sous-tension

La tension du secteur est trop faible.

. Vérifiez la tension secteur.

Déséquilibre de tension

Déséquilibre de tension entre les
phases.

. Vérifiez la tension secteur et redémarrez le moteur.

Capteur thermique externe
- Protection PTC
- Protection PT100

Le capteur thermique externe a
détecté une température plus élevée
que le niveau de déclenchement
dans le moteur ou le PT100.

. Vérifiez que le circuit PTC ou PT100 est fermé et que les
entrées sont connectées.

. Recherchez la raison de la température élevée et corrigez
le probleme.

. Attendez que le moteur refroidisse, puis redémarrez-le.
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Statut

Cause possible

Solution

Sous-charge du facteur de puissance

Le facteur de puissance est sous le
niveau normal.

Recherchez la raison de la sous-charge et corrigez le
probléme.

Limitation de courant trop longue

La durée de la limitation de courant a
dépassé la valeur définie.

La condition de démarrage est trop
forte pour la limitation de courant
définie.

Vérifiez les conditions et les paramétres de démarrage.

Panne By-pass ouvert

Le relais ou le contacteur de by-pass
ne se ferme pas lorsque la F de R est
atteinte.

Faites une vérification et contactez votre représentant
ABB.

Panne comm. bus terrain

Il'y a une erreur de communication
entre le démarreur progressif et
I’automate programmable.

Assurez-vous que la prise du bus de terrain est
connectée correctement.

Vérifiez que vous utilisez la prise de bus de terrain
appropriée.

Vérifiez que le parametre Type de bus de terrain est réglé
en fonction du type de bus de terrain en cours.

Sortie 24V Les sorties de tension 24 V sont en . Vérifiez les connexions.
surcharge ou en court-circuit.
Panne IHM Il'y a une erreur de communication . Vérifiez les connexions et corrigez-les.

entre le démarreur progressif et I'lHM.

L'IHM est retirée.

Remettez en place I''HM.

Défaillance d’extension E/S

Il'y a une erreur de communication
entre le démarreur progressif et le
module d’extension E/S.

Vérifiez les connexions et corrigez-les.

Nbre de démar. max/heure

Le démarreur progressif a effectué
plus de démarrages que le nombre
limite de démarrages prédéfini.

Attendez la prochaine autorisation de démarrage.
Pour les parameétres, voir le chapitre 7 Fonctions.

Délai d’attente du redémarrage
automatique

Le temps entre le déclenchement et la
tentative de redémarrage automatique
dépasse le temps paramétré.

Vérifiez les parametres de redémarrage automatique et
corrigez-les.

Temps de démarrage trop long

La durée de démarrage progressif du
moteur a dépassé la valeur définie.

Vérifiez les conditions de démarrage et la limite de
courant.

Plage de fréquences

La fréquence est sortie de la plage
admissible plus longtemps que le
temps prévu.

Vérifiez la tension secteur.

10.5

Pour obtenir la description des défauts,

Indication de défaut a I’écran

consultez le chapitre 7.19 Défauts (26) Défauts internes (27) Défauts externes

Tableau 3 Indication de défaut
Statut Cause possible Solution
Courant fort Un courant de défaut, huit fois . \érifiez les circuits et le moteur et recherchez tout défaut
supérieur aux valeurs nominales du d’isolation entre phases ou tout défaut de terre.
démarreur progressif, est signalé.
Perte phase Une ou plusieurs phases ne sont pas | ® Vérifiez que I'alimentation secteur est branchée et

qu’aucun contacteur de ligne ou disjoncteur n’est ouvert.

Le fusible a sauté.

Vérifiez les fusibles des trois phases. Remplacez le fusible
qui a sauté.

Perte d’alimentation sur le courant
de fonctionnement sur une ou
plusieurs phases.

Vérifiez le réseau d’alimentation électrique.
Corrigez-le.

Le contacteur de ligne ou le
disjoncteur est ouvert.

Vérifiez le contacteur/disjoncteur ou I'appareil de
commutation externe. Fermez-le.

Le contacteur de ligne s’ouvre trop
rapidement a I'arrét.

Contrblez le contacteur de ligne avec le relais de signal de
marche sur la borne 4. Voir le chapitre 5.1.2.6 Relais de
sortie programmable - K4, bornes 4, 5 et 6.

Ajoutez un relais temporisé€ avant que le contacteur ne
s’ouvre.

Si une rampe d’arrét n’est pas nécessaire, réglez le mode
d’arrét sur arrét direct.
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Surchauffe dissipation thermique

La température du dissipateur
thermique est trop élevée Si le défaut
subsiste apres la réinitialisation,

cela signifie que la température du

Vérifiez que les ventilateurs fonctionnent correctement.
Vérifiez que les voies d’air ne sont pas obstruées par des
impuretés ou de la poussiere.

Vérifiez que la température ambiante n’est pas trop

dissipateur thermique est trop élevée élevée.
et qu’elle doit baisser.
Statut Cause possible Solution

Défaut Mauvaise qualité réseau

Interférences excessives sur le

réseau d’alimentation électrique.

Vérifiez s'il y a des harmoniques ou des interférences de
fréquence sur le réseau d’alimentation et corrigez-le si

nécessaire.

Courte perte d’alimentation sur les
trois phases du réseau.

Vérifiez le réseau d’alimentation électrique. Corrigez-le.

Défaut en paralléle

Le démarreur progressif ne peut pas
couper le moteur en raison

d’un court-circuit interne.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

Relais de by-pass fermé, en raison
d’une mauvaise manipulation.
(PSTX30 ... 170 uniquement).

Déconnectez la tension de fonctionnement et controlez
la tension d’alimentation. Connectez les phases dans le
bon ordre.

1. Contrdlez la tension d’alimentation sur les bornes

1 et 2. Voir le chapitre 5.1.2 Circuit de contréle et
d’alimentation de contrdle.

2. Attendez quatre secondes, puis connectez la tension
de fonctionnement sur les bornes L1, L2 et L3.

Si le défaut subsiste, contactez votre représentant ABB.

Faible tension d’alimentation

La tension d’alimentation de contréle
est trop faible sur les bornes 1 et 2.

Vérifiez les chutes ou interruptions de tension et corrigez
la tension d’alimentation de contréle le cas échéant.

Courte perte d’alimentation sur le
réseau d’alimentation de contrdle.

Vérifiez si le réseau d’alimentation de contréle a de
courtes interruptions.

Surcharge du thyristor

Les thyristors sont en surchauffe.

Vérifiez les conditions de démarrage et les ventilateurs.
Baissez la limitation de courant si possible.

Attendez que les thyristors refroidissent avant de
redémarrer.

Court-circuit du thyristor

Un ou plusieurs thyristors sont en
court-circuit.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

Thyristor en circuit ouvert

Un ou plusieurs thyristors ne sont
pas conducteurs.

Contactez le représentant ABB pour intervention.

La tension de fonctionnement est
inférieure a 175 V.

Vérifiez que le démarreur progressif correspond bien a la
taille du moteur.

e moteur n’est pas assez puissant.

Pour effectuer des tests, vous pouvez utiliser le mode
Petit moteur. Voir le chapitre 7 Fonctions.

Défaut non spécifié

S/O

Déconnectez la tension d’alimentation (Us). Connectez-la
a nouveau et redémarrez.

Si le défaut subsiste, contactez votre représentant ABB.

ID non valide

Parametre ID hors de la plage

Contactez le représentant ABB pour intervention.

Connexion défaillante

Connexion moteur inconnue pendant
la tentative de démarrage du moteur.

Vérifiez la connexion du moteur.

Utilisation non conforme

Connexion moteur Dans le triangle
quand vous essayez de faire un

jog avant ou arriere, de chauffer le
moteur ou d’effectuer un freinage.

N’utilisez pas ces fonctions avec une connexion moteur
Dans le triangle.
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10.6 Indication d’avertissement a I’écran.

Pour obtenir la description des avertissements, consultez le

chapitre 7.18 Groupe d’avertissements 0 - 4.

Tableau 4 Indication d’avertissement

Statut

Cause/cause possible

Déséquilibre de courant

Le déséquilibre de courant entre phases a dépasse le niveau d’avertissement.

Sous-charge de courant

LLe courant du moteur est sous le niveau d’avertissement. Assurez-vous que le
parametre Courant du moteur (le) est réglé correctement.

Ventilateur défaillant

Les ventilateurs ne fonctionnent pas correctement a cause de la poussiére ou
d’un blocage mécanique. Le démarreur progressif peut devenir trop chaud.
Vérifiez que les ventilateurs fonctionnent et qu’ils tournent librement. Les pales
doivent tourner sans résistance.

Si le défaut subsiste, contactez votre représentant ABB.

Avertissement EOL

La température du moteur calculée a dépassé le niveau d’avertissement.

Rotor bloqué

Le courant du moteur a dépasse le niveau d’avertissement. Un palier
endommagé ou une charge bloquée pourraient étre des causes possibles.

Surtension

La tension efficace entre phases est supérieure a la valeur réglable.

Sous-tension

La tension efficace entre phases est descendue sous la valeur réglable.

Sous-charge du facteur de puissance

Le facteur de puissance a chuté sous la valeur réglable en fonctionnement
continu.

DHT(U)

La DHT(U) est supérieure au niveau d’avertissement. Vérifiez la qualité du

réseau.

Surcharge du thyristor

La température du thyristor calculée a dépassé le niveau d’avertissement

Déséquilibre de tension

Le déséquilibre de tension entre phases a dépassé le niveau d’avertissement.

Court-circuit

II'y a un court-circuit interne et le démarreur progressif fonctionne en mode

de secours. Voir le chapitre 7 Fonctions.

Délai avant déclenchement EOL

Le délai prévu avant le déclenchement EOL a atteint le niveau

d’avertissement.

Perte phase

Tension vers une ou plusieurs phases manquantes. Vérifiez que I'alimentation
secteur est branchée et que le contacteur de ligne et le disjoncteur ne sont
pas ouverts.

Nombre limite de démarrages

Le nombre de démarrages a dépasseé le niveau d’avertissement. Il est temps
de procéder a I'entretien |

"avertissement restera actif jusqu’a ce que la valeur du Nbre de démar.
(réinitialisable) soit réinitialisée. Utilisez le menu : Menu — Parametres — Réinit.
aux param. par défaut — Reéinit. les données opérationnelles et sélectionner
Nbre de démar. (réinitialisable) pour la réinit.

Temps limite de fonct. moteur

Le temps de fonctionnement du moteur dépasse le niveau d’avertissement.

Il est temps de procéder a I'entretien !

"avertissement restera actif jusqu’a ce que la valeur du Temps de fonct.
moteur (réinitialisable) soit réinitialisée. Utilisez le menu : Menu — Parametres —
Reéinit. aux param. par défaut — Réinit. les données opérationnelles et
sélectionner Temps de fonct. moteur (réinitialisable) pour la réinit.

Configuration Modbus

"esclave Modbus RTU intégré est activé, mais la fonction Com3 n’est pas
réglée sur le Modbus RTU.
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11.1  Schéma électrique du PSTX

11.1.1  Schéma électrique
PSTX30...PSTX1250 (version CEl)
A ATTENTION

La borne 22 est une terre fonctionnelle et non une
terre de protection. Elle doit étre connectée a la
platine de montage.
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11.1.2 Schéma électrique
PSTX30...PSTX1250 (version UL)
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12 Révision

Les révisions suivantes ont été faites sur ce document :

Numéro du document | Révision Chapitre Description Date
1SFC132081M0301 | A - Préhwiére diffusioﬁ‘ 27-06-2014
1SFC132081M0301 | B 4-11 Né[;velle numérofétion des imaéés
1SFC132081M0301 | B 5-10 M|se ajour de la Aescription teé‘t;nique 19-09-2014
1SFC132081M0301 | C 5,7 Mise & jour des textes et ilustrations 14-11-2014
1SFC132081M0301 | D 3,7 Mise & jour des textes et illustrations 26-06-2015
1SFC132081M0301 | E - M|se ajour des té‘xtes et iIIustréfibns 30-09-2015
1SFC132081M0301 | F 5 Mlse ajour des iIIletrations 23-10-2015
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13 Index

Symbols

Mesure avec deux fils pour PT100 44
Mesure avec deux fils pour PTC 45
Mesure avec trois fils pour PT100 44

A
Accessoires optionnels 46
Acronymes et abréviations 9
Action panne bus de terrain 92.
Protection contre les défaillances du bus de terrain 104
Adresse bus de terrain 92
Ajouter des écrans d’informations sur la page d’accueil 56
Angle de montage maximal 32
Anybus CompactCom 134
Arrét direct 77
Assistants 61, 120

e Config. de base 61

e Config. de I'appli. 61
Automate programmable 9
Avertissement de configuration Modbus 111
Avertissement de court-circuit 110
Avertissement de déséquilibre de courant 108
Avertissement de déséquilibre de tension 109
Avertissement de sous-charge de courant 107
Avertissement de sous-charge du facteur de puissance 107
Avertissement de sous-tension 108
Avertissement de surcharge du thyristor 107
Avertissement de surcharge électronique 106
Avertissement de surtension 108
Avertissement du délai avant déclenchement en cas de

surcharge électronique 109
Avertissement en cas de distorsion harmonique totale (DHT)
109

Avertissement rotor bloqué 106
Avertissements 62, 106
Avertissements disponibles 19.
Avertissements

B
Basse vitesse 81
Bon de livraison 30
Bus de terrain 92
e Adresse bus de terrain 92
e Commande par bus de terrain 92
e Entrées/sorties bus de terrain 93
By-pass 18

C

Capteur de température 91

Capteur thermique externe — Protection PT100 102
Capteur thermique externe — Protection PTC 102

e Interrupteur a thermistor 91

PT100 91

PTC 91

Capteurs de température 102

Capteur thermique externe — Protection PT100 102
Capteur thermique externe — Protection PTC 102

Caractéristiques particulieres 117
e Délai ferm. contacteur de ligne 118
e Démar. sans commande démar. 118
e Mode de secours 118
Mode d’urgence 117
e Mode systeme 119
e Niv. tension rampe d’arrét 119
e Retard fermeture contact fin de rampe 119
Caractéristiques techniques 22
Caractéristiques techniques du clavier externe 22
Chauffage moteur 82, 83
circuit de contréle 9
Circuit de controle et d’alimentation de contrdle 38
Circuit principal 36
Clavier
e Touche Arrét 51
e Touche Démarrage 51
e Touche d’informations 51
e Touche D\L 51
e Touches de navigation 51
Clavier amovible 32
Commande locale a partir du clavier 54
e Touche Arrét 54
e Touche Démarrage 54
e Touche D\L 54
Commande par bus de terrain 92
Comment démarrer/arréter le moteur 15
Comment régler un parameétre 53
Communication 133
Config. de base 14, 61
Config. de I'appli. 14, 61
Configuration 14
Connexion 12
Connexion électrique 36
Couples de serrage et dimensions des cébles 37
courant 9
Courant du moteur le 71
Créer une sauvegarde 63

D
Date et heure 66
Décimales affichées 57
Défaut 22
Défaut courant fort 116
Défaut de connexion 116
Défaut de court-circuit 113
Défaut de perte de phase 115
Défaut de surcharge du thyristor 114
Défaut de surchauffe du dissipateur thermique 114
Défaut externe 112
Défaut faible tension d’alimentation 116
Défaut interne 112
e Défaut interne 112
Défaut Mauvaise qualité réseau 115
Défaut non spécifie 115
Défauts 62, 112
e Défaut externe 112
e Défaut interne 112
Défauts disponibles 19
Défauts externes 115
Défauts internes 113
Défauts/protections et avertissements actifs 57
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Défaut thyristor en circuit ouvert 114

Défaut Utilisation non conforme 116

Degré de pollution 21

DEL 9

Délai ferm. contacteur de ligne 118

DEL d’indication 50

Démar. et arrét — bornes 13, 14, 18, 19, 20, 21 39

Démarrage de séquence 85

Démarrage pleine tension 77

Démarrage rapide 11

Démar. sans commande démar. 118

Dépannage 141
e |ndication de la protection sur I'écran 147
¢ Vue d’ensemble des défauts, protections et

avertissements 144

Description 17

Désignation du type 21

Dimensions d’enceinte minimales 32

Dimensions et plan de percage 32

Distance minimale jusqu’a la paroi/face avant 31

E

Ecran Menu 58
e Favoris 60
e Modifie¢ 60

e Parameétres 58
Ecran Options 56
Effets sur I'environnement 21
Emplacement d’affichage 56
Entrée PTC/PT100 44
Entrées numériques (DI) 88
Entrées programmables — bornes 15, 16 et 17 41
Entrées programmables (démarrage en séquence) 42
Entrées/sorties 87

e Capteur de température 91

e Entrées numériques (DI) 88

e Sortie analogique 90

e Sorties de relais 89
Entrées/sorties bus de terrain 93
Entretien et réparation 138
EOL 9
Erreur provoquée par la ligne 45
Erreurs de température en °C/K 45
E/S interne 87
Etats du démarreur progressif 70

e Fin de rampe 71

e Fonction individuelle 70

e Mise en veille 70

e Pré-démarrage 70

e Rampe d’arrét 71

e Rampe de démarrage 71
Extension E/S (option) 87

F

Favoris 60

F d R du défaut shunt 9

Fin de rampe 71

Fonction individuelle 70

Fonctions 69

Fonctions d’avertissement 19
Fonctions de détection de défauts 19

Fonctions de protection 18
Freinage 78
Fusibles semi-conducteurs 22

G
Gestion des sauvegardes 63

e Créer une sauvegarde 63

e Remplacer une sauvegarde 63

e Téléchargement des paramétres 63
Groupes d’événements 95

H
Horloge en temps réel 66
Humidité 21

|

le 9,22

IHM 9

Indication de défauts 148

Indication de la protection sur I'écran 147
Indication de protection 147, 150

Infos du systeme 64

Interface de prise du bus de terrain ABB (option) 134
Interface homme-machine 9

Interface MINI USB 135

Interface utilisateur 18

Interrupteur bimétallique 91

Interrupteur Marche/Arrét 52

Isolation 22

J
Jog moteur 55
Journal d’événements
e Avertissements 62
e Défauts 62
e Marche 62
e Parametre modifieé 62
e Protections 62

K
Kick start 80

L
Langue 65
Limitation de courant 79
e | imitation de courant de rampe 79
e | imitation de courant double 79
e |imitation de courant normale 79, 83
Limitation de courant de rampe 79
Limitation de courant double 79
Limitation de courant normale 79, 83
Liste complete 58
Liste compléte des paramétres 122

M

Maintenance 137

Manipulation lors du montage 31
Marche 62

Mesure avec deux fils pour PT100 44
Mesure avec deux fils pour PTC 45
Mesure avec trois fils pour PT100 44
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Mise en veille 70

Modbus RTU intégré 134

Mode de secours 118

Mode d’urgence 117

Mode systeme 119

Modifier la page d’accueil 56

Modifier les écrans d’informations sur la page d’accueil 56
Modifier les valeurs des paramétres 52

Montage 31

Montage de I'lHM amovible 33

N

Niveau supérieur 54

Niv. tension rampe d’arrét 119
Nom affiché 57

Numéro du document 2

P
Paramétrage numérique 52
Parametre modifi¢ 62
Parameétres 58, 64, 120

e Date et heure 66

e L angue 65

e Liste complete 58

e Parameétres d’affichage 66

e Réinit. aux param. par défaut 67
Parametres d’affichage 66
Parameétres de I'application 14, 61, 120
Parameétres de présentation 64
Plage de valeurs d’échelle 57
Plan de percage 32
Pleine tension 9
Poids 22
Pré-démarrage 70
Présentation 18
Présentation de la navigation 50
Présentation du démarreur progressif 20
Protection 21
Protection contre la limitation de courant trop longue 103
Protection contre la sous-charge de courant 98
Protection contre la sous-charge du facteur de puissance 99
Protection contre les défaillances d’extension E/S 105
Protection contre les défaillances du bus de terrain 105
Protection contre les défauts de terre 103
Protection contre les déséquilibres de courant 99
Protection contre les inversions de phase 101
Protection contre les sous-tensions 100
Protection contre les surtensions 100
Protection contre I'ouverture de by-pass 101
Protection définie par I'utilisateur 19
Protection des sorties de tension 102
Protection EOL 97
Protection Nbre de démar. maxi 98
Protection plage de fréquences 101
Protection rotor bloqué 97
Protections 62, 96
Protections disponibles 18.
Protections
Protocoles de communication 22
PT100 91
PTC 91

R
Rampe d’arrét 71
Rampe d’arrét de la tension 73
Rampe d’arrét du couple 76
Rampe de couple 74
e Rampe d’arrét du couple 76
Rampe de démarrage 71
Rampe de démarrage de la tension 72
Rampe de démarrage du couple 75
Rampe de tension 72
e Rampe d’arrét de la tension 73
e Rampe de démarrage de la tension 72
Réception, déballage et inspection 30
Redémarrage automatique 86
refroidissement 31
Reéinit. aux param. par défaut 67
Reéinit. les données opérationnelles 67
Relais de sortie 22
Relais de sortie programmable — K4, bornes 4, 5 et 6 43
Relais de sortie programmable — K5, bornes 7, 8 et 9 43
Relais de sortie programmable — K6, bornes 10, 11 et 12 43
Remplacer une sauvegarde 63
Retard fermeture contact fin de rampe 119

S
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Signal 56

Signal maxi 57

Signal mini 57

Sortie analogique 46, 90
Sorties de relais 89
Spécifications 21

Statut des DEL 50
Stockage 21, 22

Style d’affichage 57
Systeme de refroidissement 22

T
Tableau Parameétres de I'application 121
Téléchargement des parametres 63

Température 9, 21, 22

Tension d’alimentation de controle 9

Tension d’alimentation de contréle — bornes 1 et 2 38
Tension de controle externe 40

Terre fonctionnelle — borne 22 38

Thyristor 9

Touche Arrét 51, 54

Touche Démarrage 51, 54

Touche d’informations 51

Touche D\L 51, 54

Touches de navigation 51

Touches programmables de sélection 51

U

Uc 9
Ue 9
Us 9

\'}
Valeurs nominales du démarreur progressif 23
Vue d’ensemble des défauts, protections et avertissements 144
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Contactez-nous

ABB AB
Produits de contréle
Produits basse tension

SE-721 61 VASTERAS, Suede

www.abb.com/lowvoltage
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